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1. WSTEP

1.1. Przedmiot S.T.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
w zakresie zmian w oznakowaniu poziomym i pionowym oraz doswietlenia na przej$ciach dla
pieszych na ulicy Wiadystawa Jagiellonczyka i Alei Wolno$ci w Kowarach.

1.2.  Zakres stosowania S.T.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych S.T.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem oznakowania zgodnie z dokumentacjg projektows, w tym:

— usunigcie istniejgcego oznakowania oraz sygnalizatorow
— montazu konstrukcji solarnych,

— wyniesienie przejs¢ dla pieszych U-16c¢,

— montazu znakow aktywnych D-6 wraz z osprzgtem,

— wykonanie oznakowania pionowego i poziomego,

— wykonanie do§wietlenia przejs¢,

— uruchomieniu aktywnego oznakowania.

1.4.  Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji Technicznej sq zgodne z obowigzujacymi
odpowiednimi normami.

1.5.  Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ robdt z
Dokumentacjag Projektows, Specyfikacja Techniczng 1 obowigzujagcymi normami. Ponadto
Wykonawca wykona roboty zgodnie z poleceniem Inwestora i Inspektora Nadzoru (jesli taki zostanie
ustanowiony)

2. MATERIALY

Materialy do wykonania w/w robot stosowa¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa, opisami
technicznymi, rysunkami i obowigzujagcymi normami. Dostawa materiatow przeznaczonych do robot
powinna nastgpi¢ dopiero po ich akceptacji przez zamawiajagcego oraz odpowiednim przygotowaniu
miejsca montazu. Je$li jest to konieczne ze wzglgdu na rodzaj materialdw, to powinny by¢
zabezpieczone od zewnetrznych wpltywow atmosferycznych. W czasie transportu i sktadowania konce
wszystkich rodzajow kabli i przewodow powinny by¢ zabezpieczone przed zawilgoceniem i innymi
wplywami $rodowiska. Materiaty, wyroby 1 urzadzenia, dla ktérych wymaga si¢ $wiadectwa jakoSci,
np.: aparaty, kable, urzadzenia prefabrykowane, maszty itp., nalezy dostarcza¢ wraz ze swiadectwami
jakosci, kartami gwarancyjnymi lub protokolami odbioru technicznego. Przy odbiorze materiatow
nalezy zwroci¢ uwage na zgodno$¢ stanu faktycznego z dowodami dostawy.

Doswietlenie przejscia dla pieszych:

— Kable YAY 3x4mm? — 50 mb.
—  przewod YDY 3x2,5 mm2 — 4 kpl. przewodoéw do montazu w stupach i wysi¢gnikach.



rura ostonowa z PCW $ér. 75mm — 26 mb.

rura stalowa lub ze wzmacnianego PCV do przepustu ér. 100mm — 14 mb.

oprawa ze zrodtem LED - 4 szt. o parametrach:

Materiat korpusu: Wysokoci$nieniowy odlew aluminiowy malowany proszkowo na
wybrany kolor z ogolnodostepnej palety

Wnetrze komory optycznej, komory elektrycznej oraz elementy oprawy (np. pokrywa,
uchwyt montazowy) zabezpieczone przed korozja powtoka lakierniczg. Nie dopuszcza
si¢ surowego materiatu

Materiat klosza: Plaskie hartowane szkto

Stopien odpornos$ci klosza na uderzenia mechaniczne: IK09. Wymagany jest raport z
badan pochodzacy z akredytowanego laboratorium

Minimalna szczelno$¢ komory optycznej - [P66

Minimalna szczelno$¢ komory elektrycznej - IP66

Wymagany jest raport z badan szczelnosci pochodzacy z akredytowanego laboratorium
Oprawa moze by¢ montowana na wysoko$ci powyzej 15 m zgodnie z IEC 60598-2-3.
Wymagany jest raport z akredytowanego laboratorium

Oprawa wyposazona w uniwersalny uchwyt stanowigcy integralng cze$¢ oprawy oraz
pozwalajacy na montaz zarowno na wysiegniku jak i bezposrednio na stupie. Kat
nachylenia oprawy jest mozliwy w zakresie: od -10° do 120° (montaz bezposredni) lub
od -100° do 30° (montaz na wysiggniku). Zmiana sposobu montazu odbywa si¢ bez
koniecznosci zdejmowania oprawy

Uchwyt montazowy spetnia wymogi ANSI C136-31 3G. Wymagany jest raport z
badan pochodzacy z akredytowanego laboratorium

Uchwyt montazowy wykonany z tego samego materialu co korpus oprawy oraz
malowany proszkowo na ten sam kolor

Elementy mocujace oprawe na stupie, wysiegniku (Sruby, podktadki) oraz klamry
zamykajace muszg by¢ wykonane ze stali nierdzewnej

Dostep do komory osprzetu elektrycznego bez uzycia narzedzi za pomocg dwoch
niezaleznych zatrzaskéw. Oprawa posiada dedykowane zawiasy chronigce pokrywe
osprzgtu przed upadkiem

Zakres temperatury otoczenia podczas pracy oprawy: od -40°C do +50°C

Maksymalna masa oprawy 6,5kg

Moc maksymalna uwzgledniajace wszystkie straty: 65W

Oprawa wykonana w I lub II klasie ochronnosci elektrycznej, znamionowe napigcie
zasilania 220-240V/50-60 Hz

Oprawa posiada modut przytaczeniowy z wbudowanym ogranicznikiem przepi¢é 10kV
typu 2+3 dedykowanym zaréwno do opraw wykonanych w I jak i II klasy ochronnos$ci
przeciwporazeniowej. Urzadzenie ma mozliwos¢ posiadania dodatkowych wejsé
dedykowanych do funkcjonalnosci: Bi-Power, 1-10V lub DALI. Tworzenie potgczen
elektrycznych w obrebie urzadzenia odbywa si¢ w sposob beznarzedziowy. Modut
przytaczeniowy posiada takze diodg, ktora informuje uzytkownika o prawidlowym
dziataniu urzadzenia

Mozliwo$¢ wyposazenia oprawy w gniazdo NEMA 7 pin na gornej pokrywie, gniazdo
niskonapigciowe zgodne ze standardem Zhaga zarowno na goérnej oraz dolnej
pokrywie

oprawy o$wietleniowe wyposazone w etykiete z kodem QR wraz z dodatkowag
naklejkg do umieszczenia np. we wnece stupowej i/lub na projekcie. Kod QR poprzez
uzycie dedykowanej aplikacji producenta umozliwia uzyskanie petnej charakterystyki



oprawy i dostep do informacji takich jak:

parametry:

- fotometryczne: ilo$¢ i rodzaj diod, temperatura barwowa, strumien swietlny, optyka

- elektryczne: moc, wspotczynnik mocy dla mocy znamionowej, klasa ochronnosci,
rodzaj uzytego zasilacza oraz profil jego wysterowania

- mechaniczne: stopien IP, stopien IK, kolor, waga, sposob montazu

dokumentacji oprawy - instrukcja montazu

instrukcji  serwisowania w  przypadku nieprawidlowego dziatania oprawy
oswietleniowej

listy czesci zamiennych wraz z kodami producenta

rodzaj zrodta swiatta — LED

minimalny strumien $§wietlny panelu LED — 10100Im

Budowa oprawy pozwala na wymian¢ uktadu optycznego oraz modutu zasilajacego
Wymiana elementéw ukladu optycznego bez koniecznosci wykonywania potgczen
lutowanych

Oprawa wyposazona w system regulacji ci$nienia wewnatrz oprawy, zapobiegajacy
zjawisku kondensacji pary wodnej w komorze elektrycznej

Oprawa wyposazona w system optymalnego odprowadzenia ciepla (termiczne
rozdzielenie pomig¢dzy uktadem zasilajacym, a uktadem optycznym)

Oprawa wykonana w technologii LED, bryla fotometryczna ksztaltowana za pomoca
ptaskiej wielosoczewkowej matrycy LED

Konstrukcja bloku optycznego pozwala na montaz modutéw z diodami wysokiej oraz
sredniej mocy

Temperatura barwowa zrodet swiatha: 5500-6000K

Kazda z soczewek matrycy emituje takg sama krzywa §wiattosci, a catkowity strumien
oprawy jest sumg strumieni poszczegdlnych soczewek

Oprawy musza spelnia¢ wymagania normy EN 62471 |, Bezpieczenstwo
fotobiologiczne lamp i systemow lampowych”

Utrzymanie strumienia §wietlnego w czasie: 95% (zgodnie z IES LM-80 - TM-21)
Wartosci wskaznika udzialu §wiatta wysylanego ku goérze (ULOR) nie wigksza niz
okreslona w Rozporzadzeniu WE nr 245/2009

Oprawa musi by¢ oznakowana znakiem CE oraz posiada¢ deklaracje zgodnosci
Oprawa posiada certyfikat Zhaga-D41

Oprawa musi posiada¢ aktualny certyfikat akredytowanego os$rodka badawczego
potwierdzajacy wykonanie wyrobu zgodnie z Normami zharmonizowanymi z
Dyrektywa LVD (PN-EN 60598-1/PN-EN 60598-2-3) oraz zachowanie rezimow
produkcji i jej powtarzalnosci, zgodnie z Typem 5 wg ISO/IEC 17067 - certyfikat
ENEC lub rownowazny

Oprawa musi posiada¢ aktualny certyfikat akredytowanego osrodka badawczego
potwierdzajacy  wiarygodno$§¢ podawanych przez producenta parametrow
funkcjonalnych deklarowanych w momencie wprowadzenia wyrobu do obrotu, takich
jak: napigcie zasilania, klasa ochronnosci elektrycznej, pobierana moc, skutecznos¢
$wietlna, temperatura barwowa, strumien S$wietlny - certyfikat ENEC+ lub
rownowazny

Dostepnos¢ plikow fotometrycznych (np. format. Ldt, .les). Pliki zamieszczone na
stronie internetowej producenta lub dystrybutora pozwalajace wykonaé sprawdzajace
obliczenia fotometryczne w ogdlnodostgpnych os$wietleniowych programach
komputerowych (np. Dialux, Relux



AxBxC (mm) — 604x94x352

Sprawno$¢ uktadu optycznego nie mniejsza niz podana ponize;j.
Roéznica danych fotometrycznych proponowanej oprawy rownowaznej nie powinna
by¢ wigksza niz £5% w stosunku do podanych:

105°
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60° 400
600

45"

$¢ opraw — 4 szt.

Stupy aluminiowe — 4 szt. o wysoko$ci 5Sm anodowane w kolorze naturalnym zakonczone
kro¢cem @®60mm o S$rednicy dolnej nie mniejszej niz ®120mm. Dodatkowe
zabezpieczenie elastomerem w kolorze stupa do wysokosci min. 350mm. Stup
posadowiony na fundamencie o wymiarach min. 250x250x900mm. Na stupach nalezy
wykona¢ numeracj¢ zgodna z projektem.



— glowice kablowe do stupow oswietleniowych [ZK — 4 szt.
— Materialy pomocnicze



3. SPRZET
Roboty budowlane moga by¢ wykonywane recznie lub przy uzyciu sprzgtu mechanicznego
zaakceptowanego przez Inwestora. Przy mechanicznym wykonywaniu robét Wykonawca powinien
dysponowa¢ sprzetem sprawnym technicznie, przewidzianym do wykonania tego typu robot. Roboty
ziemne wykonywane w poblizu istniejacych urzadzen podziemnych winny by¢ wykonywane recznie.
Roboty elektryczne prowadzone bgda przy uzyciu nastgpujacego sprzetu mechanicznego:

— koparko-spycharka,

— zuraw samochodowy,

— podnosnik montazowy samochodowy hydrauliczny,
— wibromlot elektryczny,

— rowniarka samojezdna,

— walec statyczny,

4. TRANSPORT

Materiaty przewidziane do wykonania robot mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu
z zachowaniem zasad kodeksu drogowego. Dla materiatdw dlugich nalezy stosowaé przyczepy
dluzycowe, a materialy wysokie nalezy zabezpieczy¢ w czasie transportu przed przewrdceniem oraz
przesuwaniem. W czasie transportu i przechowywania materiatow elektroenergetycznych nalezy
zachowa¢ wymagania wynikajgce ze specjalnych wiasciwosci tych urzadzen, zastrzezonych przez
producenta. W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania aparatury elektrycznej
1 urzadzen rozdzielczych nalezy przestrzega¢ zalecen wytworcodw, a w szczegolnosci transportowane
urzadzenia zabezpieczaé przed nadmiernymi drganiami i wstrzgsami oraz przesuwaniem si¢, aparature
ostroznie zaladowywac 1 zdejmowac, nie narazajac ich na uderzenia, ubytki lub uszkodzenia powtok.
W  czasie transportu konce wszystkich rodzajow kabli powinny by¢ zabezpieczone przed
zawilgoceniem i innymi wptywami $rodowiska. Srodki transportu przewidziane do stosowania:

— samochod dostawczy do 0,9 t,

samochod dostawczy do 5t, '

przyczepa do przewozenia kabli do 4 t.

5. WYKONANIE ROBOT

1.1. Wymagania ogdlne
Wykonawca robét jest odpowiedzialny, za jako$¢ ich wykonania oraz ich zgodno$¢ z Dokumentacija

Projektowa, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego (jesli zostat
ustanowiony).

5.1.1. Ogblne wymagania dotyczace robot

Zamawiajacy w terminie okreSlonym przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi. Lokalizacje i wspotrzedne punktow
gléwnych obiektu oraz reperéw, Dziennik budowy i Ksiege obmiaru robdt oraz 1 egzemplarz
Dokumentacji Projektowej i jeden komplet Specyfikacji Techniczne;.



5.1.2. Dokumentacja Projektowa.
Dokumentacja zawiera:

— opis techniczny
— obliczenia techniczne
— rysunki

Rysunki zawarte w Dokumentacjach Przetargowych pozwalaja na okreslenie lokalizacji 1 charakteru
robot, sa wystarczajace do ich wykonania.

5.1.3. Zgodnos¢ robdt z Dokumentacja Projektowa 1 Specyfikacja Techniczng.

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe przekazane przez Inwestora lub
jego przedstawiciela wymagania dla Wykonawcy stanowig czgs¢ Umowy, a wymagania
wyszczegolnione chocby w jednym z nich sa obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly
w calej Dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegodlnych dokumentéw obowigzuje nastepujgca
kolejnos¢ ich waznosci:

1) Specyfikacje Techniczne
2) Dokumentacja Projektowa

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inwestora, ktoéry dokona odpowiednich poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie
wykonane roboty i materiaty beda zgodne z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjg Techniczng.

Dane okre$lone w Dokumentacji Projektowej 1 Specyfikacji Technicznej bgda uwazane za warto$ci
docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy
materialow i1 elementow budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywac bliskg zgodno$¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w pelni zgodne z Dokumentacjg Projektowa lub
Specyfikacjg Techniczng, i wptynie to na niezadowalajgcg jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty
zostang niezwlocznie zastgpione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

5.1.4. Zabezpieczenie terenu budowy.

W czasie trwania prac Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace oraz dojazd do placu budowy. Wykonawca zapewni state warunki
widoczno$ci w dzien i w nocy tych znakow, dla ktérych jest to nieodzowne ze wzgledow
bezpieczenstwa.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony
z Inwestorem.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sie, ze jest wiaczony
w cen¢ kontraktowa.



5.1.5. Ochrona wtasno$ci publicznej i prywatne;.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni i za urzadzenia podziemne, w czasie
trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego
rodzaju roboét, ktére majg by¢ wykonane w zakresie potozenia instalacji 1 urzadzen podziemnych na
terenie budowy i powiadomi¢ Inspektora nadzoru, wtadze lokalne, oraz uzytkownikow innych sieci
i wlasdcicieli gruntow o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora nadzoru i zainteresowane wiladze oraz
bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiadaé¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji
na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

5.1.6. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegal przepisow dotyczacych bezpieczenstwa
1 higieny pracy. W szczeg6lnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé. aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych., szkodliwych dla zdrowia oraz nie speliajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia
zabezpieczajace. socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob
zatrudnionych na budowie oraz zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢. ze wszystkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja zaptacie i s3 uwzglgdnione w cenie kontraktowe;.

5.1.7. Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie urzadzenia i materiaty uzywane do
robot od daty rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia przez przedstawiciela
Inwestora.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty
czas do momentu odbioru koncowego.

5.1.8. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz przepisy 1 wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwiazane z robotami i bedzie w pehni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypekienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod
1 w sposob ciggly bedzie informowac¢ Inspektora nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie
zezwolen 1 inne stosowne dokumenty

1.2.Wymagania szczegdtowe
Wszystkie projektowane znaki poziome zaliczane sg do kategorii znakow $rednich.
1.2.1. Przejscie dla pieszych na ulicy Wladystawa Jagiellonczyka

Do zmiany organizacji ruchu na ul. Wladystawa Jagiellonczyka nalezy zdemontowa¢ istniejgce znaki
D-6 oraz sygnalizatory ostrzegawcze. Nastepnic na ul. Wladystawa Jagielonczyka  nalezy
zamontowac wyniesione przejscie dla pieszych (U-16¢) wykonane z kostki betonowej koloru szarego



o grubos$ci 8 cm na tawie z betonu B20 grubosci 30 cm. oraz zamontowac aktywne znaki D-6 zasilane
z dedykowanej instalacji fotowoltaicznej. Ponadto nalezy zamontowaé znaki A-11a, B-33 (30) oraz
tabliczki T-1 (20m). Oznakowanie poziome P-10 oraz P-25 nalezy wykonaé¢ farbg w technologii
cienkowarstwowej o grubosci 0,3 — 0,8 mm. Do wykonania oznakowania poziomego uzy¢ nalezy
odblaskowych znakéw malowanych koloru biatego. Dodatkowo nalezy zamontowac¢ punktowe
elementy odblaskowe w odleglosci 1m od przejscia dla pieszych (6 szt.). Calo§¢ oznakowania
poziomego nalezy wykona¢ zgodnie z projektem statej organizacji ruchu. Doswietlenie przejs¢ dla
pieszych nalezy wykona¢ zgodnie z wytycznymi zawartymi w projekcie budowlanym.

1.2.2. Przejscie dla pieszych na Alei Wolnosci

Do zmiany organizacji ruchu na ul. Alei Wolnosci nalezy zdemontowac istniejace znaki D-6. Do
zmiany organizacji ruchu na Alei Wolnos$ci nalezy zamontowa¢ wyniesione przejscie dla pieszych
(U-16¢) wykonane z kostki betonowej koloru szarego o grubosci 8 cm na tawie z betonu B20 grubosci
30 cm. oraz zamontowaé aktywne znaki D-6. Ponadto nalezy zamontowaé znaki A-1la oraz B-33
(30). Oznakowanie poziome P-10 oraz P-25 nalezy wykonaé farbg w technologii cienkowarstwowej o
grubosci 0,3 — 0,8 mm. Do wykonania oznakowania poziomego uzy¢ nalezy odblaskowych znakow
malowanych koloru bialego. Dodatkowo nalezy zamontowaé punktowe elementy odblaskowe w
odlegtosci 1m od przejscia dla pieszych (6 szt.) . Cato$¢ oznakowania poziomego nalezy wykonad
zgodnie z projektem statej organizacji ruchu. Doswietlenie przej$¢ dla pieszych nalezy wykonaé
zgodnie z wytycznymi zawartymi w projekcie budowlanym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Wszystkie elementy robdt instalacji elektrycznych podlegajg sprawdzeniu w zakresie:

— zgodnosci z dokumentacja 1 przepisami,
— poprawnego montazu,

— kompletno$ci wyposazenia,

— poprawnoS$ci oznaczenia,.

— braku widocznych uszkodzen,

— nalezytego stanu izolacji,

1.3. Kontrola jakosci materiatow

Wszystkie zastosowane materialy powinny posiada¢ atest fabryczny lub swiadectwo jakosci wydane
przez producenta oraz wszystkie niezbedne certyfikaty, gwarancje i DTR.

1.4. Kontrola i badania w trakcie robot:

— sprawdzenie poprawnosci montazu masztow,
— sprawdzanie prawidlowosci montazu instalacji fotowoltaiczne;j.

1.5. Kontrola i badania w trakcie robot:

sprawdzenie dziatania znakoéw aktywnych,
— sprawdzenie dziatania instalacji fotowoltaicznej,
— sprawdzenie poprawnosci oznakowania drogowego.

7. ODBIOR ROBOT
Przy odbiorze robot powinny by¢ dostarczone nastepujgce dokumenty:

— dokumentacja projektowa z naniesionymi zmianami i uzupelieniami w trakcie wykonywania
robot,



dokumenty uzasadniajgce uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie wykonywania robot,
dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatow,

protokoty i zaswiadczenia z dokonanych prob montazowych,

protokoty badan technicznych i pomiaréw kontrolnych,

$wiadectwa jakosci wydane przez dostawcow urzadzen i materiatow,

dokumentacja fabryczna zamontowanych urzadzen,

dokumentacja techniczno-ruchowa urzadzen.



8. PRZEPISY ZWIAZANE

8.1 Polskie normy

PN-82/B-02000 - Obcigzenie budowli. Zasady ustalania wartosci.

PN-82/B-02001 - Obcigzenie budowli. Obcigzenia state.

PN-77/B-02011 - Obcigzenia w obliczeniach statycznych. Obcigzenia wiatrem.

PN-87/B-02013 - Obcigzenia budowli. Obcigzenia zmienne S$rodowiskowe. Obcigzenia
oblodzeniem.

PN-90/B-03200 - Konstrukcje stalowe. Obliczenia statyczne i projektowanie i wykonanie.
PN-B-03215 - Konstrukcje stalowe. Potaczenia z fundamentami. Projektowanie i wykonanie.
PN-87/B-69008 - Spawalnictwo. Klasyfikacja konstrukeji spawanych.

PN-B-06200 - Konstrukcje stalowe budowlane. Warunki wykonania i odbioru. Wymagania

podstawowe.

PN-B-03264:2002 Konstrukcje betonowe, zelbetonowe i spr¢zone. Obliczenia statyczne i
projektowanie.

PN-IEC 60050-826 - Stownik terminologiczny elektryki. Instalacje elektryczne w obiektach
budowlanych.

PN-90/E-05023 - Oznaczenia identyfikacyjne przewodow barwami lub cyframi.

PN 92/E-05009/56 - Dobor i montaz wyposazenia elektrycznego.

PN-76/E-90301 - Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i powloce
poliwinylowej na napigcie znamionowe 0,6/1 kV.

PN-91/M-42029 - Urzadzenia elektryczne. Ogolne wymagania i badania.,

PN-92/E-01200/11 - Symbole graficzne stosowane w schematach. Schematy i plany instalacji
elektrycznych, budowlane i topograficzne.

PN-88/E-02000 - Napigcia znamionowe.

N SEP-E-001. Norma SEP Sieci elektroenergetyczne niskiego napiecia. Ochrona
przeciwporazeniowa.

N SEP-E-004. Norma SEP Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa.

8.2 Przepisy prawne

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. 2003 nr 207, poz.2016; Dz. U. 2004
nr 6, poz. 41; nr 92, poz. 881; nr 93, poz. 888; nr 96, poz. 959) z pdZzniejszymi zmianami.
Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. 2004 nr 92, poz. 881).
Ustawa - Prawo energetyczne z dnia 10 kwietnia 1997 r. (Dz. U. 2003 nr 153, poz. 1504; nr
203, poz. 1966; Dz. U. 2004 nr 29, poz. 257; nr 34, poz. 293; nr 91, poz. 857; nr 96, poz. 959)
z pozniejszymi zmianami.

Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. 2002 nr 166, poz.1360)
z p6zniejszymi zmianami.

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. 2002 nr 147, poz. 1229;
Dz. U. 2003 nr 52, poz. 452).

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wrze$nia 1999 r. w sprawie bezpieczenstwa
1 higieny pracy przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych (Dz. U. 1999 nr 80, poz. 912).
Rozporzadzenie Ministra Pracy 1 Polityki Socjalnej z dnia 28 majg 1996 r. w sprawie rodzajow
prac, ktore powinny by¢ wykonywane przez co najmniej dwie osoby (Dz. U. 1996 nr 62, poz.
288).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa
1 higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. 2003 nr 47, poz. 401).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r., w sprawie szczegdtowych
warunkow technicznych dla znakow i sygnaléw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa
ruchu drogowego i warunkdw umieszczania ich na drogach (Dz. U. Nr 220, poz. 2181 z dnia 23
grudnia 2003 r.).

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 12 marca 2003r.
w sprawie zasadniczych wymagan dla sprzetu elektrycznego (Dz. U. 2003 nr 49, poz. 414).



