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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejsze] szczdgwej specyfikacji technicznej (SSTWIORBR svymagania
ogolne dotycace wykonania i odbioru rob6t w ramach remontu yufier Anny w Kowarach.

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szczegtowa specyfikacja techniczna wykonania i odbiorbaobudowlanych (SSTWIORB)
stanowi obowdzujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy realjgaemontu ulicy Sw
Anny w Kowarach.

1.3. Zakres robo6t obgtych SSTWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obepmujymagania ogolne, wspodlne dla robdét
objetych pozostatymi szczégpwymi specyfikacjami technicznymi, dla poszczegaim
asortymentow robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SSTWIORB wymienione parej okrelenia naley rozumi€ w kazdym przypadku
nastpujaco:

1.4.1Budowla drogowa - obiekt budowlany, niegdacy budynkiem, stanowcy catcé
techniczno-aytkowa (droga) albo jego €& stanowica odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemnyzet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldsumety od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych.

1.4.3Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony déwurdab postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wdzeniami technicznymi zwtanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronaopatrzony piecgia organu
wydajacego, wydany zgodnie z obaaujacymi przepisami, stanowaty urzdowy dokument
przebiegu robo6t budowlanych, ghey do notowania zdar#ei okolicznaci zachodzcych w
toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywangchiorow robot, przekazywania poléce
I innej korespondencji technicznej pamizy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawa
projektantem.

1.4.5.Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahymntraktowych (wyznaczona
przez Zamawiacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wydona), odpowiedzialna
za nadzorowanie robét i administrowanie kontraktem.

1.4.6.Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.7.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania
robotami i do wysfpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua



1.4.8.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lubodtikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzieymi jezdnie.

1.4.9.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.10.Korpus drogowy - nasyp lub ta &Z wykopu, ktora jest ograniczona korodrogi i
skarpami rowow.

1.4.11 Koryto - element uformowany w korpusie drogowynt&u utazenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.12 Ksiagzka obmiarow - akceptowany przez zymiera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, ghcy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych
robét w formie wyliczé, szkicow i ew. dodatkowych zgiznikow. Wpisy w ksizce obmiaréw

podlegag potwierdzeniu przez iyniera/Kierownika projektu.

1.4.13.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badasy zaakceptowane przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich hadgoréb zwhzanych z ocen
jakosci materiatdw oraz robot.

1.4.14 Materialy - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania robét, zgodne z dokumentacj
projektowg i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane prdezyniera/ Kierownika
projektu.

1.4.15. Nawierzchnia - warstwa lub zespdét warstwzsttych do przejmowania i rozkladania

obciazen od ruchu na podi® gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bgegaio oddziatywaniu ruchu i
czynnikOw atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdgga st migdzy warstvg Scieralm a podbudow,
zapewniagjca lepsze rozlaenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa sdga do wyrédwnania nierdwldoi podbudowy lub
profilu istniepcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna €& nawierzchni stigaca do przenoszenia obzen od ruchu na podie.
Podbudowa mie sktada sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - goérnasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji
nawierzchni. Mae ona sktadasic z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna&z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodpzmi przenikaniem gatek podiga.
Moze zawierd warstwe mrozoochrong, odsiczapca lub odcinajca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gidwnym areeim jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinaca - warstwa stosowana w celu unigfivdenia przenikania czstek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchnideej powyej.

i) Warstwa odgczapca - warstwa staca do odprowadzenia wody przedosta] sk do
nawierzchni.

1.4.16.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwitie na plaszcznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.17.0dpowiednia (bliska) zgod&é - zgodnd¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@i przedziat tolerancji nie zostat olleny - z przecitnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdddowvlanych.

1.4.18.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasehu przeznaczony do umieszczania
w nim drogi i zwazanych z ri urzadzea oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy ieoréwnie.



obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadea chronacych ludzi i
srodowisko przed ugrliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.19.Pobocze - ¢&¢é korony drogi przeznaczona do chwilowego postojuazuow,
umieszczenia usdlzen organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zgta
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.20.Podtze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowygzdey pod nawierzchai do
gtebokadsci przemarzania.

1.4.21.Podtaze ulepszone nawierzchni - gorna warstwa pzajtdezaca bezpérednio pod
nawierzchni, ulepszona w celu umlwienia przegcia ruchu budowlanego i wdawego
wykonania nawierzchni.

1.4.22 Polecenie Inyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy
przez Irzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, detyce sposobu realizacji robét lub
innych spraw zwizanych z prowadzeniem budowy.

1.4.23 Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizycigdaca autorem dokumentacji
projektowe;j.

1.4.24 Przedstwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegagasnia drogowego lub
catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametggometrycznych trasy w planie i
przekroju podtanym) istniepcego padczenia.

1.4.25.Przetargowa dokumentacja projektowa es¢zlokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizac, charakterysty&i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.26 Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichsdio (przedmiarem) w kolejriwi
technologicznej ich wykonania.

1.4.27.Teren budowy - teren udgphiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim roboét
oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako toe czs¢ terenu budowy.

1.5. Ogolne wymagania dotycgece robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonanych robot, bezpiearsdwo wszelkich
czynnaci na terenie budowy, metodyye przy budowie oraz za ich zgodh@ dokumentagj
projektowa, SSTWIORB i poleceniami ktyniera.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrglonym w dokumentach kontraktowych przekaWykonawcy

teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodiai@i prawnymi i administracyjnymi,

lokalizackg i wspoétrzdne punktow gtdbwnych trasy oraz reperow, dziennikldwy oraz jeden

egzemplarz dokumentacji projektowej i jeden komBISTWIORB.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaédo za ochron przekazanych mu punktéw

pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robotszkbdzone lub zniszczone znaki

geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasogX.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem

podanym w szczegétowych warunkach umowy, uwdiglapcym podzial na dokumentac

projektowa:

- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktore stanawprzetargow dokumentag projektows oraz
projektowa dokumentagj wykonawca (techniczr) i zostan przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidwWykonawca opracuje
w ramach ceny kontraktowej.



1.5.3.Zgodnas¢ robot z dokumentac projektowa i SSTWIORB

Dokumentacja projektowa, SSTWIORB i wszystkie d&date dokumenty przekazane
Wykonawcy przez liyniera stanows czes¢ umowy, a wymagania okilene w chaéby jednym z
nich @ obownzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej diolentaciji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw ohnwe kolejndcé ich
waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogolnych,0géinych warunkach
umowy”).

Wykonawca nie mize wykorzystywa btedow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a
o ich wykryciu winien natychmiast powiadoinilnzyniera, ktéry podejmie decygzjo
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na finie & wazniejsze od wymiarow okéeonych
na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaijalzgodne z dokumentacprojektows i
SSTWIORB

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTWIORBda uwazane za wartei
docelowe, od ktorych dopuszczalrealchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji.
Cechy materiatdw i elementow budowli muasavykazywa& zgodnd¢é z okrelonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie m@gyzekracza dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektows lub
SSTWIORB i wplynie to na niezadowale jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty
zostam zasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykomgoonownie na koszt
Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymasiniepcych
obiektow (jezdnie, aigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadzenia odwodnienia itp.)
na terenie budowy, w okresie trwania realizacji tkaktu, & do zakaczenia i odbioru
ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca przedstawizynierowi do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zadem drogi i organem zadzapcym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robdt w okrésienia budowy. W zalaosci od potrzeb i
postpu robdt projekt organizacji ruchu powinien ¢byna biegaco aktualizowany przez
Wykonawe. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projekgargzacji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczyn<aluje i ledzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczge takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp.,
zapewniaic w ten sposob bezpiecmtwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczciow dzieh i w nocy tych zapor i znakow, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wezdbw bezpieczgstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne uwdzenia zabezpieczgje kxda akceptowane przezayniera.
Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpoeziem w sposob
uzgodniony z laynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachscideh okrélonych przez
Inzyniera tablic informacyjnych, ktérych & bedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice
informacyjne lada utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji
robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboej zaptacie i przyjmuje gi ze jest
wtaczony w cer kontraktova.

1.5.5.0chrona srodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowkek zn& i stosowa w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.



W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcabzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmow& wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniezglo przepisoéw i norm
dotyczicych ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy orazldie unik&@
uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub débr publicznych i innych, a wynid@ych z
nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia iobych przyczyn powstatych w
nastpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopovegdiojazdowych,

2) srodki ostranosci | zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pytarb substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwpaarowa

Wykonawca kdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca khdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepisowvampya
sprxt przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@dni biurowych,
mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojhizda

Materiaty tatwopalne dda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przemisa
zabezpieczone przed dgsem o0sob trzecich.

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamarem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wydway.

1.5.7.Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza esiuzycia materiatdbw wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie oe¢géniu
wigkszym od dopuszczalnego, olmmego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowezyie do robét bda miaty aprobai technicza wydam przez
uprawniora jednostk, jednoznacznie okéjaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdw n&rodowisko.

Materiaty, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azadaczeniu rob6t ich
szkodliwas¢ zanika (np. materiaty pylaste) mpdpy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania. zé8 wymagaj tego odpowiednie przepisy
Wykonawca powinien otrzyntéazgodt na wycie tych materiatdbw od wiaiwych organdéw
administracji pastwowe.

Jezeli Wykonawca iyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajcy.

1.5.8.0chrona wiasndci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne,
takie jak rurocigi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtaddaloych wigcicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemawiapcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wdawe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i urgdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwczasow dla
wszelkiego rodzaju robot, ktére md)y¢ wykonane w zakresie przekenia instalacji i urzdzen
podziemnych na terenie budowy i powiadéminzyniera i wladze lokalne o zamiarze
rozpoczcia rob6t. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tycistalacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi #tyniera i zainteresowane wtadze oragldie z nimi wspotpracowat
dostarczajc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr Wykonawca &dzie



odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkma instalacji na
powierzchni ziemi i urgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczomgah
przez Zamawiajcego.

Jezeli teren budowy przylega do terendéw z zabuglawieszkaniow, Wykonawca bdzie
realizowa roboty w spos6b powodigy minimalne niedogodriici dla mieszkacow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabydoweszkaniowej w gsiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatadom.

Inzynier Ixdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych pany
Wykonawa a wiacicielami nieruchomgri i dotyczcych korzystania z wilasha i drog
wewrgtrznych. Jednale, ani Irkynier ani Zamawiajcy nie kgdzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile niegola one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waachkimowy.
1.5.9.0graniczenie obcazen osi pojazdow

Wykonawca hkhdzie stosowa sig do ustawowych ograniczenaciskow osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatdw | wypzesaia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska
wszelkie niezbdne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wiadz, co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) kadym takim przewozie dulzie
powiadamiat layniera. Ireynier maze polecé, aby pojazdy nie spetnigje tych warunkéw
zostaly usurite z terenu budowy. Pojazdy powogitg nadmierne obgienie osiowe nie dula
dopuszczone n&wiezo ukaiczony fragment budowy w ofdsie terenu budowy i Wykonawca
bedzie odpowiadat za naprawwszelkich robét w ten sposdb uszkodzonych, zgodnie
poleceniami layniera.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca edhie przestrzega przepisow dotycrych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowraz nie spetniagych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugdzenia zabezpieczgie, socjalne oraz
sprzt i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0sOb zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieam#wa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowe,;.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca kdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materiaty | wdzenia auywane
do robo6t od daty rozpoegia do daty wydania potwierdzenia zakaenia robot przez hyniera.
Wykonawca kdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaniginmo
by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowgdjlelementy byly w zadowalagym
stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostadgce

J&ili Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie hyniera
powinien rozpoczé roboty utrzymaniowe nie pgaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.5.12.Stosowanie si do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowazany jest zn& wszystkie zarzdzenia wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczaére g w jakikolwiek sposob zwizane z
wykonywanymi robotami i &dzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tgoktanowié
podczas prowadzenia robot.

Wykonawca kdzie przestrzedga praw patentowych i dazie w peini odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymag@aprawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych



chronionych praw w odniesieniu do sgg, materiatow lub urgdzen uzytych lub zwiazanych z
wykonywaniem robét i w sposébagty bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach,
przedstawiajc kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postpowania, obcizenia i wydatki wynikte z lub zvgzane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wi§iem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z
wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonggax Irzyniera.

1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotanekenkretne normy i przepisy, ktore
spetnid map materialy, spr& i inne towary oraz wykonane i zbadane robotydab
obowihzywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawionegdania powotanych
norm i przepisow o ile w warunkach kontraktu niestamowiono inaczej. W przypadku gdy
powotane normy i przepisyagaistwowe lub odnosgsie do konkretnego kraju lub regionu,
moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewp@jowny lub wyszy poziom
wykonania nt powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichasmizenia i pisemnego
zatwierdzenia przez hyniera. R@nice pom¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi
zamiennikami musz by¢ doktadnie opisane przez Wykonawic przedi@zone Irzynierowi do
zatwierdzenia.

1.5.14 Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozostado o
znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odknyée terenie budowy dola uwazane za
wlasng¢ Zamawiagcego. Wykonawca zobowdany jest powiadoniilnzyniera i postpowa
zgodnie z jego poleceniami.zé#i w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub
wystapia op&nienia w robotach, kynier po uzgodnieniu z Zamawaaym i Wykonawa ustali
wydtuzenie czasu wykonania robét i/lub wysékokwoty, o ktdn nalezry zwickszy¢ cere
kontraktowa.

2. MATERIALY

2.1.7Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na tydzie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek tenatow
przeznaczonych do robo6t, Wykonawca przedstawyriierowi do zatwierdzenia, szczego6towe
informacje dotycace proponowanegerddta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatdw jak réwniz odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki materiatdw.
Zatwierdzenie partii materiatbw z danedgoddta nie oznacza automatycznigg wszelkie
materiaty z danegerddia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia b&da celu wykazaniaze materiaty uzyskane z
dopuszczonegadrédta w sposob ggly spetniaj wymagania SSTWIORB w czasie realizaciji
robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuiadd wiacicieli i odnagnych wiadz na pozyskanie
materiatdbw zezrodet miejscowych wiczapc w to zrédta wskazane przez Zamawieggo i jest

zobowgzany dostarczy Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgmem eksploataci
zrodia.

Wykonawca przedstawi hynierowi do zatwierdzenia dokumentaciawierajca raporty z

bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie metedwydobycia i



selekcji, uwzgtdniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw adnraGt parstwowej i
samoradowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za spetnienie wymagailosciowych i jakdgciowych
materiatdw pochodych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wyddbymateriatow, dzigawy i inne jakie
okaza sie potrzebne w zwazku z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopdéw, dokopow i miejsc pozyskanidaematéw
miejscowych bda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekuhgwacji terenu po
ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykoméwerenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowydh wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagaumowy lub wskazaInzyniera.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopow w olebie terenu budowy poza tymi, ktore
zostaly wyszczegoélnione w dokumentach umowy, chytea,uzyska na to pisemnzgod:
Inzyniera.

Eksploatacja zrédet materiatbw &dzie zgodna =z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowiazujacymi na danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadafe wymaganiom zostanprzez Wykonawe wywiezione z terenu
budowy i zt@one w miejscu wskazanym przezyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatbw do innych robdt,znie dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych
materiatdbw zostanie odpowiednio przewéciowany (skorygowany) przezdyniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, hiczsk z jego nieprzyciem, usurgciem i
niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SSTWIORB przewidumaozliwos¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych ratlot Wykonawca powiadomigniera o
swoim zamiarze co najmniej tydai@rzed wyciem tego materiatu, albo w okresie imym,
jesh bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie lfadgmaganych przez hyniera. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezady¢ pazniej zmieniany bez zgody igniera.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane na#edo czasu gdydola one uyte do
robét, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniaathowaty swaj jakos¢ i whasciwosci i
byly dostpne do kontroli przez fyniera.

Miejsca czasowego skltadowania materiatGydabzlokalizowane w olebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych zAynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorgavanych
przez Wykonawegi zaakceptowanych przezzyniera.

2.6. Inspekcja wytwaorni materiatow

Wytwornie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia

zgodndci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prébiaterialtdw mog by

pobierane w celu sprawdzenia ich $ai@vosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowé¢ podstaw do

akceptacji okrdonej partii materiatow pod wzgtlem jakdci.

W przypadku, gdy laynier kedzie przeprowadzat inspekcivytworni, musz by¢ spetnione

nastpujace warunki:

a) Inzynier ledzie miat zapewnion wspétprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdbw w czasie przeprowadzania inspekcji,



b) Inzynier kxdzie miat wolny dos{p, w dowolnym czasie, do tych gzi wytworni, gdzie
odbywa s¢ produkcja materiatdw przeznaczonych do realizatjot,

c) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska
dla Inzyniera zezwolenie dla przeprowadzenia inspekaida w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgti, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéwykonywanych robot. Spek uzywany do robét powinien Iy
zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typdw i ilgci wskazaniom
zawartym w SSTWIORB, PZJ lub projekcie organizaaiiét, zaakceptowanym przezymiera;
w przypadku braku ustalew wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajndé¢ sprztu powinny gwarantow@przeprowadzenie roboét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SSTWIORB | wskawach Irzyniera.

Sprzt bedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot ma byutrzymywany
w dobrym stanie i gotowgi do pracy. Powinien l&yzgodny z normami ochronyrodowiska i
przepisami dotycgymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentdéw potwierdazajych dopuszczenie spitn
do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca kdzie konserwowa sprzt jak rowniez naprawig lub wymienig sprzt
niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SSTWIORB przewadmoazliwosé wariantowego gycia
sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiaddnyniera o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptacjprzed uyciem sprztu. Wybrany sprgt, po akceptacji
Inzyniera, nie mee by p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, uradzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkow
umowy, zostam przez Irzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takighodkow transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jaké wykonywanych robo6t i wkxiwosci przewaonych materiatow.
Liczba srodkéw transportu powinna zapewéigorowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SSTWIORB i wskarach Iyniera, w terminie
przewidzianym umow

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydsb spetni@ wymagania dotycxe przepiséow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychskéw na @ i innych parametrow
technicznych Srodki transportu nie spetnigje tych warunkéw magby¢ dopuszczone przez
Inzyniera, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnegytkowanych odcinkéw drog na
koszt Wykonawcy.

Wykonawca hdzie usuwé& na biegaco, na wihasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogabhcpnych oraz dojazdach do terenu
budowy.



5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgaidnie z warunkami umowy oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych robot,ida zgodné¢ z dokumentagj
projektows, wymaganiami SSTWIORB, PZJ, projektem organizamfiot opracowanym przez
Wykonawe oraz poleceniami kyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoggowywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyceewi planie i wyznaczenie wysci@m
wszystkich elementow roboét zgodnie z wymiarami ¢dreymi okrélonymi w dokumentaciji
projektowej lub przekazanymi naspiie przez layniera.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robot zosgamisungte przez
Wykonawe na wiasny koszt, z watkiem, kiedy dany lald okaze sk skutkiem bédu zawartego
w danych dostarczonych Wykonawcy nénpie przez layniera.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysck@rzez Irkyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadng.

Decyzje Irzyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementolwét kpda
oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowey
SSTWIORB, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decygjynier uwzgedni
wyniki badax materiatdw i robot, rozrzuty normalnie wggtjace przy produkcji i przy
badaniach materiatow, éwiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne
czynniki wptywapce na rozwzam kwestke.

Polecenia Iayniera powinny by wykonywane przez Wykonawown czasie okrdonym przez
Inzyniera, pod gréba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytoduniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakeéci

Wykonawca jest zobowzany opracowa i przedstawd do akceptacji layniera program
zapewnienia jakai. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien oKkg&c¢,
zamierzony sposob wykonywania robot, Ainwosci techniczne, kadrowe i plan organizaciji
robot gwarantujcy wykonanie robét zgodnie z dokumengagirojektows, SSTWIORB oraz
ustaleniami.

Program zapewnienia jakm powinien zawier&

a) cz$¢ 0golm opisupca:

— organizacg wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadaenibdt,

— organizaci ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robat,

— sposob zapewnienia bhp.,

— wykaz zespotoéw roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne,

— wykaz oséb odpowiedzialnych za jdka terminowa¢ wykonania poszczegoélnych
elementow robot,

— system (sposéb i proced)ir proponowanej kontroli i sterowania jalom
wykonywanych robot,

— wyposaenie w sprzgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium
wiasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zapaieect prowadzenie badd,

— sposoOb oraz formgromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiardw,
nastaw mechanizméw stegaych, a take wyckhganych wnioskéw i zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany 8padorne przekazywania tych
informacji Inzynierowi;

b) czs¢ szczegotow opisupca dla kazdego asortymentu robot:



— wykaz maszyn i urdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozn
oraz wyposzeniem w mechanizmy do sterowania iagtizenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilég¢ srodkéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku
materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposOb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedauich wiasciwosci w czasie
transportu,

— sposob i proceddrpomiarow i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie préobek,
legalizacja i sprawdzanie wdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolrateimentéw robdét,

— sposob pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci rob6t

Celem kontroli rob6t &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignac¢
zatazomg jakasé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robdt i jakaci materiatdw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, askapc personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie i
wszystkie uradzenia niezkdne do pobierania prébek i badaateriatdw oraz robaot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliynier maze zaadaé od Wykonawcy przeprowadzenia
bada w celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalgj.

Wykonawca hdzie przeprowadzapomiary i badania materialtdw oraz robo6t zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentaciji projektowej i SSTWIORB

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwoi¢ 53 okreslone w SSTWIORB,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostahe tam okrdone, Inzynier ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapeéwviykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy hynierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowane wydzenia i spret
badawczy posiadaj wazna legalizacg, zostalty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglaj
wymaganiom norm okétajacych procedury bada

Inzynier lgdzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszcze laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inzynier kgdzie przekazywa&a Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocagnieciach dotyczacych uradzen laboratoryjnych, spktu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczychrelleniedocagniccia te eda tak powane, ze mog
wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzymazycie do robot badanych
materiatébw i dopéci je do uwycia dopiero wtedy, gdy niedagniccia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostanusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jaktych materiatow.
Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem ldadmaaterialdw ponosi
Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Préobki kzda pobierane losowo. Zalecag stosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadziee wszystkie jednostkowe elementy produkcji mby¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do bafla

Inzynier kedzie mi€ zapewnion maozliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probekeds dostarczone przez Wykonagé zatwierdzone przez
Inzyniera. Prébki dostarczone przez Wykonawlo bada wykonywanych przez kyniera leda
odpowiednio opisane i oznakowane, w Sposob zaakeepty przez layniera.

Na zlecenie Iayniera Wykonawca dalzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow,
ktore budz watpliwosci, co do jakéci, o ile kwestionowane materiaty nie zostaprzez
Wykonawe usuntte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodaticch bada pokrywa



Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek;przeciwnym przypadku koszty te
pokrywa Zamawiajcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetta przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w SSTWIORB,
stosow& mazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceat® przez layniera.

Przed przysipieniem do pomiarow lub baflaWykonawca powiadomi fiyniera o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonapomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pmie ich wyniki do akceptacji kryniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca hdzie przekazywalnzynierowi kopie raportow z wynikami bailgak najszybciej,
nie p&niej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jalob

Wyniki bada (kopie) kzda przekazywane kynierowi na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprayowh.

6.6. Badania prowadzone przez layniera

Inzynier jest uprawniony do dokonywania kontroli, perfainia probek i badania materialtow w
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawgadducent materiatow powinien udzieli
mu niezlgdnej pomocy.

Inzynier, dokonujc weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegmzer Wykonawe,
poprzez mgdzy innymi swoje badania, ¢bzie ocenid zgodnd¢ materiatdw i robot z
wymaganiami SSTWIORB na podstawie wynikow wiasnbelda kontrolnych jak i wynikow
bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier powinien pobieraprobki materiatéw i prowadézibadania niezaimie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to
Inzynier oprze si wytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgédnuoateriatow i robot z
dokumentagj projektows i SSTWIORB. Mae rownie zleck, sam lub poprzez Wykonawic
przeprowadzenie powtdérnych lub dodatkowych badéezalenemu laboratorium. W takim
przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkohvypada i pobierania probek poniesione
zostan przez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami
technicznymi okrdonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiasciwych przepisow i dokumentéw technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngri z:
— Polsky Normg lub
— aprobai technicza, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowioBolskiej
Normy, jezeli nie & objete certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktére spetniaj wymogi SSTWIORB.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumeniywsymagane przez SSTWIORB, A&ia
partia dostarczona do robGtdzie posiadate dokumenty, oketajace w sposob jednoznaczny
jej cechy.
Produkty przemystowe muszposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami ba@lavykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych bad®da
dostarczone przez Wykonagvinzynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnidych wymaga beda odrzucone.



6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnymovwdazujacym Zamawiacego |

Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budovey kibnca okresu

gwarancyjnego. Odpowiedzialfto za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z

obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyebla dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robot,

stanu bezpieczistwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteiny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra

dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shbowego. Zapisy drla

czytelne, dokonane trwattechnilky, w poradku chronologicznym, bezpednio jeden pod

drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgeteda oznaczone kolejnym

numerem zakcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i ltyniera.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoIngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,

— dat uzgodnienia przez #yniera programu zapewnienia jdkoi harmonograméw robat,

— terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegoélnych elementéw robét,

— przebieg robaot, trudrici i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przycgyprzerw w
robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera,

— daty zaradzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbiorow robot zanikzjch i ulegajcych zakryciu, cgciowych i
ostatecznych odbioréw robét,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robét podleggch
ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym wazkii z warunkami klimatycznymi,

- zgodnad¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apisev dokumentaciji
projektowej,

— dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed trakcie
wykonywania robot,

- dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia rob6t,

— dane dotycace jakéci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki praepadzonych bada
Z podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegodlnych elementéw budowli z pddm, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wygaienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowygabprzediazone

Inzynierowi do ustosunkowaniagsi

Decyzje Irzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageig zaznaczeniem ich

przyjecia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeéyniera do ustosunkowaniagsProjektant nie

jest jednak strapnumowy i nie ma uprawnfedo wydawania pole@eéWykonawcy robot.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiarow stanowi dokument pozwalgj na rozliczenie faktycznego pest kadego
z elementoéw robo6t. Obmiary wykonanych robot przemaza s w sposob eigly w
jednostkach przgiych w kosztorysie i wpisuje do lkgki obmiarow.



(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodn&ci materiatdw, orzeczenia
0 jakdsci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wynikidah Wykonawcy lkeda gromadzone
w formie uzgodnionej w programie zapewnienia fakoDokumenty te stanowizahczniki do
odbioru robot. Winny b udostpnione na kadezyczenie Irkyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczagsioprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robat,

e) protokoty z narad i ustate

f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy d&da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpaviced
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduppj@atychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowytla zawsze dogpne dla lizyniera i przedstawiane do wglu na
zyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokotacy
projektowg i SSTWIORB, w jednostkach ustalonych w kosztorysie

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaigniu Irzyniera o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmnigj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do kaiki obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych wlepym kosztorysie lub
gdzie indziej w SSTWIORB nie zwalnia Wykonawcy odowiazku ukaczenia wszystkich
robot. Bkdne dane zostarpoprawione wg instrukcji kryniera na pimie.

Obmiar gotowych robét dalzie przeprowadzony z eztascia wymagam do celu miesicznej
ptatnaci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkmaym w umowie lub oczekiwanym
przez Wykonawei Inzyniera.

7.2. Zasady okrdélania ilosci robot i materiatow

Dilugosci i odlegtaci pomkdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymida obmierzone
poziomo wzdta linii osiowe.

Jeili SSTWIORB wiaciwe dla danych robdt nie wymagajego inaczej, okjosci beda
wyliczone w nf jako diugéé pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,cda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SSTWiIORB.



7.3. Urzgdzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdaidab
zaakceptowane przezzyniera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub
sprzt wymagaa bada atestuyjcych to Wykonawca dulzie posiada wazne $wiadectwa
legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dala przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robét.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gnizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom
SSTWIORB Rdzie utrzymywa to wyposaenie zapewniat w sposob agly zachowanie
doktadndci wg norm zatwierdzonych przezzymiera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary teda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a
takze w przypadku wysgpowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robdt podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obtigzeleda wykonane w sposob
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bpsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie &dii obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdnyc
dofaczone w formie oddzielnego zaknika do ksizki obmiaréw, ktGrego wzOr zostanie
uzgodniony z laynierem

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SSTWIORB, roboty podlegapastpujacym etapom
odbioru:

a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemul.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych robét, ktdre w dalszym procesie redjizulegra zakryciu.

Odbidr robot zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie umdawviajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagdélinego posgpu robot.

Odbioru rob6t dokonuje fynier.

Gotowas¢ danej cesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem deemizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera. Odbior bdzie przeprowadzony niezwitocznie, nie
poézniej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika olayd i
powiadomienia o tym fakcie hyniera.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia fiynier na podstawie dokumentow
zawierajcych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pagia
w konfrontacji z dokumentagprojektowa, SSTWIORB i uprzednimi ustaleniami.



8.3. Odbidr czsciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru
czesciowego roboét dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. @dbiobdt
dokonuje lrtynier.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rze@ggo wykonania rob6t w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci | wartasci.

Catkowite zakdaczenie rob6t oraz gotowd do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwiocznym powiagoimem na pimie o tym
fakcie Inzyniera.

Odbior ostateczny robot napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia
potwierdzenia przez hyniera zakéczenia robét i przycia dokumentow, o ktérych mowa w
punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznagzmzez Zamawiagego w obecriei
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbiermia roboty dokona ich oceny jalaowe] na
podstawie przedimnych dokumentow, wynikéw bafiai pomiardw, ocenie wizualnej oraz
zgodndci wykonania robot z dokumentagyrojektows i SSTWIORB.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapofia sealizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikapych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniagcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pekoavych lub robét uzupetniagych w
warstwiescieralnej lub robotach wykazeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustali
nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisge jakaé wykonywanych rob6t w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejndektacy projektows i SSTWIORB z
uwzgkdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczéstwo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszoan wartaé
wykonywanych robot w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogiaégm robot jest protokot odbioru

ostatecznego robét spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawdapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohaany przygotowanastpujace dokumenty:

1. dokumentag projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkowesli
zostata spordzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegblowe specyfikacje techniczne (podstawowe akumientdw umowy i ew.
uzupetniagce lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksizki obmiarow (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badldoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SSTWiIORB

6. deklaracje zgodrimi lub certyfikaty zgodn&i wbudowanych materiatdw zgodnie z
SSTWIORB,

7. opini¢ technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikow bada pomiarow

zalkczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodr&SZWIORB ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzggeh (np. na przekenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazani
tych robot widcicielom uradzen,

9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz rob6t i sieci uzbrojenia terenu,

10.kopig¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejintaryzacji powykonawczej.



W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeunii z Wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnaag keda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiieggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzujpghcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydhtrazwiazanych z usugctiem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyeialw okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny dunzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbiortestany robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatnagci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanawa jednostk

obmiarowa ustalora dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodptave ptatngci jest wart@é¢ (kwota)

podana przez Wykonawav danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosdowej edzie uwzgtdniac wszystkie

czynndci, wymagania i badania sktadeg st na jej wykonanie, oki&one dla tej roboty w SST

I w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob@tip obejmowa:

— robocizre bezpdrednh wraz z towarzysgeymi kosztami,

- warta¢ zwytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazynmosyaewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,

— wartas¢ pracy spregtu wraz z towarzyseymi kosztami,

— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z oba&ujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogoélne D-M-00.00.000

Koszt dostosowaniagido wymagé warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w D-
M-00.00.00.00 obejmuje wszystkie warunki otome w ww. dokumentach, a nie
wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazddéw i organizaghu obejmuje:

(a)opracowanie oraz uzgodnienie zynierem i odpowiednimi instytucjami projektu orgzadji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczenleanpii projektu Irzynierowi i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodineynikajacych z posipu robat,

(b)ustawienie tymczasowego oznakowania iswietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczéstwa ruchu,

(c)optaty/dziezawy terenu,

(d)przygotowanie terenu,

(e)konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikow, barier, oznakowai
drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzex obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizasghu obejmuje:



(a)oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowgpionowych,
poziomych, barier §wiatet,

(b)utrzymanie ptynngci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizagjchu obejmuje:

(a)usunkcie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane. (DzNr 89, poz. 414 z gaiejszymi
Zmianami).

2. Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopd2f201 r. w sprawie dziennika budowy,
montau i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. N38, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiipz. U. Nr 14, poz. 60 z paiejszymi
Zmianami).



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D-02.01.00. WYKOPY.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szcadgwej specyfikacji technicznej wykonania i odbiorabot
budowlanych (SSTWiORB)aswymagania dotycce wykonania i odbioru wykopow pod
koryto drogi.

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szcze@towa specyfikacja techniczna wykonania i odbiorbdobudowlanych (SSTWIORB)
stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przycaleiu i realizacji robot przy remoncie
ulicy Sw Anny w Kowarach

Niniejsza specyfikacja nie ma zastosowania do rawigzanych z wykonaniem instalacji
kanalizacyjnej.

1.3. Zakres robot obgtych SSTWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét ziemnych w
czasie remontu drogi i obejmuyvykonanie wykopow w gruntach nieskalistych,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lubruntu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetriap warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2Korpus drogowy - nasyp lub ta@# wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i
skarpami rowow.

1.4.3 Gkebokas¢ wykopu - ré@nica rzdnej terenu i radnej robot ziemnych, wyznaczonych w
osi nasypu lub wykopu.

1.4.4Wykop ptytki - wykop, ktorego gbokas¢ jest mniejsza il m.

1.4.5.Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nie oké&ony w punkcie 1.4.6 jako grunt
skalisty.

1.4.6. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub skany o nieprzesugiych blokach, ktérego
probki nie wykazuj zmian obgtosci ani nie rozpadaj sie pod dzialaniem wody
destylowanej; majwytrzymata¢ nasciskanie R ponad 0,2 MPa; wymagaycia srodkow
wybuchowych albo naezizi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia

1.4.7. Odkfad - miejsce wbudowania lub skladowania (odieieiz) gruntow pozyskanych w
czasie wykonywania wykopow, a nie wykorzystanychbddowy nasypow oraz innych prac
Zwigzanych z trasdrogows.

1.4.8. Wskaznik zag:szczenia gruntu - wiellké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:
| :&
° pds
gdzie:



Py - gqstoéc’3 objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12,
(Mg/m),

Pys - Maksymalna gptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwod optymalnej,
zgodnie z PN-B-04481:1988, shcta do oceny zagzczenia gruntu w robotach
ziemnych, (Mg/m).

1.4.9. Wskaznik réznoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntow
niespoistych, okrdona wg wzoru:
d

uU=-5

10

o

gdzie:
deo - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%tgrymm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgrymm).

1.4.10.Wskanik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

gdzie:

E:1 - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszayochazeniu badanej warstwy
zgodnie z PN-S-02205:1998,

E> - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtérnybtiazeniu badanej warstwy
zgodnie z PN-S-02205:1998.

1.4.11 Geosyntetyk - materiat stosowany w budownictwi®gdwym, wytwarzany z
wysoko polimeryzowanych widkien syntetycznych, wmtytworzyw termoplastycznych
polietylenowych, polipropylenowych i poliestrowychharakteryzujcy sk miedzy innymi
duza wytrzymaldcia oraz wodoprzepuszczakum, zgodny z PN-ISO10318:1993 [5], PN-
EN-963:1999.

Geosyntetyki obejmuaj geotkaniny, geowitokniny, geodzianiny, georusziyeosiatki,
geokompozyty, geomembrany, zgodnie z wytycznymii8D

1.4.12. Pozostate oki&enia podstawowe as zgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definiciami podanymi w SSTWiBRD-M-00.00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogdélne wymagania dotygee rob6t podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotyaze materiatdw, ich pozyskiwania i skltadowania, pudav
SSTWIORB D-M-00.00.00,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopdw powinny ¢byprzez Wykonawe
wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy nagyp@runty przydatne do budowy



nasypow mog by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdynetva nadmiar
objetosci robot ziemnych i za zezwoleniemzimiera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wydwpnie lgdac nadmiarem okjosci
robot ziemnych, zostaly za zgpdnzyniera wywiezione przez Wykonawcpoza teren
budowy z przeznaczeniem innymznbudowa nasypow lub wykonanie prac epgh
kontraktem, Wykonawca jest zobawany do dostarczenia rownoiveej obgtosci gruntow
przydatnych zerddet wkasnych, zaakceptowanych przezyinera.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasyp@ewinny by wywiezione przez
Wykonawe na odkfad. laynier maze nakazé pozostawienie na terenie budowy gruntow,
ktorych czasowa nieprzydatito wynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej
wilgotnosci.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygeze sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprat do robot ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot ziemnych powinien wyké&s& mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu do:

— odspajania i wydobywania gruntow (mioty pneumatgczab hydrauliczne, zrywarki,
koparki, tadowarki itp.),

jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grusgwcharki, rowniarki, koparko —
spycharki itp.),

transportu mas ziemnych (samochody wywrotkigaiki z przyczepami),

sprztu zagszczajgcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu

Ogdblne wymagania dotygee transportu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport gruntow

Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powirig dostosowany do rodzaju
gruntu (materiatu), jego odpsci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odiegto
transportu. Wydajnig srodkéw transportowych powinna &yponadto dostosowana do
wydajnaici spratu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntud€nzdu).

Zwigkszenie odlegkxi transportu ponad waldo zatwierdzone nie nime by podstavy
roszczé Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej] zaptaty za transport, o ile ¢kszone
odlegtcci nie zostaty wczaniej zaakceptowane naspiie przez layniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SSTWIORB DeévD0.00 ,Wymagania ogdolne”
pkt 5.



5.2. Doktadnd¢ wykonania wykopow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie od osjgktowanej nie powinny liywicksze
niz + 10 cm. Ranica w stosunku do projektowanychednych robot ziemnych nie me
przekracz&+ 1 cmi-3 cm.

Szerok&¢ gornej powierzchni korpusu nie o r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o
wigce] nz £ 10 cm, a krawdzie korony drogi nie powinny miewyraznych zatama w
planie.

Pochylenie skarp nie powinnozd¢ sic od projektowanego o weej niz 10% jego wartgci
wyrazonej tangensemaka. Maksymalne nierowrsoi na powierzchni skarp nie powinny
przekracza + 10 cm przy pomiarze fat3-metrows, albo powinny by spetnione inne
wymagania dotyce nierownéci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

5.3. Odwodnienia pasa robo6t ziemnych

Niezaleznie od budowy urdzen, stanowacych elementy systeméw odwadna@jch, ugtych

w dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien wgibd urzadzenia, ktére zapewni
odprowadzenie wdd gruntowych i opadowych poza abspbdét ziemnych tak, aby
zabezpieczy grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykwna ma obowizek
takiego wykonywania wykopéw aby powierzchniom gmumadawé w catym okresie
trwania robot spadki, zapewniag prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegrawodnieniu, ktére spowoduje ich
diugotrwah nieprzydatnéc, Wykonawca ma obowzek usungcia tych gruntow i zagpienia
ich gruntami przydatnymi na wtasny koszt bez jakaltviek dodatkowych optat ze strony
Zamawiajcego za te czynioi, jak rownie: za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istniglych zbiornikéw naturalnych i ugdzen odwadniagcych musi
by¢ poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytacja

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi uptizvia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym
okresie trwania rob6t ziemnych. Wykonanie wykopdwwpmno zatem pogpowa w
kierunku podnoszeniagshiwelety.

W czasie robét ziemnych nalezachowd odpowiedni spadek podiny i nad& przekrojom
poprzecznym spadki, umldwiajace szybki odptyw wod z wykopu. Spadek poprzeczrey ni
powinien by mniejszy nt 4% w przypadku gruntdw spoistych. Nale uwzgkdni¢
ewentualny wptyw kolejn&ei i sposobu odspajania gruntéw oraz termindw wykemia
innych robdt na spetnienie wymagalotyczicych prawidtowego odwodnienia wykopu w
czasie pospu robot ziemnych.

Zrodia wody, odstorte przy wykonywaniu wykopéw, nale uja¢ w dreny i odprowadzido
kanalizacji deszczowe).

5.5. Ukfadanie geosyntetykow

Geosyntetyki naley uklada taczac je na zakiad zgodnie z dokumengagrojektows i
SSTWIORB. Przylegape do siebie arkusze lub pasy geosyntetykdw zpalektada z
zaktadem (i kotwieniem) zgodnie z instruk@roducenta lub decygprojektanta.

W przypadku uszkodzenia geosyntetyku, malev uzgodnieniu z liaynierem, przykry to
uszkodzenie pasami geosyntetyku na dduago szerokdci wickszej o 90 cm od obszaru
uszkodzonego.

Warstwa gruntu, na ktorej przewiduje sitozenie geosyntetyku powinna dyowna i bez
ostrych wystpéw, mogcych spowodowauszkodzenie geosyntetyku w czasie uktadania lub
pracy. Metoda ukfadania powinna zapetvpizyleganie geosyntetyku do warstwy, na ktérej
jest uktadana, na catej jej powierzchni. Geosyki@ty nie naley nachgat lub powodowa



ich zawieszenia na wzgoérkach (garbach) lub nadndothlie dopuszcza siruchu maszyn
budowlanych bezpoednio na utaonych geosyntetykach. Nake je przykry niesortem
kamiennym niezwiocznie po ueniu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robotiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegkong&oli zgodndci z wymaganiami
specyfikacji okrélonymi w pkcie 5 oraz z dokumentagrojektows.

Szczegdbla uwag: nalery zwrdck na:

- wiasciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych,

- wiasciwe ugcie i odprowadzenie wygiow wodnych.

6.2.2.Sprawdzenie jak@i wykonania robot

Kontrola wykonania wykopéw polega na sprawdzeniuodrgici z wymaganiami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i SST. W czas@nkoli szczegdla uwag; nalery

zwrdcié na:

a) sposob odspajania gruntéw nie pogargaajch wiaciwosci,

b) zapewnienie stateczém skarp,

¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robét iiggozakaczeniu,

d) doktadndg¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykozenie),

e) zag:szczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \aga okreslonych w pkcie 5.2.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajeicalil.



Tablica 1. Cgstotliwaos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych robot ziemnych

Lp. | Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiarow
1 | Pomiar szerokai korpusu ziemnego |Pomiar tdma, szablonem, ato dtugagci 3 m i
2 | Pomiar szerok@i dna rowéw poziomia lub niwelatorem, w odgpach co 50
3 | Pomiar rzdnych powierzchni korpusun na
ziemnego prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 10(
4 | Pomiar pochylenia skarp na tukach o R 100 m co 50 m na tukach o
5 | Pomiar réwnéci powierzchni korpusu | < 100 m
6 | Pomiar rownéci skarp oraz w miejscach, ktére buglavatpliwosci
7 | Pomiar spadku poditnego powierzchniPomiar niwelatorem rzinych w odsfpach cg
korpusu lub dna rowu 200 m oraz w punktachatpliwych
8 | Badanie zagszczenia gruntu Wskaik zag:szczenia okrda¢ dla kadej

utozonej warstwy lecz nie rzadziejzv trzech
punktach na 1000 hwarstwy

6.3.2.Szerokd¢ korpusu ziemnego

Szeroka&¢ korpusu ziemnego nie me razni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +
10 cm.
6.3.3.Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie ma@zni¢ sie od rzdnych projektowanych o wtej
niz -3 cm lub +1 cm.

6.3.4.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&@ni¢ sie od pochylenia projektowanego o esej niz 10%
wartasci pochylenia wyraonego tangensemta.

6.3.5.ROwnaG¢ korony korpusu

Nieréwnaici powierzchni korpusu ziemnego mierzone f&tmetrova, nie mog przekraczéa
3 cm.

6.3.6.ROwWNG¢ skarp
Nieréwnaici skarp, mierzone tat3-metrova, nie mog przekracza+ 10 cm.
6.3.7.Spadek podiny korony korpusu

Spadek podiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spmy przez pomiar
niwelatorem rzdnych wysokéciowych, nie mae dawa& roznic, w stosunku do ezinych
projektowanych, wikszych nk -3 cm lub +1 cm.

6.3.8.Zageszczenie gruntu

Wskaznik zag:szczenia gruntu okémny zgodnie z BN-77/8931-12 powinien dynie
mniejszy nk 1,0. W przypadku gruntow dla ktérych nie ima okréli¢ wskanika
zag:szczenia naley okresli¢ wskanik odksztatceniag] zgodnie z normmPN-S-02205:1998.

6.4. Badania geosyntetykéw



Przed zastosowaniem geosyntetykbw w robotach ziemnyWykonawca powinien
przedstawd Inzynierowi swiadectwa stwierdzage, iz zastosowany geosyntetyk odpowiada
wymaganiom norm, aprobaty technicznej i zachowa jewetasciwosci w kontakcie z
materiatami, ktére dmzie oddzielda lub wzmacnid przez okres czasu nie krétszy od
podanego w dokumentacji projektowej i SSTWIORB.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetnige wymaga podanych w odpowiednich punktach
specyfikacji, zostanodrzucone. J materiaty nie spetniagce wymaga zostan wbudowane
lub zastosowane, to na polecenieylmera Wykonawca wymieni je na wi@awe, na wtasny
koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujwicksze odchylenia cech od okienych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny b§ ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, laynier mae uzng wad: za nie majca zasadniczego
wptywu na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakrevielkas¢ potracen za obniong jakos¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SSTWIORB DE&MY0.00 ,Wymagania ogolne” pkt
7.

7.2. Obmiar robét ziemnych
Jednostka obmiarawjest n (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SSTWIORB DOMB0.00 ,Wymagania ogolne” pkt
8.

Roboty ziemne uznaje¢sza wykonane zgodnie z dokumensapjojektows, SSTWIORB i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tieji wg pkt
6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrdgi podano w SSTWIORB D-M-00.00.00

~Wymagania ogolne” pkt 9.

Cena wykonania 1 frwykop6éw obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robat,

— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypddktad, obejmujce: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytadun

— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

— profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,

— zagszczenie powierzchni wykopu,

— przeprowadzenie pomiarow i badalaboratoryjnych, wymaganych w specyfikaciji
technicznej,

— rozplantowanie urobku na odktadzie,

— wykonanie, a nagpnie rozebranie drog dojazdowych,

— rekultywacg, terenu.



10.

PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. O#emia. Symbole. Podziat i opis
gruntow

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania préobekitgmv

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapai biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngn¥gania i badania

5. PN-1SO10318:1993 Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modaliksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez oberzenie ptyt

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

10.
11.

12.

13.

Wykonanie i odbiér robot ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDIM, Warszawa 1978.
Instrukcja bad@& podiaza gruntowego budowli drogowych i mostowych,
GDDP,Warszawa 1998.

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygiotsztywnych, IBDIM, Warszawa
1997.

Wytyczne wzmacniania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDIM,
Warszawa 2002.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szcadgwej specyfikacji technicznej wykonania i odbiorabot
budowlanych (SSTWIORB)aswymagania dotyce wykonania i odbioru robét zgzaanych
z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow wysétiowych.

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szczegtowa specyfikacja techniczna wykonania i odbiorhdbbgdowlanych (SSTWIORB)
stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy oscie ulicySw Anny w Kowarach

1.3. Zakres rob6t obgtych SSTWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot zganych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie
przebiegu trasy drogowej oraz pzémia obiektow inynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@mowych

W zakres rob6t pomiarowych, zygianych z odtworzeniem trasy i punktow wysgdiowych

wchodz;:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtéwnych osi trasy i
punktow wysokéciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeage 0si),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych (reperow roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochromé iprzed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposoéb utatwgay odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania osi trasmkpy kierunkowe oraz pogtkowy
I koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obovazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SSTWIORB D-M-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgece robot

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padam
SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.



2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalows#ugcsci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarmdot ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania
trasy, powinny miésrednic; od 0,15 do 0,20 m i diugéod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowad paliki drewnianesrednicy od 0,05 do
0,08 m i dtugéci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isimiej nawierzchni bolce
stalowesrednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

,»Swiadki” powinny mie diugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygeze sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysgikmvych naley stosowd nastpujacy
sprzt:
— teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

— dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kidw wysokdciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadiwd pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wyardg
0golne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ur@ przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SSTWIORB D&éWD0.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny bywykonane zgodnie z obogdujacymi Instrukcjami GUGIK
(od 1 do 7).

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien pegejod Zamawiaicego dane
zawierajice lokalizag i wspotrzdne punktow gtdbwnych trasy oraz reperow.



W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien
przeprowad# obliczenia i pomiary geodezyjne niedime do szczegdétowego wytyczenia
robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje

i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich tlach wykrytych
w wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperédoboczych. Bidy te powinny by
usungte na koszt Zamawigego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowej s
zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzie rzeczywiste rgne
terenu istotnie rinia sig od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomé o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie niewpino by
zmieniane przed pogiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajce z r@nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezzyhiera, zostam wykonane na koszt
Zamawiajcego. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze roboty dodatkowe w
takim przypadku obgiza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mpyy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikOw pomiarow przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdbwne trasy i punkppsrednie osi trasy mugzby¢
zaopatrzone w oznaczenia odagace w sposOb wyray i jednoznaczny charakterystyk
potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznatzgowinny by zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomvszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robot. dai znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego
zostan zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, tstamp one odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne davigtowej realizacji robot nakg do
obowiazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osesy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne pomy by zastabilizowane w sposob
trwaly, przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, aze@kdowhzane do
punktéw pomocniczych, patonych poza granicrobodt ziemnych. Maksymalna odlegto
pomigdzy punktami gtbwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza500 m.
Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtuwosi
trasy drogowej, a tale przy kadym obiekcie igynierskim.

Maksymalna odlegk& miedzy reperami roboczymi wzdirasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskpowinna by
odpowiednio zmniejszona, zatee od jego konfiguraciji.

Repery robocze natg zalary¢é poza granicami rob6t zwdanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzygzych. Jako repery robocze pma wykorzysta punkty state
na stabilnych, istniegych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktéw,
repery robocze natg zalay¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztahiww
stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wyklugzapsiadanie, zaakceptowany przez
Inzyniera.



Rzedne reperéw roboczych naleokreslac z talky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujniwelacg podwoéjra w nawazaniu do
reperow pastwowych.

Repery robocze powinny Bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcej wyr&ne i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdne).

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamayeego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckomej w dokumentacji projektowe;.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachsrpdnich w
odlegtcci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniayrdscz nie rzadziej @ico
50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej oasyt w stosunku do dokumentacji
projektowej nie mee by wieksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktéw osi trasy nale
wyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku do gdnych niwelety okrdonych w
dokumentaciji projektowe,;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najaizy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woéveczaly Wykonawca robét zagpi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgzbmpoza granicrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i
wykopow na powierzchni terenu (okkenie granicy robot), zgodnie z dokumengacj
projektowa oraz w miejscach wymaggjych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia
robot i w miejscach zaakceptowanych przezivera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopoéw naky stosowa dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalgy stosowdé w przypadku nasypéw o wysad@ przekraczajcej 1 metr
oraz wykopow gibszych nt 1 metr. Odlegt& migdzy palikami lub wiechami natg
dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy owg. Odlegtdc ta co najmniej
powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utliwia¢ wykonanie nasypow i wykopéw o
ksztalcie zgodnym z dokumentagjrojektows.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymagamni podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SSTWIORB DeMB0.00 ,Wymagania ogolne” pkt
7.



7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SSTWIORB DOM30.00 ,Wymagania ogolne” pkt
8.

8.2. Sposob odbioru robot

Odbiér robdt zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasie na podstawie szkicow i
dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokétu atcoli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada laynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsei podano w SSTWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:

— sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trgmnktow wysokeéciowych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnymtyezeniem dodatkowych
przekrojow,

— zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochraragrzed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogodlne zasady wykonya@mac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Gtéwny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdauGIiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekggciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GBJ1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUTD83.

Noohkow

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA |
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D-01.02.01 USUNECIE DRZEW | KRZAKOW

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szcaggwej specyfikacji technicznej wykonania i odbiorabdt
budowlanych (SSTWiIORB)aswymagania dotyce wykonania i odbioru robét zgzanych
Z usung¢ciem krzakow rossgtych w pasie drogowym.

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szczegtowa specyfikacja techniczna wykonania i odbiorbdiobudowlanych (SSTWIORB)
stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy omie ulicySw. Anny w Kowarach

1.3. Zakres robot obgtych SSTWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot aganych z
usungciem krzakow, wykonywanych w ramach robot przygaowwzych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w SSTWIORB D&@:00.00 ,Wymagania ogodlne”
pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogdélne wymagania dotygee robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

Nie wyskpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogoblne wymagania dotygeze sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprat do usuwania krzakow

Do wykonywania robot zwizanych z usukciem krzakéw natey stosowa:
— pity mechaniczne,

- spycharki,

— koparki lub cagniki ze specjalnym ospgiem

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wyardg
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport pni i karpiny
Pnie, karpig oraz gatzie nalgy przewoz¢ transportem samochodowym.



Pnie przedstawiage warté¢ jako materiat gytkowy (np. budowlany, meblarski itp.)
powinny by transportowane w sposéb nie powadyjich uszkodze

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SSTWiIORB D&éWD0.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 5.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z krzakow

Roboty zwizane z usugciem krzakdéw obejmuj wyciccie i wykarczowanie krzakow,
wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy na wskazane miejsce, zasy/pkadsv
oraz ewentualne spalenie na miejscu pozaostapm wykarczowaniu.

Teren pod budow drogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopowv innych
miejscach wskazanych w dokumentacji projektoweyjyipeen by oczyszczony z krzakdw.
Zgoda na prace zwiane z usurciem krzakébw powinna by uzyskana przez
Zamawiajcego.

W miejscach dokopéw i tych wykopow, z ktérych grijggt przeznaczony do wbudowania w
nasypy, teren naty oczyci¢ z raslinnosci, wykarczowa pnie i usun¢ korzenie tak, aby
zawart@¢ czesci organicznych w gruntach przeznaczonych do wbwoavw nasypy nie
przekraczata 2%.

5.3. Usungcie krzakow

Pnie krzakéw znajdage s¢ w pasie robo6t ziemnych, powinnybwykarczowane.

Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych pmiataley wypetni gruntem
przydatnym do budowy nasypow i z4gic.

Doly w obrbie przewidywanych wykopow, nalg tymczasowo zabezpieazyprzed
gromadzeniem giw nich wody.

5.4. Zniszczenie pozostasgi po usunktej roslinnosci

Spos6b zniszczenia pozost@o po usungtej raslinnosci powinien by zgodny ze
wskazaniami layniera.

Jezeli dopuszczono przerobienie gatna koe drzewra za pomog specjalistycznego spyta,

to sposob wykonania powinien odpowiadzaleceniom producenta sptz. Niewyteczne
pozostatéci po przerdbce powinny byusunite przez Wykonawgz terenu budowy.

Jezeli dopuszczono spalanie shmnosci usunetej w czasie robot przygotowawczych
Wykonawca ma obowzek zadbé, aby odbyto s ono z zachowaniem wszystkich wymogow
bezpieczéstwa i odpowiednich przepisow.

Zaleca st stosowanie technologii, umlowiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem
matej ilosci dymu, to jest spalanie w wysokich stosach allpalamie w dotach z
wymuszonym doptywem powietrza. Po zakpeniu spalania ogiepowinien by catkowicie
wygaszony, bez pozostawieniacych s czesci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzdly zmusity Wykonawe do odsjipienia od
spalania lub jego przerwania, a nagromadzony nadtdd spalenia stanowi przeszkod
prowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien @guigo w miejsce tymczasowego
skltadowania lub w inne miejsce zaakceptowane phzgmiera, w ktérym bdzie maliwe
dalsze spalanie.

Pozostatéci po spaleniu powinny ldyusungte przez Wykonawg z terenu budowy. 3k
pozostatéci po spaleniu, za zgadnzyniera, 8 zakopywane na terenie budowy, to powinny
by¢ one uktadane w warstwach. K& warstwa powinna Byprzykryta warstw gruntu.
Ostatnia warstwa powinna bdyrzykryta warstw gruntu o grubéci co najmniej 30 cm |



powinna by odpowiednio wyréwnana i zagzczona. Pozostdia po spaleniu nie magby¢
zakopywane pod rowami odwadniegymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktérych
odbywa st przeptyw wod powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Kontrola robot przy usuwaniu krzakow

Sprawdzenie jakai robot polega na wizualnej ocenie komplgtiausungcia raslinnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania dotéw. Zsarzenie gruntu wypelniego doty
powinno by nie mniejsze 4 0,97

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SSTWIORB DeM0.00 ,Wymagania ogolne” pkt
7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarows robot zwazanych z usurciem krzakow jest metr kwadratowy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SSTWIORB DOMB0.00 ,Wymagania ogolne” pkt
8.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlega sprawdzenie dotow po
wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgece podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsei podano w SSTWIORB D-M-00.00.00

~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuje:

— wycigcie i wykarczowanie krzakow,

— wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienie egatna koe
drzewnry, wzgkdnie spalenie na miejscu pozostaiqgo wykarczowaniu,

— zasypanie dotéw,
— uporzdkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wysepuja.






SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D-01.02.03 WYBURZENIE OBIEKTOW BUDOWLANYCH

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szcaggwe] specyfikacji technicznej wykonania i odbiorabét
budowlanych (SSTWIiIORB)aswymagania dotyce wykonania i odbioru robét zgzanych
Z wyburzeniem obiektow budowlanych — studni karsadigznych.

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szczegtowa specyfikacja techniczna wykonania i odbiorbdiobudowlanych (SSTWIORB)
stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy ommie ulicySw. Anny w Kowarach

1.3. Zakres robot obgtych SSTWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot aganych z
wyburzeniem studni kanalizacji ogolnosptawnej

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okienia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w SSTWIORB D&@:00.00 ,Wymagania ogodlne”
pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

Nie wystpuja

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygeze sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzt do wykonania robot zwigzanych z wyburzeniem obiektow

Do wykonania robét zwgzanych z wyburzeniem studni kanalizacyjnych maktosowa:
— koparki,

- fadowarki,

- dzwigi,

— mioty pneumatyczne lub hydrauliczne,



4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wyardg
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbiorki ména przewoz dowolnym srodkiem transportu. Wybdkrodka
transportu zaley od odlegtdci i warunkow lokalnych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SSTWIORB DeéVD0.00 ,Wymagania ogdolne”
pkt 5.

5.2. Czynndci wstgpne

Roboty rozbiérkowe obejmajusunecie z terenu budowy wszystkich studni, w stosunéu d
ktorych zostato to przewidziane w dokumentacji pktpwej.

Obiekty znajdujce s¢ w pasie robot drogowych, nie przeznaczone do gsianipowinny
by¢ przez Wykonawg zabezpieczone przed uszkodzenieniellebiekty, ktére maj by¢
zachowane, zostanuszkodzone lub zniszczone przez Wykongwio powinny one by
odtworzone na koszt Wykonawcy, w sposob zaakceptpwezez Zamawiagego.

5.3. Roboty rozbiérkowe

Wszystkie obiekty przewidziane do rozbiorki, wykaeaz elementow mitiwych do
powtdrnego wykorzystania powinny dyisuwane bez powodowaniacdbych uszkodze
Wykonawca powinien je przewié na miejsce okidone przez Iayniera.

Doty (wykopy) po usuritych obiektach budowlanych lub ich elementach, dujage s¢ w
miejscach, gdzie zgodnie z dokumeniggojojektows beda wykonywane wykopy drogowe,
powinny by tymczasowo zabezpieczone. W szczegdnpnalery zapobiec gromadzeniuesi
w nich wody opadowe;.

Doly, w miejscach gdzie nie przewiduje¢ swykonania wykopow drogowych, nale
wypetnic warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagago terenu i zagcCic.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot wyburzeniowych

Sprawdzenie jakai rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiaisunicia resztek studni
Zageszczenie gruntu wypetnigjego doty po usuriych kamieniach, blokach skalnych lub
obiektach budowlanych powinno bie mniejsze i 0,97



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SSTWIORB DEMY0.00 ,Wymagania ogolne” pkt
7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarowy jest szt. (sztuka) wyburzonych studni kanalizaggin

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SSTWIORB DOMB0.00 ,Wymagania ogolne” pkt
8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy platrdgi podano w SSTWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena 1 szt robot obejmuije:

— rozebranie i wyburzenie studni,

— odwiezienie materiatu z rozbiorki,

— sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,

— ewentualne zasypanie i zmgczenie gruntu w dotach (wykopach) po ustych
obiektach,

— uporzdkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D - 08.01.01.01 KRAWEZNIKI BETONOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczadgwej specyfikacji technicznej wykonania i odbiorobot
budowlanych (SSTWiORB)aswymagania dotycice wykonania i odbioru roboét zgzanych z
ustawieniem krawznikow betonowych.

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szczegobtowa specyfikacja techniczna wykonania iiardbrobét budowlanych (SSTWiIORB)
jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przlieacji rob6t w ramach remoncie ulicy
Sw. Anny w Kowarach.

1.3. Zakres robo6t obgtych SSTWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia rob6t azanych z
ustawieniem krawznikow betonowych na tawie betonowej z oporem

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ogzajace chodniki dla
pieszych, pasy dzigte, wyspy kierujce oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SSTWIORB D-M-00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagagalne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotyaze materiatdbw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudaw
SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymgs

— krawezniki betonowe,

— piasek na podsypk do zapraw,

— cement do podsypki i zapraw,

- woda,

— materialty do wykonania tawy pod kramiki.



2.4. Krawezniki betonowe - wymagania techniczne

Krawezniki winny mie¢ wymiary 100 x 30 x 8 cm Dopuszczalne odchytki warow :
Dla dlugaci - + 8 mm
Dla wysokdaci i grubaci - £3 mm

Powierzchnie krawznikéw betonowych powinny tybez rys, pknie¢ i ubytkébw betonu, o
fakturze z formy lub zatarte]. Krayzie elementow powinny lByrowne i proste.

Krawezniki betonowe mog by¢ przechowywane na skladowiskach otwartych, posegvage
wedtug typow, rodzajow, odmian, gatunkéw i wielko

Krawezniki betonowe naley uktada z zastosowaniem podktadek i przektadek drewniargch
wymiarach: grub& 2,5 cm, szerok@ 5 cm, dlugé¢ min. 5 cm wgksza ni szerok&c¢
kraweznika.

Do produkcji kraveznikéw naley stosowé beton wg PN-B-06250 klasy niezszej niz B 30.
Beton wyty do produkcji krawznikdw powinien charakteryzowasic:

— nasikliwoscia, poniej 4%,

— $cieralngcia na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla dat@ 4 mm,

— mrozoodpornécia i wodoszczelngcia, zgodnie z noranPN-B-06250.

2.5. Materiaty na podsyple i do zapraw

Piasek na podsygpkcementowo-piaskoavpowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712, a
do zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711.

Cement na podsygk do zaprawy cementowo-piaskowej powiniert lsgmentem portlandzkim
klasy nie mniejszej 4i,32,5”, odpowiadacy wymaganiom PN-B-19701.

Woda powinna b§ odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250.

2.6. Materialy na tawy

Do wykonania taw pod kragzniki nalezy stosowa, dla tawy betonowej - beton klasy B 15, wg
PN-B-06250.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogdblne wymagania dotygee sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprat

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:

— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz gwhywania podsypki cementowo-
piaskowej,

— wibratoréw ptytowych, ubijakowecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wyarag
ogolne” pkt 4.



4.2. Transport kraweznikow

Krawgzniki betonowe mogby¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uktada nalery na srodkach transportowych w pozycji pionowej z
nachyleniem w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczenigm gszkodzeniami w czasie
transportu, a gérna warstwa nie powinna wystap@zasciany srodka transportowego wgej
niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatéw

Transport cementu powiniergsdbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

Kruszywa mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegagih je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi maddeni. Podczas transportu kruszywa
powinny by zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drepreed rozpyleniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w SSTWIORB DE&W0.00 ,Wymagania ogolne” pkt
5.

5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy naley wykonywa zgodnie z PN-B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiadawymiarom fawy w planie z uwzglinieniem w
szerokdci dna wykopu konstrukcji szalunku.

Wskaznik zag:szczenia dna wykonanego koryta pod dgvowinien wynosi co najmniej 0,97
wedtug normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie taw

Wykonanie taw powinno kyzgodne z BN-64/8845-02.

tawy betonowe z oporem wykonujegsiv szalowaniu. Beton réeielony w szalowaniu lub
bezpdrednio w korycie powinien ky wyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nale
wykonywa zgodnie z wymaganiami PN-B-06251, przy czym malstosowa co 50 m
szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumiezmasg zalewovs.

5.4. Ustawienie kraveznikdw betonowych
5.4.1.Zasady ustawiania kragnikOw

Swiatto (odlegtéé gornej powierzchni kraggnika od jezdni) powinno iyzgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej i wynasiod 10 do 12 cm, a w przypadku stosowania @dbni
kraweznika 2 — 4 cm.

Zewrxtrzna sciana krawznika od strony chodnika powinna dyo ustawieniu kragznika
obsypana piaskiemzwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepushtga, starannie
ubitym.

Ustawienie krawznikdw powinno by zgodne z BN-64/8845-02.

5.4.2.Ustawienie krawznikdw na tawie betonowej

Ustawianie krawznikOw na ftawie betonowej wykonujeesi na podsypce z piasku lub na
podsypce cementowo-piaskowej o gréh@ do 5 cm po zagzczeniu.

5.4.4. Wypetnianie spoin



Spoiny krawznikbw nie powinny przekraczaszerokéci 1 cm. Spoiny nalgy wypeni
zaprava cementowo-piaskoay przygotowan w stosunku 1:2.

Spoiny krawznikdw przed zalaniem zaprawalezy oczyci¢ i zmy¢ woda. Dla zabezpieczenia
przed wptywami temperatury krawaniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowej i 0
spoinach zalanych zaprawalezy zalew& co 50 m bitumicza mag zalewows nad szczelig
dylatacyjm tawy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot
6.2.1.Badania krawznikow

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykdnabadania materialow
przeznaczonych do ustawienia kegwikOw betonowych i przedstawiwyniki tych bada
Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadz na podstawie ogtizin elementu
przez pomiar i policzenie uszkodzerystpujacych na powierzchniach i krggdziach elementu
zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary diega giebokaici uszkodzé nalezy wykona za
pomoa przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadaia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-
B-10021.

Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementéw ngl@rzeprowadzi z doktadnécia do 1 mm
przy wyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubng zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i
2. Sprawdzenie #ow prostych w narach elementéw wykonuje ¢siprzez przytagenie
katownika do badanego nami zmierzenia odchytek z doktadkom do 1 mm.

6.2.2.Badania pozostatych materiatow

Badania pozostatych materiatdw stosowanych przyawishiu kraweznikbw betonowych
powinny obejmowa wszystkie wiaciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich
materiatdw w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdza wymiary koryta oraz zagzczenie podiaa na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynost 2 cm. Zagszczenie podia powinno by zgodne z
pkt 5.2.

6.3.2.Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj

a) Zgodna¢ profilu podiwznego gornej powierzchni taw z dokumeniggjojektovs.
Profil podhlezny gornej powierzchni tawy powinien &yzgodny z projektowan niwelet.
Dopuszczalne odchylenia mpgynost £ 1 cm na kade 100 m fawy.

b) Wymiary taw.
Wymiary taw naley sprawdzt w dwéch dowolnie wybranych punktach nazét@ 100 m
tawy. Tolerancje wymiaréw wynogz
- dla wysokéci + 10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéxi + 10% szerokéri projektowane).

c) Rownda¢ gornej powierzchni faw.



Réwna¢ gornej powierzchni tawy sprawdzag girzez przytgenie w dwoch punktach, na
kazde 100 m tawy, trzymetrowej faty.
Przéwit pomiedzy goérm powierzchm ftawy i przylowona fata nie mae przekracza
1cm.
d) Zag:szczenie faw.
Zagzszczenie taw badaesiv dwdch przekrojach na kde 100 m.
e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowamdgerunku nie mge przekracza +
2 cm na kade 100 m wykonanej tawy.

6.3.3.Sprawdzenie ustawienia kraimnikow

Przy ustawianiu kragznikow nalery sprawdzé:

a) dopuszczalne odchylenia linii kraanikdw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysio
+ 1 cm na kade 100 m ustawionego kraanika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyaaykznika od niwelety projektowanej,
ktére wynosit 1 cm na kade 100 m ustawionego kramnika,

c) rownas¢ gornej powierzchni kraggnikdw, sprawdzane przez przyknie w dwoch punktach
na kade 100 m krawznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomigdzy gorm
powierzchna kraweznika i przytazong tata nie mae przekraczal cm,

d) doktadnd¢ wypetnienia spoin bada esico 10 metrow. Spoiny mugzby¢ wypetnione
catkowicie na pefn glebokasé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SSTWIORB DE&MB0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowg jest m (metr) ustawionego krainika betonowego.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SSTWIORB DOVB0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje s8i za wykonane zgodnie z dokumengacprojektows, SSTWIORB i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6
daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajicych zakryciu podlegaj
— wykonanie koryta pod tagy

— wykonanie tawy,

— wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotyaze podstawy pfatrioci podano w SSTWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.



9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m kragnika betonowego obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materiatdbw na miejsce wbudowania,

— wykonanie koryta pod tagy

— ew. wykonanie szalunku,

— wykonanie tawy,

— wykonanie podsypki,

— ustawienie krawznikdw na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskpwe
— wypetnienie spoin kragznikOw zapraw,

— ew. zalanie spoin magzalewow,

— zasypanie zewgtrznejsciany kraweznika gruntem i ubicie,

— przeprowadzenie badapomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3.  PN-B-06251 Roboty betonowedlbetowe
4. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do b@twnzapraw
5. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwytte
6. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane 2z betonu. todye pomiaru cech

geometrycznych

7. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndheao nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka
8. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamdaaawierzchni drogowych
9. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndheao nawierzchni drogowych.
Piasek
10. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegadku. Sklad, wymagania i ocena
zgodndci

11. PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

13. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

14. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzdndg, ulic,

03/01 parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymaganbadania

15. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzdndg, ulic,

03/04 parkingbw i torowisk tramwajowych. Krawmniki i obrzeza
chodnikowe

16. BN-64/8845-02 Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odiio

10.2. Inne dokumenty

17. Katalog powtarzalnych elementow drogowych (KPEDRgrBprojekt - Warszawa, 1979 i
1982 r.






SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D - 08.03.01 BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SSTWORB

Przedmiotem niniejszej szczadgwej specyfikacji technicznej wykonania i odbionobdt
budowlanych (SSTWiORB)aswymagania dotycce wykonania i odbioru robét zgzdanych z
ustawieniem betonowego obfzechodnikowego.

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szczegtowa specyfikacja techniczna wykonania i odbiorbaobudowlanych (SSTWIORB)
stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy ommie ulicySw. Anny w Kowarach

1.3. Zakres robot obgtych SSTWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia rob6t azanych z
ustawieniem betonowego obfzechodnikowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.0brzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozigzapce jednostronnie lub
dwustronnie cigi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonychaounikacii.

1.4.2. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w SSTWIORB D-M-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagagalne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padaw
SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymgs

obrzeza odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 i BN-80/6775-03/01,
zwir lub piasek do wykonania taw,

cement wg PN-B-19701,

piasek do zapraw wg PN-B-06711.

2.3. Betonowe obrz#a chodnikowe - wymagania techniczne

Obrzeze winno mi€ wymiary 100 x 30 x 8 cuy
Dopuszczalne odchyiki wymiarow obeze:
Dla dtugaci 8 mm



Dla szerokéci i grubaci — 3 mm

Powierzchnie obrzgy powinny by bez rys, pknig¢ i ubytkdw betonu, o fakturze z formy lub
zatartej. Krawdzie elementéw powinny lByréwne i proste.

Betonowe obrzea chodnikowe maog by¢ przechowywane na skladowiskach otwartych,
posegregowane wedtug rodzajéw i gatunkow.

Betonowe obrzea chodnikowe nalgy ukiad& z zastosowaniem podkifadek i przektadek
drewnianych o wymiarach co najmniej: grab@,5 cm, szerokid 5 cm, dtugé¢ minimum 5 cm
wigksza ni szerokéc obrzea.

Do produkcji obrzey nalezy stosowa beton wedtug PN-B-06250 klasy niesiej nz B 30.
2.4. Materiaty na tawe i do zaprawy

Zwir do wykonania tawy powinien odpowiaglawymaganiom PN-B-11111, a piasek -
wymaganiom PN-B-11113 .

Materiaty do zaprawy cementowo-piaskowej powinnypasiad& wymaganiom podanym w
SSTWIORB D-08.01.01.,Kragzniki betonowe” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprt do ustawiania obrzey
Roboty wykonuje i recznie przy zastosowaniu drobnego spuzpomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wyarag
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe mag by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu po
osiagnieciu przez beton wytrzymadoi minimum 0,7 wytrzymaleci projektowane;.

Obrzeza powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniegni siszkodzeniami w czasie
transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatéw
Transport pozostatych materiatdbw podano w SSTWI@RE@8.01.01 , Kravezniki betonowe”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SSTWIORB DEWD0.00 ,Wymagania ogolne” pkt
5.

5.2. Wykonanie koryta
Koryto pod podsypk (tawe) nalezy wykonywa zgodnie z PN-B-06050.



Wymiary wykopu powinny odpowiadawymiarom fawy w planie z uwzglinieniem w
szerokaci dna wykopu.

5.3. Podtae lub podsypka (tawa)

Podiaze pod ustawienie obrze maze stanowd rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (tawa)
ze zwiru lub piasku, o grubi@i warstwy od 3 do 5 cm po zg&yczeniu. Podsypk(tawe)
wykonuje s¢ przez zasypanie koryfavirem lub piaskiem i zagzczenie z polewaniem wad

5.4. Ustawienie betonowych obrzg chodnikowych

Betonowe obrzea chodnikowe naley ustawid na wykonanym podia w miejscu i z&wiattem
(odlegtascia gornej powierzchni obrza od cigu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami
dokumentaciji projektowe,;.

Zewrxtrznasciana obrzga powinna b§ obsypana piaskientwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekrac&azerokéci 1 cm. Naley wypeini je piaskiem lub zapraw
cementowo-piaskogvw stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem maleczyci¢ i zmy¢ woda.
Spoiny musz by¢ wypetnione catkowicie na petrgtcbokasc.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykdnabadania materialow
przeznaczonych do ustawienia betonowych olyrzghodnikowych i przedstawiwyniki tych
bada Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wygbu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu
przez pomiar i policzenie uszkodzeyskpujacych na powierzchniach i kradziach elementu,
zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary diega giebokaici uszkodzé nalery wykona za
pomoa przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadaia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-
B-10021 .

Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementéw ngl@rzeprowadzi z doktadnécia do 1 mm
przy wzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubng, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i
2. Sprawdzenie #ow prostych w narach elementéw wykonuje ¢siprzez przytagenie
katownika do badanego nami zmierzenia odchytek z doktadko do 1 mm.

Badania pozostatych materiatow powinny obejméwaszystkie wiaciwosci okreslone w
normach podanych dla odpowiednich materiatéw wyinieych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robét naky sprawdzéa wykonanie:

a) koryta pod podsypk(tawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

b) poditaza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsyphryfaze zwiru lub piasku - zgodnie
Z wymaganiami pkt 5.3,

c) ustawienia betonowego obvze chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4,yprz
dopuszczalnych odchyleniach:

— linii obrzeza w planie, ktére mie wynosé + 2 cm na kade 100 m diugéri obrzea,

— niwelety gornej ptaszczyzny obrze, ktdére mae wynosté £1 cm na kade 100 m dtugri
obrzeza,



— wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, ktomvipno wykazywa catkowite
wypetnienie badanej spoiny na pgigicbokasé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SSTWIORB DEMB0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowg jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w SSTWIORB DB0.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengacprojektows, SSTWIORB i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6
daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— wykonane koryto,
— wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy pfatrici podano w SSTWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 m betonowego olizehodnikowego obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatow,

— wykonanie koryta,

— rozicielenie i ubicie podsypki,

— ustawienie obrza,

— wypetnienie spoin,

— obsypanie zewgtrznejsciany obrzea,

— wykonanie badai pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykty

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonsapraw

4 PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. MNkhetopomiaru cech
geometrycznych



PN-B-11111

PN-B-11113

PN-B-19701

BN-80/6775-
03/01

BN-80/6775-
03/04

Kruszywo mineralne. Kruszywa natwalrdo nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

Kruszywo mineralne. Kruszywa natwalrdo nawierzchni
drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnegoku. Sklad, wymagania i ocena
zgodndci
Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzdhdg, ulic,
parkingbw i torowisk tramwajowych. Wspoélne wymagani
badania
Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierizdhdg, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Krayniki i obrzeza.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D -08.02.02 CHODNIK Z BRUKOWEJ KOSTKI BETONOWEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczadgwej specyfikacji technicznej wykonania i odbiorobot
budowlanych (SSTWiORB)aswymagania dotycice wykonania i odbioru roboét zgzanych z
wykonaniem chodnika z brukowej kostki betonowe;.

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szczegtowa specyfikacja techniczna wykonania i odbiorlbépbudowlanych (SSTWIORB)
stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy osie ulicySw. Anny w Kowarach

1.3. Zakres rob6t obgtych SSTWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robot aganych z
wykonaniem chodnika z brukowej kostki betonowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana tore metod wibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztaltka jednowarstwowawutbvoch warstwach patzonych ze sab
trwale w fazie produkciji.

1.4.2. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami i z definicjami podanymi 8STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgece robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagargalne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotyaze materiatdbw, ich pozyskiwania i sktadowania, padaw
SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1.Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekkbsikowej w budownictwie drogowym
jest posiadanie aprobaty technicznej, wydanej pupeawniom jednostl.

2.2.2. Wyglad zewretrzny

Struktura wyrobu powinna Byzwarta, bez rys,gknie¢, plam i ubytkow.
Powierzchnia gérna kostek powinna¢hywna i szorstka, a krayzie kostek rowne i proste,
wklgsnigcia nie powinny przekracz&® mm dla kostek o gruboi < 80 mm.

2.2.3.Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej



Do wykonania nawierzchni chodnika stosujelsetonow kostke brukows o grubdci 80 mm.
Tolerancje wymiarowe wynogz

- na dhugdci + 3 mm,
— na szerokgci +3 mm,
— na grubdci +5 mm.

Kolor kostki czerwony.

2.2.4.Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych

Betonowe kostki brukowe powinny ndieechy fizykomechaniczne oktene w tablicy 1.
Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych Kobtekowych

Lp. |Cechy Wartas¢
1 | Wytrzymata¢ nasciskanie po 28 dniach, MPa, co najmnigj
a) srednia z sz&iu kostek 60
b) najmniejsza pojedynczej kostki 50
Nasakliwos¢ woda wg PN-B-06250, %, nie wcej niz 5
Odporné¢ na zamraanie, po 50 cyklach zam#ania, wg PN-B
06250:
a) pekniecia probki brak
b) strata masy, %, nie wdej niz 5
C) obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzymaen
probek nie zamzanych, %, nie wicej niz 20

4 | Scieralndg¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 , mm, niecej niz 4

2.3. Materiaty do produkcji betonowych kostek brukavych

2.3.1.Cement

Do produkcji kostki brukowej naly stosowa cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy nie
nizszej ng¢ ,32,5". Zaleca s stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement pewini
odpowiadé wymaganiom PN-B-19701.

2.3.2. Kruszywo do betonu

Nalezy stosowa kruszywa mineralne odpowiade¢ wymaganiom PN-B-06712.
Uziarnienie kruszywa powinno byustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki baum),
przy zat@zonych parametrach wymaganych dla produkowanegolwyro

2.3.3.Woda
Woda powinna b§ odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250.

2.3.4.Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje; slodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikéw,
zgodnie z receptlaboratoryjma.

Plastyfikatory zapewniajgotowym wyrobom wiksz wytrzymatcg¢, mniejsa nasakliwosé i
wigksz odpornd¢ na niskie temperatury i dziatanie soli.



Stosowane barwniki powinny zapewrkostce trwate wybarwienie. Powinny to doigarwniki
nieorganiczne.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprt do wykonania chodnika z kostki brukowej

Mate powierzchnie chodnika z kostki brukowej wyk@nsi recznie.

J&ili powierzchnie g duze, a kostki brukowe majjednolity ksztatt i kolor, mana stosowa
mechaniczne uszlzenia ukladagce. Urzdzenie sktada siz wozka i chwytaka sterowanego
hydraulicznie, stdacego do przenoszenia z palety warstwy kostek ngsoséch utagenia.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wyarag
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uktael § warstwowo na palecie. Po
uzyskaniu wytrzymakxi betonu min. 0,7 wytrzymadoi projektowanej, kostki przewone g

na stanowisko, gdzie specjalne atizenie pakuje je w fajii spina tdma stalows, co gwarantuje
transport samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mma réwnie przewozté samochodami na paletach transportowych
producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SSTWIORB DEWD0.00 ,Wymagania ogolne” pkt
5.

5.2. Koryto pod chodnik

Koryto wykonane w podias powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami
podiwznymi i poprzecznymi oraz zgodnie z wymaganiami poyda w SST D-
04.01.01.,Profilowanie i zagzczenie podim”. Wskanik zag:szczenia koryta nie powinien
by¢ mniejszy nk 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

5.3. Podsypka

Na podsypk nalezy stosowa piasek odpowiadagy wymaganiom PN-B-06712.
Grubas¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawigraic w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka
powinna by zwilzona wod, zag:szczona i wyprofilowana.



5.4. Uktadanie chodnika z betonowych kostek brukowgh

Z uwagi na ranorodn@¢ ksztattdéw i kolorow produkowanych kostek, #iwve jest utaenie
dowolnego wzoru - wczeiej ustalonego w dokumentacji projektowej lub zagiktowanego
przez Irxyniera.

Kostke uktada st na podsypce lub podta piaszczystym w taki sposob, aby szczelingdny
kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kosthalery uktad& ok. 1,5 cm wyej od projektowane]
niwelety chodnika, gdyw czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegaggagzeniu.

Po utaeniu kostki, szczeliny naty wypelni piaskiem, a nagpnie zamié¢ powierzchng
utozonych kostek przy ayciu szczotek gcznych lub mechanicznych i przysi¢ do ubijania
nawierzchni chodnika.

Do ubijania utaonego chodnika z kostek brukowych, stosugevdbratory ptytowe z ostanz
tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszioem i zabrudzeniem. Wibrowanie
naleey prowadzé od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunkérodka i jednoczanie w
kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyehwolno wywat walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupeiné szczeliny materiatem do wypetnienia i zafdie
nawierzchng. Chodnik z wypetnieniem spoin piaskiem nie wympgdegnacji - mae by zaraz
oddany do gytkowania.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien sprawgziczy producent kostek
brukowych posiada aproleatechnicza.

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1.Sprawdzenie podia

Sprawdzenie podi@ polega na stwierdzeniu zgodoioz dokumentagj projektows.
Dopuszczalne tolerancje wynasiia:

— gfebokdici korytat 1 cm,

— szerokdci koryta:£ 5 cm.

6.3.2.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétia wymaganych spadkow poprzecznych i padich
polega na stwierdzeniu zgodiwo z dokumentag] projektowa oraz pkt 5.3 niniejszej
SSTWIORB.

6.3.3.Sprawdzenie wykonania chodnika

Sprawdzenie prawidtovéoi wykonania chodnika z betonowych kostek brukowypblega na
stwierdzeniu zgodrioi wykonania z dokumentacjprojektows oraz wymaganiami pkt 5.4
niniejszej SSTWIORB:

— pomierzenie szerokoi spoin,

— sprawdzenie prawidtowéai ubijania (wibrowania),

— sprawdzenie prawidtovéoi wypetnienia spoin,



— sprawdzenie, czy przyty desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.
6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika
6.4.1. Sprawdzenie rowrigi chodnika

Sprawdzenie réwrigi nawierzchni przeprowadéaalezy tata co najmniej raz na kae 150 M
utozonego chodnika i w miejscachatpliwych, jednak nie rzadziej hiraz na 50 m chodnika.
Dopuszczalny przsvit pod tat 4 m nie powinien przekracz4,0 cm.

6.4.2.Sprawdzenie profilu podimego

Sprawdzenie profilu podimego przeprowadzanalezy za pomog niwelacji, biopc pod uwag
punkty charakterystyczne, jednak nie rzadzigjoa 100 m.

Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika w ktach zatamania niwelety nie mog
przekracza+ 3 cm.

6.4.3.Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokorywalezy szablonem z poziomi¢ co najmniegj
raz na kade 150 do 300 frchodnika i w miejscach atpliwych, jednak nie rzadziej hico 50 m.
Dopuszczalne odchylenia od projektowanego profymesz + 0,3%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SSTWIORB DEM0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z brukoweptki
betonowe,.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SSTWIORB DOB0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje s8i za wykonane zgodnie z dokumengacprojektows, SSTWIORB i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6
daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotyaze podstawy pfatrioci podano w SSTWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fithodnika z brukowej kostki betonowej obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materiatdbw na miejsce wbudowania,

— wykonanie koryta,

— ew. wykonanie warstwy odszapcej,

— wykonanie podsypki,

— utozenie kostki brukowej wraz z zeggczeniem i wypetnieniem szczelin,

- przeprowadzenie badapomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04111
2.  PN-B-06250
3. PN-B-06712
4. PN-B-19701
5.  PN-B-32250
6. BN-68/8931-

01

Materiaty kamienne. Oznaczawieralngci na tarczy Boehmego

Beton zwykty

Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

Cement. Cement powszechneggtku. Skiad, wymagania i ocena
zgodndci

Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw
Drogi samochodowe. Oznaczenie wskia piaskowego.

10.2. Inne dokumenty

Nie wyskpuja.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D-04.01.01 PROFILOWANIE | ZAGESZCZANIE PODLO ZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczadgwej specyfikacji technicznej wykonania i odbiorobot
budowlanych (SSTWiORB)aswymagania dotycice wykonania i odbioru robot zgzanych z
profilowaniem i zagszczaniem podi@ gruntowego.

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szczegtowa specyfikacja techniczna wykonania i odbiorlbépbudowlanych (SSTWIORB)
stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy oswie ulicySw Anny w Kowarach.

1.3. Zakres rob6t obgtych SSTWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robot awanych z
zagszczeniem podia przeznaczonego do ukmia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe as zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wyn&aga ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgece robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagaosgalne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wysepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do profilowania podiza powinien wykaza sie mazliwoscia

korzystania z nagpujacego spratu:

- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z fikie ustawianym lemieszem; Zynier mae
dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podia z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanwgskich koryt),

- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygn.

Stosowany sprtz nie mae spowodowa niekorzystnego wplywu na wdawosci gruntu

podiaza.



4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SSTWiIORB D-M-00.00.00.00 pvegania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Transport materiatbw mma dokonywé& dowolnymi $rodkami transportu stosownie do
uwarunkowa lokalnych

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SSTWIORB DEWD0.00 ,Wymagania ogolne” pkt
5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygbi¢c do wykonania profilowania i zagzczenia podia
bezpdrednio przed rozpoeziem robdét zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Wczeniejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsgrzania podim,jest
mozliwe wytacznie za zgogInzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wyprofilowanym i zagszczonym podku nie mae odbywaé sie ruch budowlany,
niezwiazany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przysipieniem do profilowania podée powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze

Po oczyszczeniu powierzchni pogéo naley sprawdzé, czy istniejce rzdne terenu
umazliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyclkeduych podiga. Zaleca si aby
rzedne terenu przed profilowaniem byty o co najmniggrd wyzsze ni projektowane radne
podiaza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanienia poziomu w podia
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powiniepulkehni podiaze na gtbokas¢
zaakceptowanprzez Irkyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spetnigty wymagania obowgiujace
dla gornej strefy korpusu, w #oi koniecznej do uzyskania wymaganychedizych
wysokaciowych i zagscic warstwe do uzyskania wartoi wskanika zagszczenia,
okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa réwniarki. Sciety grunt powinien b§ wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowangzlrzyniera.

Bezpdarednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie
podiaza naley kontynuow& do osagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,00.
Wskaznik zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twagoy podiaze uniemaliwia przeprowadzenie
badania zagszczenia, kontrel zag:szczenia naley oprz€ na metodzie obgien ptytowych.
Nalezy okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztalcenia pozho wedtug BN-64/8931-02.
Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu odksztaicere powinien przekracéz,?2.
Wilgotnos¢ gruntu podieéa podczas zagzczania powinna ldyrowna wilgotndci optymalnej z
tolerancy od -20% do +10%.



5.5. Utrzymanie wyprofilowanego i zagszczonego podtza

Podtaze po wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno yutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwrzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przystnatychmiast do ukfadania warstw nawierzchni,
to powinien on zabezpieczypodtaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez
roztozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez/hiera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy ména przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykomaniezlgdnych
napraw. Jeeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona on

na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycgzcych cech geometrycznych i z@gczenia
wyprofilowanego podta podaje tablica 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wyprofilowanego podia

Lp. | Wyszczegdlnienie | Minimalna czstotliwos¢
bada bada i pomiaréw

i pomiarow
Réwna¢ podiizna | co 20 m na kalym pasie ruchu

Réwna¢ poprzeczng 10 razy na 1 km

Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km
co 100 m

A ITWIN|EF

Rzdne
wysokaciowe
5 Uksztattowanie osi wco 100 m

planie”

6 |Zagkszczenie, w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, leczréelziej nk raz
wilgotnos¢  gruntu/ na 600 M
podiaza

6.2.2.R6wna¢ profilowanego podiza

Nieréwnaici podiuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy 4-metrowy tata zgodnie z
normg BN-68/8931-04.

Nieréwnaici poprzeczne naky mierzy 4-metrovy tata.

Nierownaici nie mog przekracz&20 mm.

6.2.3.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padiopowinny by¢ zgodne z dokumentagc)
projektows z tolerancy + 0,5%.



6.2.4.Rzedne wysokéciowe

Rd&znice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragz&l cm, -2 cm.

6.2.5.Uksztattowanie osi w planie
Os w planie nie mee by przesungta w stosunku do osi projektowanej czeej niz £ 5 cm
6.2.6.Zageszczenie profilowanego podia

Wskaznik zag:szczenia wyprofilowanego podi@ okrglony wg BN-77/8931-12 nie powinien
by¢ mniejszy od 1,00

Jeili jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje ¢siporéwnanie wart@i modutdw
odksztatcenia, to wargé stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédcekreélonych
zgodnie z norrp BN-64/8931-02 nie powinna byicksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naly badd wedtug PN-B-06714-17. Wilgotsé gruntu
poditaza powinna b§ réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami profilowaneo podiaza
Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujwicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny Bynaprawione przez spulchnienie daglgikasci co
najmniej 10 cm, wyrOwnanie i powtdrne zagczenie. Dodanie nowego materialu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SSTWIORB DEM0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego profioego
podiaza.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SSTWIORB DB0.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentacja projektovBSTWIORB i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg
punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy pfatrici podano w SSTWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 frprofilowania podtaa obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
profilowanie dna koryta lub podta,
zag;szczenie,

utrzymanie koryta lub podia,



— przeprowadzenie pomiarow i badalaboratoryjnych, wymaganych w specyfikaciji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek tgrun
2. PN-/B-06714- Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgé&tno
17
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcesweerzchni
podatnych i podiza przez obeizenie ptyt
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowdoo nawierzchni planografem i

tata
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D-04.02.01 WARSTWY ODCINAJACE



1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST WiIORB

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacghtecznej wykonania i odbioru roboét
budowlanych (SST WIiORB)aswymagania dotycce wykonania i odbioru rob6t zadanych z
wykonaniem warstw odcingych.

1.2. Zakres stosowania SST WiORB

Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania iiadbrob6t budowlanych (SSTWIORB)
stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy ommie ulicySw. Anny w Kowarach

1.3. Zakres robot obgtych SST WiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia rob6t azanych z
wykonaniem warstw odcingych, stanowicych czs¢ podbudowy pomocniczej, w przypadku
gdy poditae stanowi grunt wysadzinowy lubatpliwy, nieulepszony spoiwem lub lepiszczem.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe aszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
okresleniami podanymi w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagaogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgece robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagargalne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotyaze materiatdbw, ich pozyskiwania i sktadowania, padaw
SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw iodgacych s:
— piaski,

— Zwir i mieszanka,

— miat (kamienny).

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw odciaaych powinny spetnianastpujace warunki:

a) szczelngci, okreslony zalenoscia:

Dy _,

dss ~

gdzie:

D15 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarmsiay odcinajcej lub odgczapcej
dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% zianngu podiaa.

b) zagszczalnéci, okreslony zalenoscia:

d

Uu=_2>5
le

gdzie:

U - wskanik réznoziarnistdci,



dso - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odcinajca,

dio - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywarzacego warstw odcinajca.

Piasek stosowany do wykonywania warstw odayh powinien spetntawymagania normy
PN-B-11113 dla gatunku 1i 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstw ir@jgcych powinny spetnia
wymagania normy PN-B-11111, dla klasy I'i Il.

Miat kamienny do warstw odszapcych i odcinajcych powinien spetntawymagania normy
PN-B-11112.

2.4. Sktadowanie materialow

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy maace] nie jest wbudowane
bezpdrednio po dostarczeniu na budpwzachodzi potrzeba jego okresowego sktadowania, t
Wykonawca robét powinien zabezpie¢Zruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z
innymi materiatami kamiennymi. Podie w miejscu skladowania powinno dydéwne,
utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odcinge] powinien wykaza sig
moazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

- rowniarek,

- walcow statycznych,

— piyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wyarag
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaaih je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi mageri, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w SSTWIORB DE&W0.00 ,Wymagania ogolne” pkt
5.

5.2. Przygotowanie podiea

Podiaze gruntowe powinno spetiawymagania okrdone w SSTWIORB D-04.01.01
~Profilowanie i zagszczanie podim”.



Warstwy odcinajca powinna b§ wytyczona w sposob umliwiajacy wykonanie jej zgodnie z
dokumentagj projektows, z tolerancjami okidonymi w niniejszej specyfikacji.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w e¢gdlach réwnolegtych do osi drogi, lub
w inny sposAb zaakceptowany przezymera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno uiwia¢ nacagniecie sznurkow lub linek do
wytyczenia robot w odgpach nie wikszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane w warstwie o jednakowej gré&ipprzy wyciu rowniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkow ¢daych wysokéciowych. Grubé¢ roztozonej warstwy
luznego kruszywa powinna byaka, aby po jej zagzczeniu oagnicto grubdé projektowan.

W miejscach, w ktorych widoczna jest segregacjaskywa naley przed zagszczeniem
wymienic kruszywo na materiat 0 odpowiednich wdavosciach.

Natychmiast po kecowym wyprofilowaniu warstwy odcingiej naley przystpi¢ do jej
zagszczania.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym mgaleozpoczynéa od krawedzi i stopniowo
przesuwa pasami podiznymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie
nawierzchni o jednostronnym spadku mglaozpoczynd od dolnej krawdzi i przesuwa
pasami podhinymi czs$ciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gornej krawdzi.

Nieréwnaici lub zagebienia powstale w czasie zmgczania powinny kywyréwnywane na
biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanib lsungcie materiatu, a do
otrzymania rownej powierzchni.

W miejscach niedogpnych dla walcéw warstwa odcinap powinna b§ zag:szczana ptytami
wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zaggszczanie naley kontynuowa do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0
wedtlug normalnej préby Proctora, przeprowadzonejdiwg PN-B-04481. Wskanik
zagzszczenia nalgy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowamywarstwe odcinajca, uniemaliwia
przeprowadzenie badania zagczenia wedtug normalnej préby Proctora, kontealg:szczenia
naleey oprze€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okre&li¢ pierwotny i wtérny modut
odksztatcenia warstwy wedtug BN-64/8931-02. Stokumdgdrnego i pierwotnego modutu
odksztatcenia nie powinien przekrac232.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna IByréwna wilgotnéci optymalnej z
tolerancy od -20% do +10% jej warfoi. W przypadku, gdy wilgotnidé kruszywa jest wisza
od wilgotnagci optymalnej, kruszywo nalg osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W
przypadku, gdy wilgotn&& kruszywa jest misza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg
zwilzy¢ okreslong iloscia wody i rOwnomiernie wymiesza

5.4 Utrzymanie warstwy odcinapcej

Warstwa odcinaca po wykonaniu, a przed ufeniem nasjpne] warstwy powinny by
utrzymywane w dobrym stanie.

Nie dopuszcza eiruchu budowlanego po wykonanej warstwie odeicej] poza ruchem
pojazdow koniecznych dla wykonania xey lezacej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniklych z niewdaiwego utrzymania warstwy olagia Wykonawe robaot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.



6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénabadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania roboét i przedstamyniki tych bada Inzynierowi. Badania te
powinny obejmowawszystkie wtaciwosci kruszywa okréone w p. 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow dotycgzcych cech geometrycznych i zsgczenia
warstwy odcinajcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow warstwy odcinagej

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna cz;stotliwos¢ bada i
bada i pomiaréw pomiaréw

1 | Szerokéc warstwy 10 razy na 1 km

2 | Réwna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu

3 | Réwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km

5 | Rzdne wysokéciowe co 100 m

6 | Uksztattowanie osi w planjeo 100 m

")

7 | Gruba¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, lecz nie rzadz
niz raz na 400 M
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziepnmiaz na 2000 m

ej

8 | Zagszczenie, wilgotn@ |w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz| nie
kruszywa rzadziej nk raz na 600 M

6.3.2.Szeroka@¢ warstwy
Szeroka@¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3.ROWNG¢ warstwy

Nierownaici podiwzne warstwy odcinagej i odaczapcej naley mierzy¢ 4 metrovy tata,
zgodnie z norrp BN-68/8931-04.

Nierownaici poprzeczne warstwy odcinagj i odgaczapcej naley mierzy 4 metrow tata.
Nieréwnaici nie mog przekracz&20 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odciiagj i odgczapcej na prostych i tukach powinny dygodne
z dokumentagj projektows z tolerangj £ 0,5%.

6.3.5.Rzedne wysokéciowe

Rd&znice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+1 cmi-2 cm.



6.3.6.Uksztattowanie osi w planie
Os w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej ozeej niz £ 5 cm
6.3.7.Gruba¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z okrdona w dokumentacji projektowej z tolerancf1
cm, -2 cm.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod waxm grubéci Wykonawca wykona
naprawe warstwy przez spulchnienie warstwy nghgikas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie
nowym materiatem o odpowiednich égawosciach, wyréwnanie i ponowne zgggczenie.
Roboty te Wykonawca wykona na witasny koszt. Po wgkdu tych robot nagpi ponowny
pomiar i ocena gruldci warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8.Zageszczenie warstwy

Wskaznik zag:szczenia warstwy odcinggej okrglony wg BN-77/8931-12 nie powinien by
mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujec gporéwnanie wartei modutéw

odksztatcenia, to wargé stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztgdcekrélonych

zgodnie z normp BN-64/8931-02, nie powinna byvicksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagzczenia naley badd wedtug PN-B-06714-17. Wilgotsé

kruszywa powinna hyrowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.4. Zasady posipowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujwicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w p. 6.3, powinny ynaprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10

cm, wyréwnane i powtdrnie zaggczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SSTWIORB DE&MB0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy odcirge].

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SSTWIORB DB0.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengacprojektows, SSTWIORB i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6
daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy pfatrici podano w SSTWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]
Cena wykonania 1frwarstwy odcinajcej z kruszywa obejmuije:



prace pomiarowe,

dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy materiatu o grubol
I jakosci okreslonej w dokumentaciji projektowej i specyfikacji kexcznej,

wyrownanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,

zag:szczenie wyprofilowanej warstwy,

przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek tgrun

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotndci

3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo natuealndo nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamaaedwierzchni drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natwalndo nawierzchni
drogowych. Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie huooldksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obeizenie ptyt

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré§gnmawierzchni planografem i
tata

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wsgkika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

9. Wytyczne budowy nasypow komunikacyjnych na stabyrodigru z  zastosowaniem

1.

geotekstyliéw, IBDiM, Warszawa 1986.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D-04.03.01 SKROPIENIE EMULSIA ASFALTOW A WARSTW
KONSTRUKCYJNYCH

WSTEP

1.1. Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacghtecznej wykonania i odbioru robot
budowlanych (SSTWIORB)aswymagania dotycge wykonania i odbioru robét zgzanych ze
skropieniem warstw konstrukcyjnych nawierzchni espuhsfaltova.

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szczegtowa specyfikacja techniczna wykonania i odbiorlbépbudowlanych (SSTWIORB)
stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy osie ulicySw. Anny w Kowarach



1.3. Zakres robot obgtych SSTWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t zwanych ze
skropieniem warstw konstrukcyjnych emualsjsfaltova przed utgeniem nasfpnej warstwy
nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe aszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SSTWiIORB D-M-00.00.00 ,Wyn&aga ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagasgalne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotyaze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, padaw
SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow do wykonania skropienia

Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw Komscyjnych nawierzchnisgs

a) do skropienia podbudowy nieasfaltowej:

- kationowe emulsjéredniorozpadowe wg WT.EmA-1994,

— uptynnione asfaltgrednioodparowalne wg PN-C-96173;

b) do skropienia podbudow asfaltowych i warstw esmanek mineralno-asfaltowych:
— kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-1994,

— uptynnione asfalty szybkoodparowywalne wg PN-C-3§17

— asfalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-C-96170, gadz Inzyniera.

2.3. Wymagania dla materiatéw

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podanBmA-94.
Wymagania dla asfaltéw drogowych podano w PN-C-9617

2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia

Orientacyjne ziycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnywwierzchni podano w
tablicy 1.

Tablica 1. Orientacyjne zycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyetwierzchni

Lp. | Rodzaj lepiszcza Zycie (kg/nf)
Emulsja asfaltowa kationowa 0d 0,4 do 1,2
2 | Asfalt drogowy D 200, D 300 od 0,4 do 0,6

Dokfadne zuycie lepiszczy powinno ldyustalone w zalaosci od rodzaju warstwy i stanu jej
powierzchni i zaakceptowane przezyniera.

2.5. Sktadowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mggowodowa utraty cech lepiszcza i obiinia jego jakéci.
Lepiszcze naley przechowywa w zbiornikach stalowych wypoganych w uradzenia
grzewcze i zabezpieczonych przed dpsim wody i zanieczyszczeniem. Dopuszcza si



magazynowanie lepiszczy w zbiornikach murowanycitomowych lubzelbetowych przy
spetnieniu tych samych warunkéw, jakie podano diarnikow stalowych.

Emulsg mazna magazynowaw opakowaniach transportowych lub stacjonarnyciornikach
pionowych z nalewaniem od dna.

Nie naley stosowa zbiornika walcowego lacego, ze wzgdu na tworzenie sina duej
powierzchni cieczy ,keucha” asfaltowego zatykgjego paéniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nale przestrzega zasad ustalonych przez
producenta.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nafeuzywa¢ skrapiark lepiszcza. Skrapiarka powinnady
wyposaona w uradzenia pomiarowo-kontrolne pozwale¢ na sprawdzanie i regulowanie
nastpujacych parametrow:

— temperatury rozktadanego lepiszcza,

— cisnienia lepiszcza w kolektorze,

— obrotéw pompy dozuagej lepiszcze,

— predkaoéci poruszania giskrapiarki,

— wysokdaci i dtugasci kolektora do rozktadania lepiszcza,

— dozatora lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien dyzolowany termicznie tak, aby byto rraove
zachowanie statej temperatury lepiszcza.

Wykonawca powinien posiadaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki.

Skrapiarka powinna zapewniozktadanie lepiszcza z tolerapej 10% od ilgci zatazonej.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SSTWiIORB D-M-00.00.00.00 pvegania
0golne” pkt 4.

4.2. Transport lepiszczy

Asfalty mog by¢ transportowane w cysternach kolejowych lub samdotwych, posiadagych
izolacg termiczra, zaopatrzonych w ugdzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczonych
przed dosfpem wody.

Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, skkagh, beczkach i
innych opakowaniach pod warunkiepe, nie leda korodowaty pod wptywem emulsji i niectla
powodowaly jej rozpadu. Cysterny przeznaczone daewozu emulsji powinny [y
przedzielone przegrodami, dzieymi je na komory o pojemsoi nie wickszej nz 1 nt, a kada
przegroda powinna mienvykroje w dnie umaliwiajace przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i
zbiorniki przeznaczone do transportu lub skltadoaamulsji powinny b§ czyste i nie powinny
zawierd& resztek innych lepiszczy.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w SSTWIORB DE&W0.00 ,Wymagania ogolne” pkt
5.

5.2. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnalmczyszczona.

Jezeli do czyszczenia warstwy bytazywana woda, to skropienie lepiszczem zmaasipic
dopiero po wyschrtiu warstwy, z wyjtkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawieriaahn
moze by wilgotna.

Skropienie warstwy mi@ rozpoczc Sig po akceptacji przez hyniera jej oczyszczenia.
Warstwa nawierzchni powinna dgkrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek, a w miejscach
trudno dostpnych ecznie (za pomacweza z dysz rozpryskow).

Temperatury lepiszczy powinny nd@¢ sie w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. | Rodzaj lepiszcza TemperatufC)
1 |Emulsja asfaltowa kationowa od 20do40”
2 | Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150
3 | Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

*) W razie potrzeby emulgjnalezy ogrza& do temperatury zapewnagej wymagan lepkasé.

Jezeli do skropienia zostatazyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powirya
pozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na czas remp dla umaliwienia penetracji lepiszcza
w warstwe i odparowania wody z emulsji. W zateéci od rodzaju aytej emulsji czas ten
wynosi od 1 godz. do 24 godzin.

Przed utgeniem warstwy 2z mieszanki mineralno-bitumicznej \WWyAwca powinien
zabezpieczy skropiory, warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzgjlko niezlgdny
ruch budowlany.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00.00 ,Wymaigan
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna byparta na atestach producenta z tym,Wykonawca powinien
kontrolowa dla kadej dostawy wigciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. WHaciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie robot

Kontrolowane Badanie

Lp. |Rodzajlepiszcza wiasciwosci wedtug normy

Emulsja asfaltowa kationow&epkasé EmA-94
2 Asfalt drogowy penetracja PN-C-04134




6.2.2.Sprawdzenie jednorod#éa skropienia i zaycia lepiszcza

Nalezy przeprowadz kontrok ilosci rozkladanego lepiszcza wedtlug metody podanej w
opracowaniu ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczani@ci rozkiadanego lepiszcza i
kruszywa”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SSTWIORB DE&MB0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest:
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skropionej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SSTWIORB DOMB0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje s8i za wykonane zgodnie z dokumengacprojektows, SSTWIORB i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6
daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotyaze podstawy pfatrioci podano w SSTWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rfiskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuije:

— dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapjarek

— podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,

— skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigiz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetasifltow

2. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe

3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnio®dJN do nawierzchni

drogowych
10.2. Inne dokumenty

4. ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdorozktadanego lepiszcza i kruszywa”. Zaleconesprz
GDDP do stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia 1992-02-03.
5. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed EmA-94. IBDIM - 1994 r.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D-04.05.01 ULEPSZONE PODLTE Z KRUSZYWA
STABILIZOWANEGO CEMENTEM

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacghtecznej wykonania i odbioru robot
budowlanych (SSTWiORB)aswymagania dotycice wykonania i odbioru robot zgzanych z
wykonywaniem ulepszonego podéz gruntu lub kruszywa stabilizowanego cementem

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania iiardbrobot budowlanych (SSTWIORB)
stanowi dokument przetargowy i kontraktowy cementgia wykonania remontu ulicgw.
Anny w Kowarach

1.3. Zakres robot obgtych SSTWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia rob6t azanych z
wykonaniem ulepszonego podéz kruszywa stabilizowanego cementem wg PN-S-96012

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z gruntu stabilizowanego cementem - w@rstag:szczonej mieszanki
cementowo-gruntowej, ktéra po eghicciu wiasciwej wytrzymaldci na sciskanie, stanowi
fragment nénej czsci nawierzchni drogowej.

1.4.2.Kruszywo stabilizowane cementem - mieszanka kruszyaturalnego, cementu i wody, a
w razie potrzeby dodatkéw ulepszajch, np. popiotdw lotnych lub chlorku wapniowego,
dobranych w optymalnych igiach, zagszczona i stwardniata w wyniku ukgzenia procesu
wiagzania cementu.

1.4.3.Pozostate oki&tenia & zgodne z obowrujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wynsaga ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgece robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagaosgalne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotyaze materiatdbw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudaw
SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Cement

Nalezy stosowa cement portlandzki klasy 32,5 wg PN-B-19701, @pordzki z dodatkami wg
PN-B-19701 lub hutniczy wg PN-B-19701. Wymagania cémentu zestawiono w tablicy 1.
Badania cementu natg wykona zgodnie z PN-B-04300.

Przechowywanie cementu powinno odbyws& zgodnie z BN-88/6731-08.



W przypadku, gdy czas przechowywania cemegntizie dhrszy od trzech miesty, mazna go
stosowé za zgod Inzyniera tylko wtedy, gdy badania laboratoryjne wikggego przydatn&
do robot.

2.3. Kruszywa

Do stabilizacji cementem mpa stosowa piaski, mieszanki izwiry albo mieszank tych

kruszyw, spetniajce wymagania podane w tablicy 2.

Kruszywo mana uzna za przydatne do stabilizacji cementem wtedy, gdgnikv bada

laboratoryjnych wykza, ze wytrzymald¢ na sciskanie i mrozoodporé prébek kruszywa
stabilizowanego &la zgodne z wymaganiami oktenymi w p. 2.5

Tablica 1. WHaciwosci mechaniczne i fizyczne cementu wg PN-B-19701

Lp. Wiasciwosci Wymagania
1 | Wytrzymata¢ nasciskanie (MPa), po 7 dniach, ni¢

mniej niz: 16

- cement portlandzki bez dodatkéw 16

- cement hutniczy 16

- cement portlandzki z dodatkami

2 | Wytrzymata¢ nasciskanie (MPa), po 28 dniach, nid2,5
mniej niz:

3 | Czas wizania:
- pocatek wigzania, najwczaiej po uptywie, min. |60
- koniec wazania, najpéniej po uptywie, h 12

4 | Stalé¢ objetosci, mm, nie wgcej niz 10

Badania cementu natg wykona zgodnie z PN-B-04300.

Tablica 3. Wymagania dla kruszyw przeznaczonychtdbilizacji cementem

Lp. Wiasciwosci Wymagania| Badania wedtug

1 |Uziarnienie
a) ziarn pozostacych na sicie # 2 mm, %, nie mnigj

niz: 30 PN-B-06714-15
b) ziarn przechodych przez sito 0,075 mn
%, nie wicej niz: 15
2 | Zawartgé cz:;éci qrgan.ic.znygh., barwa cieczy nad Wzorcowa PN-B-06714-26
kruszywem nie ciemniejszazi
3 | Zawartd¢ zanieczyszczaeobcych, %, nie wgicej niz: 0.5 PN-B-06714-12
4 | Zawartd¢ siarczanow, w przeliczeniu na §0 1 PN-B-06714-28
%, ponkej:

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy jes wbudowane bezp@dnio po
dostarczeniu na budew zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowani@mmie budowy, to
powinno by ono sktadowane w pryzmach, na utwardzonym i dobdwodnionym placu, w




warunkach zabezpiecaaych przed zanieczyszczeniem i przed wymieszani€anych
rodzajow kruszyw.

2.4. Woda

Woda stosowana do stabilizacji gruntu lub kruszyseanentem i do piegnacji wykonanej
warstwy powinna odpowiadawymaganiom PN-B-32250. Bez bad&boratoryjnych mzna
stosowa wodochgowa woce pitna. Gdy woda pochodzi z atpliwych zrodet nie mae by
uzyta do momentu jej przebadania, zgodnie zejyodaa norma lub do momentu poréwnania
wynikow wytrzymat@ci na sciskanie probek gruntowo-cementowych wykonanych adaw
watpliwa i z wodh wodochgowa. Brak r@nic potwierdza przydatddé wody do stabilizacii
gruntu lub kruszywa cementem.

2.5. Kruszywo stabilizowane cementem

Wytrzymatag¢ kruszywa stabilizowanego cementem wg PN-S-9601@wiqma spetnia
nastpujace wymagania :
* wytrzymaita¢ nasciskanie prébek nasyconych wpplo 7 dniach — od 1,0 do 1,6 MPa
* wytrzymatai¢ nasciskanie probek nasyconych wppo 28 dniach — 0d 1,5 do 2,5 MPa
» wskaznik mrozoodporngci — nie mniej nt 0,6.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania ulepszonego pozHo stabilizowanego cementem
powinien wykaza sic mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

— mieszarek stacjonarnych,

— ukiadarek do rozktadania mieszanki,

- zagszczarek ptytowych, ubijakéw mechanicznych lub roatwalcdéw wibracyjnych

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SSTWiIORB D-M-00.00.00 ,Wyardg
0golne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Transport cementu powinien odbyévsic zgodnie z BN-88/6731-08.

Mieszank cementowo — piaskaworaz kruszywo mna przewozi dowolnymi srodkami
transportu, w sposOb zabezpieczony przed zanieczgsiem, rozsegregowaniem i
wysuszeniem lub nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w SSTWIORB DE&W0.00 ,Wymagania ogolne” pkt
5.



5.2. Warunki przystapienia do robot

Podbudowa z gruntu lub kruszywa stabilizowanego eseéam nie mge by wykonywana
wtedy, gdy podige jest zamarznie i podczas opadow deszczu. Nie maleozpoczyna
stabilizacji gruntu lub kruszywa cementemgzgk prognozy meteorologiczne wskazupa
mozliwy spadek temperatury pomij 5°C w czasie najltiszych 7 dni.

5.3. Przygotowanie podiea

Podiaze gruntowe powinno &y przygotowane zgodnie z wymaganiami dkvaymi w
SSTWIORB D-04.01.01 ,Profilowanie i zesgczenie podia”.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowanikepiszonego podi@ powinny by wczeniej
przygotowane. Paliki lub szpilki powinny byustawione w sposob zaakceptowany przez
Inzyniera.

Jezeli warstwa kruszywa ze spoiwami hydraulicznymi bya uktadana w prowadnicach, to po
wytyczeniu podbudowy natg ustawé na podiau prowadnice w taki sposob, aby wyznaczaty
one scisle linie krawedzi uktadanej warstwy wedlug dokumentacji projekep Wysokdé
prowadnic powinna odpowiadlagrubgci warstwy kruszywa ze spoiwami hydraulicznymi, w
stanie niezagszczonym. Prowadnice powinny dystawione stabilnie, w sposéb wykluceaj

ich przesuwanie sipod wptywem oddziatywania maszyaytych do wykonania warstwy.

5.4. Stabilizacja cementem

Sktadniki mieszanki powinny ldydozowane w iléci okreslonej w recepcie laboratoryjne;.
Mieszarka stacjonarna powinna ¢byyposaona w urzdzenia do wagowego dozowania
kruszywa i cementu oraz @bpsciowego dozowania wody.

Czas mieszania w mieszarkach cyklicznych nie pamitiy krotszy od 1 minuty, o ile krotszy
czas mieszania nie zostanie dozwolony przeyniera po wsipnych prébach. W mieszarkach
typu cagtego pedkos¢ podawania materiatdbw powinnaduystalona i na biaco kontrolowana
w taki sposob, aby zapewtjednorodné¢ mieszanki.

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiaélavilgotnosci optymalnej z tolerangj+10% i -20%
jej wartasci.

Przed utaeniem mieszanki natg ustawt prowadnice i podize zwilzy¢ wodh.

Mieszanka dowieziona z wytworni powinnacbyktadana przy pomocy uktadarek. Grébo
uktadania mieszanki powinna byaka, aby zapewéiuzyskanie wymaganej grufm warstwy
po zagszczeniu.

Przed zagszczeniem warstwa powinnadwyprofilowana do wymaganychganych, spadkow
podtuznych i poprzecznych. Odzycia prowadnic mana odsipi¢ przy zastosowaniu technologii
gwarantujcej odpowiedri rowna¢ warstwy, po uzyskaniu zgody Adyniera. Po
wyprofilowaniu naley natychmiast przyspi¢ do zagszczania warstwy.

5.5. Zagszczanie

Zageszczanie warstwy gruntu lub kruszywa stabilizowanegmentem naky prowadzé przy
uzyciu zagszczarek lub walcow.

Zageszczenie warstwy powinno rozpaczsic od nizej potazonej kravedzi i przesuwa pasami
podtuznymi, czsciowo naktadajcymi sk, w strore wyzej potazonej kravwedzi. Pojawiagce se
W czasie zagpzczania zamenia, ubytki, rozwarstwienia i podobne wady, muday¢
natychmiast naprawiane przez wynmganieszanki na peingtebokas¢, wyrbwnanie i ponowne
zag:szczenie. Powierzchnia zmgczonej warstwy powinna ndie prawidiowy przekrgj
poprzeczny i jednolity wygt.

Operacje zagszczania i obrobki powierzchniowej mydzy¢ zakaiczone przed uptywem dwoch
godzin od chwili dodania wody do mieszanki.



Zageszczanie nalgy kontynuow#& do osagniecia wskanika zagszczenia mieszanki
okreslonego wg BN-77/8931-12 nie mniejszego od 1,03.

Specjala uwag; nalery pagwieci¢ zag:szczeniu mieszanki wasiedztwie spoin roboczych oraz
wszelkich uradzen obcych.

Wszelkie miejsca line, rozsegregowane, ¢iane podczas zaggczania lub w inny sposob
wadliwe, musz by¢ naprawione przez zerwanie warstwy na perubcé, wbudowanie nowej

mieszanki o odpowiednim sktadzie i ponowneggagzenie. Roboty tea svykonywane na koszt
Wykonawcy.

5.6. Spoiny robocze

W miare mazliwosci nalezy unikad podtuznych spoin roboczych, poprzez wykonanie warstwy
na calej szerokwi.

J&ili jest to niemaliwe, przy warstwie wykonywanej w prowadnicach, ga@zwykonaniem
kolejnego pasa natg pionows krawedz wykonanego pasa zwunl¢ woda. Przy warstwie
wykonanej bez prowadnic w uonej i zagszczonej mieszance, najeniezwiocznie obei
pionowa krawedz. Po zwikeniu jej wod nalezy wbudowa& kolejny pas. W podobny sposob
naleey wykona poprzecza spoirg roboca na pohczeniu dziatek roboczych. Od obcia
pionowej krawdzi w wykonanej mieszance mma odsipi¢c wtedy, gdy czas porilzy
zakaiczeniem zagszczania jednego pasa, a rozpoeam wbudowania gsiedniego pasa, nie
przekracza 60 minut.

5.10. Pie¢égnacja warstwy z gruntu lub kruszywa stabilizowaneg cementem

Piekgnacja powinna hiyprzeprowadzona wedtug jednego z gasjcych sposobow:

a) skropienie specjalnymi preparatami powtokotwoérczywmosiadagcymi aprobat techniczia
wydara przez uprawniom jednostk, po uprzednim zaakceptowaniu iclrydia przez
Inzyniera,

b) utrzymanie w stanie wilgotnym poprzez kilkakrotikeapianie wod w ciagu dnia, w czasie
CO najmniej 7 dni,

c) przykrycie na okres 7 dni nieprzepuszcadinlia z tworzywa sztucznego, uona na zaktad
0 szerokéci co najmniej 30 cm i zabezpieczoprzed zerwaniem z powierzchni warstwy
przez wiatr,

d) przykrycie warstw piasku lub grubej widkniny technicznej i utrzymywvia jej w stanie
wilgotnym w czasie co najmniej 7 dni.

Inne sposoby piegnaciji, zaproponowane przez Wykonawdnne materialy przeznaczone do

pielegnacji mog by¢ zastosowane po uzyskaniu akceptacjyiiera.

Nie naley dopuszczézadnego ruchu pojazdéw i maszyn po podbudowie wsikré dni po

wykonaniu. Po tym czasie ewentualny ruch techriolmyy mae odbywa sic wytacznie za

zgody Inzyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykéndadania spoiw, kruszyw i
gruntdbw przeznaczonych do wykonania robét i prizegig wyniki tych bada Inzynierowi w
celu akceptaciji.



6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarbw w czasie wykonywania ulepszonego paaito
stabilizowanego cementem podano w tablicy 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ bada i pomiaréw

Wyszczegolnienie bada

Czestotliwos¢ badan
Maksymalna powierzchnia podbudowy lub
ulepszonego podhra przypadajaca
na jedno badanie

Uziarnienie mieszanki kruszywa

400 nf, nie mniej nt 2 probki dzienneg

Wilgotnas¢ mieszanki kruszywa ze spoiwe

mvykonania

Zag:szczenie warstwy

O

Grubas¢ ulepszonego podia

na kadym zjedzie

Wytrzymata¢ nasciskanie 7 i 28-dniowa

400 nf

Mrozoodpornéé

N O |01 BRWIN| -

Badanie skladnikdw mieszanki

przy projektowaniuprzypadkach watpliwych
przy projektowaniu skiadu mieszanki i pr
kazdej zmianie sktadnikow

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Prébki do bada nalezy pobierg z mieszarek przed podaniem spoiwa. Uziarnienienaiby¢
zgodne z receptiaboratoryja zaakceptowanprzez Irzyniera.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki gruntu lub kruszywa ze spoiwami

Wilgotnos¢ mieszanki powinna k&y rowna wilgotnéci optymalnej, okréonej w projekcie
sktadu tej mieszanki, z toleranc{10% -20% jej wart€ci.

6.3.4.Zageszczenie warstwy

Mieszanka powinna lgyzag:szczana do oginigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od

1,00 oznaczonego zgodnie z BN-77/8931-12.

6.3.5.Gruba¢ podbudowy lub ulepszonego pozito

Gruba¢ warstwy naley mierzy¢ bezpdrednio po

jej zagszczeniu w odlegkei co najmniej 0,5

m od kravwgdzi. Grubad¢ warstwy nie mee r@ni¢ sig od projektowanej o wcej niz £ 1 cm.

6.3.6.Wytrzymalai¢ nasciskanie

Wytrzymata¢ nasciskanie okréa si na probkach walcowych grednicy i wysokéci 8 cm.

Prébki do bada nalezy pobierd z miejsc wybranych losowo, w warstwie razboej przed jej
zag:szczeniem. Probki w ikei 6 sztuk nalgy formowa i przechowywd zgodnie z normami
dotyczicymi poszczegolnych rodzajow stabilizacji spoiwaRviobki naley bad& po 7 oraz po
28 dniach przechowywania. Wyniki wytrzymétd na sciskanie powinny by zgodne z

wymaganiami podanymi w pkt. 2.5.
6.3.7.Mrozoodporné¢

Wskaznik mrozoodpornéci okreslany przez spadek wytrzymatn na sciskanie probek
poddawanych cyklom zamiania i odmraania powinien b§ zgodny z wymaganiami podanymi

w pkt 2.5.



6.3.8.Badanie cementu

Dla kazde] dostawy cementu, Wykonawca powinien ékéewtasciwosci podane w pkt 2.2
niniejszej SSTWIORB .

6.3.9.Badanie wody
W przypadkach watpliwych nalery przeprowadz badania wody wg PN-B-32250.
6.3.10.Badanie wiéciwosci kruszywa

Wiasciwosci kruszywa nalgy bad& przy kadej zmianie rodzaju kruszywa. V¥&awosci
powinny by zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. ninigjS&TWIORB.
6.4. Wymagania dotycgce cech geometrycznych i wytrzymakziowych ulepszonego

podioza stabilizowanych spoiwami
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotyczcych cech geometrycznych podaje tablica
2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego ulepszonego padto
stabilizowanego cementem

Lp. Wyszczegolnienie bada i Minimalna czestotliwosé¢ badan i pomiarow

pomiarow

1 Szeroké&¢ nie rzadziej ni co 100 m

2 Réwna¢ podizna

3 Réwna¢ poprzeczna

4 Spadki poprzeczné*

S Rzdne wysokéciowe co 100m oraz w punktach charakterystycznych

6 Grubg¢ ulepszonego podia co 100 m

6.4.2.Szerokdé¢ ulepszonego podia

Szerokaé¢ ulepszonego podia nie mae r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wicej niz
+10 cm, -5 cm.

6.4.3.ROWNG¢ ulepszonego podia
Nierownaici podiwzne ulepszonego podia naley mierzy¢ 4-metrowa tata lub planografem,
zgodnie z norrp BN-68/8931-04.

Nieréwnaici poprzeczne ulepszonego padimaley mierzy¢ 4-metrovy tata.
Nieréwnaci nie powinny przekraczdl5 mm.

6.4.4.Spadki poprzeczne ulepszonego padto

Spadki poprzeczne ulepszonego padigpowinny by zgodne z dokumentacjprojektowy z
tolerancy £ 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe ulepszonego podia



Rd&znice pomedzy rzdnymi wykonanego ulepszonego padica rzdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Gruba¢ ulepszonego podia

Gruba¢ ulepszonego podia nie mae r@ni¢ sie od grubdci projektowanej o wicej niz +10%,
-15%.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami ulepszonegpodioza
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne ulepszonego pazaito

Jezeli po wykonaniu badana stwardniatym ulepszonym podiostwierdzi st, ze odchylenia
cech geometrycznych przekracgajielkosci okreslone w p. 6.4, to warstwa zostanie zerwana na
caly grubac¢ i ponownie wykonana na koszt Wykonawcy. Dopuszizanny rodzaj naprawy
wykonany na koszt Wykonawcy, o ile zostanie on zeptowany przez lkyniera.

Jezeli szeroké¢ ulepszonego podia jest mniejsza od szerakn projektowanej o wicej niz 5

cm i nie zapewnia podparcia warstwom 2@y lezacym, to Wykonawca powinien poszeézy
ulepszone podie przez zerwanie warstwy na pelgrubcé do potowy szerokii pasa ruchu i
wbudowanie nowej mieszanki.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ ulepszonego podia

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzEm grubéci Wykonawca wykona
napraw¢ ulepszonego podia przez zerwanie wykonanej warstwy, ugui@ zerwanego
materiatlu i ponowne wykonanie warstwy o odpowietnigtasciwosciach i 0 wymaganej
grubcci. Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt.vBd&onaniu tych robot nagbi
ponowny pomiar i ocena grufm warstwy, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa wytrzymaitd¢ ulepszonego podia

Jezeli wytrzymalaé srednia probek ddzie mniejsza od dolnej granicy oki@nej w niniejszej
SST dla ulepszonego poday to warstwa wadliwie wykonana zostanie zerwangrmieniona
na nowa o odpowiednich wigciwosciach na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SSTWIORB D&MB0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarows jest nf (metr kwadratowy) ulepszonego pozHo z kruszyw
stabilizowanych cementem.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SSTWIORB DOB0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagrojektows, SSTWIORB i wymaganiami ftyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy platrsosi podano w SSTWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.



9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frulepszonego podia z kruszyw stabilizowanych cementem obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdét,

— dostarczenie materiatdw, wyprodukowanie mieszajgjitransport na miejsce wbudowania,

- dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwiezigmiewadnic oraz innych materiatow i
urzadzen pomocniczych,

— roziozenie i zagszczenie mieszanki,

— pielegnacja wykonanej warstwy

— przeprowadzenie pomiarow i badalaboratoryjnych, wymaganych w specyfikaciji
technicznej,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-04300 Cement. Metody bad®znaczanie cech fizycznych

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probeityr

3. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. &zanie zawarfgi zanieczyszcze
obcych

4. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie sktadu ziarnowego

5. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. d&zanie zawarkgi zanieczyszcze
organicznych

6. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. dzanie zawartgi siarki metod
bromowy

7. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie rozpadu krzemianowego

8. PN-B-06714-38 Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie rozpadu wapniowego

9. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie rozpadielazawego

10. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie $cieralngci w bebnie Los
Angeles

11. PN-B-19701 Cement. Cement powszechneggtku. Skiad, wymagania i ocena
zgodndci

12. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

13. PN-S-96012 Drogi samochodowe. Podbudowa i mteps podiae z gruntu

stabilizowanego cementem

14. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani

15. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanieasska piaskowego

16. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie ulioddksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obeizenie ptyt

17. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réennawierzchni planografem i tat

18. BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczanie ammka nanosci gruntu jako
poditaza nawierzchni podatnych

19. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D - 08.06.01 OBRAMOWANIA JEZDNI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacghtecznej wykonania i odbioru roboét
budowlanych (SSTWiORB)aswymagania dotycce wykonania i odbioru robét zgzdanych z
wykonaniem obramowgjezdni z kostki granitowe 16/18

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania iiadbrob6t budowlanych (SSTWIORB)
stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy osmie ulicySw. Anny w Kowarach.

1.3. Zakres robot obgtych SSTWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia rob6t azanych z
wykonaniem obramowgjezdni z kostki granitowej 16/18 cm ukladanychtanaie z betonu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Obramowanie - obudowa kradzi nawierzchni jezdni lub chodnika zapewné dobre
boczne oparcie dla poszczegodlnych warstw nawiefzchn

1.4.2. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SSTWIORB D-M-00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagagalne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotyaze materiatdbw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudaw
SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow stosowane przy wykonaniu odmowan jezdni

Przy wykonywaniu obramowiastosuje si nastpujace materiaty:

- piasek,

cement,

beton,

kostke brukowa granitows.

2.3. Wymagania dla materiatéw

2.3.1.Piasek,
Piasek powinien odpowiadaPN-B-11113,

2.3.2.Cement



Cement ayty do wytwarzania betonow, zapraw i podsypek cdmeo-piaskowych powinien
by¢ klasy nie mniejszej 1i32,5.
Cement powinien odpowiadaymaganiom PN-B-19701.

2.3.3.Beton

Beton stosowany na tampod obramowanie powinien &klasy nie mniejszej niB-15. Beton
powinien odpowiadawymaganiom PN-B-06250.

2.3.4. Kostka granitowa
Do ukifadania obramowania najeuzy¢ granitowe] kostki brukowej o wymiarach 16/18 cm
Dopuszcza giuzycie kostki z rozbiorki

3. SPRZET
Nie wyskpuje

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wyardg
0golne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow
4.2.1.Transport kostki

Kostka mae by przewaona dowolnymisrodkami transportu w spos6b zabezpieczony przed
przemieszczaniemesi uszkodzeniami.

4.2.2.Transport betonu
Mieszank betonovd nalery przewoz¢ zgodnie z nor PN-B-06250.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogdélne wymagania wykonania robét podano w SSTWiOBRBJ-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 5.

5.2. Wykonanie obramowania

Wykonanie obramowania jezdni z kostki wymaga wykoaaawy betonowej oraz podsypki
cementowo-piaskowej zgodnej z dokumenigepjektons. Obramowanie jezdni wykonujeest
jednego rzdu kostki. Spoiny wypetdizaprava cementow na cad giebokasé.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Zakres i rodzaje bad&

6.2.1.Kontrola tawy



Profil podiuwzny gornej powierzchni tawy powinien &yzgodny z projektowan niwelet.

Dopuszczalne odchylenia mpgynost = 1 cm na kade 100 m fawy

Wymiary tawy naley sprawdza w dwoch dowolnie wybranych punktach nadea 100 m tawy.
Tolerancje wymiarOw wynosz

- dla wysokdci £ 10 % wysokéci projektowanej,

- dla szerokéci tawy £ 20 % szerokgci projektowane;.

RoOwnas¢ gornej powierzchni tawy sprawdza girzez przytaenie w dwéch punktach, naide
100 m tawy, trzymetrowej taty brukarskiej. Psw& pomiedzy gorm powierzchm tawy i

przytozom tata nie mae przekraczal cm.

Dopuszczalne odchylenie linii tawy od projektowandgerunku nie mge przekracza+ 2 cm
na kade 100 m wykonanej fawy.

6.2.2.Dopuszczalne odchylenie linii kraadzi obramowania

Dopuszczalne odchylenie linii kradzi w planie od linii projektowanej wyno&i2 cm na kade
100 m ustawionego obramowania.

6.2.3.Kontrola nawierzchni obramowania,

Kontrola wykonania nawierzchni obramowania, obepngprawdzenie zgodfm wykonania

nawierzchni z dokumentacprojektowa lub SSTWIORB w zakresie:

- rownasci podtwznej nawierzchni,

— pochylenia podtnego,

- spadkow poprzecznych,

— szerokdci spoin nawierzchni,

— gkebokdici spoin,

- szerokdci nawierzchni.

Dopuszcza ginastpujace tolerancje wykonania:

— dopuszczalny przgiit pod tat 4 m nie powinien przekracz4,5 cm,

— pochylenie podine nawierzchni sprawdzane niwelaapa kade 100 m diugeei nie
powinno s¢ rozni¢ od rzdnych projektowych o wcej niz £ 2 cm,

— spadek poprzeczny nawierzchni obramowaniaarse rézni¢ od projektowanego nie wéej
nizo+ 0,5 %,

— szeroka&¢ spoin obramowania, opaski jezdni lub chodnikowpuowinna przekraczal,5 cm

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SSTWIORB DE&MB0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest m (metr) wykonanego i odebranego obramowania.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SSTWIORB DB0.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengacprojektows, SSTWIORB i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania, z zachowaniemraoieji wg pkt 6,
daty wyniki pozytywne.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotyaze podstawy pfatrioci podano w SSTWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m obramowania obejmuje:
oznakowanie robot

prace pomiarowe i przygotowawcze,
dostarczenie materiatéw,

10
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wykonanie fawy,

wykonanie podsypki,

utozenie obramowania,

wypetnienie spoin,

pielegnacg wykonanego obramowania lub opaski,

uporzdkowanie terenu budowy,

przeprowadzenie bafla pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.

. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06250
PN-B-06251
PN-B-06711
PN-B-06712
PN-B-19701

PN-B-32250

Beton zwykty

Roboty betonowegdlbetonowe. Wymagania techniczne

Kruszywa mineralne. Piasek doaagpudowlanych

Kruszywa mineralne do betonu zegk

Cement. Cement powszechneggtku. Skiad, wymagania i ocena
zgodndci

Materiaty budowlane. Woda do héto i zapraw

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechoayw
BN-69/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rm@ennawierzchni planografem i tat

9. BN-64/9321-01 Ulice miejskie. Obramowania pgaski. Warunki techniczne wykonania i

odbioru.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D-04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikaghtecznej wykonania i odbioru robot
budowlanych (SSTWiORB)asvymagania dotycice wykonania i odbioru robot zgzanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego staiwenego mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szczegodtowa specyfikacja techniczna wykonania iardlrob6t budowlanych (SSTWIORB)
stanowi dokument przetargowy i kontraktowy dla wyeinia remontu ulicgw. Anny w
Kowarach

1.3. Zakres robot obgtych SSTWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zzanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego staiNenego mechanicznie. Niniejsza
specyfikacja ma zastosowanie do wykonywania podiwygezdni oraz chodnika.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego nméxtrae - jedna lub wcej
warstw zagszczonej mieszanki, ktora stanowi warstvesna nawierzchni drogowe;.

1.4.2.Pozostatekreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w SSTWIORB D@@:00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagargalne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puadev
SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw taménytabilizowanych mechanicznie
powinno by kruszywo famane, uzyskane w wyniku przekruszenieovgca skalnego lub
kamieni narzutowych i otoczakow albo ziamairu wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszezgbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatéw
2.3.1.Uziarnienie kruszywa



Krzywa uziarnienia kruszywa, olilena wedtug PN-B-06714-15 powinnaé micdzy
krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnienia podamya rysunku 1.

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadgiagta i nie mae przebiegaod dolnej krzywej
granicznej uziarnienia do gornej krzywej granicamgprnienia nagsiednich sitach. Wymiar
najwickszego ziarna kruszywa nie gmoprzekracza2/3 grubdci warstwy uktadanej
jednorazowo.
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2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1.
2.3.3.Woda

Nalezy stosowé& wodck wg PN-B-32250.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonaweca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowangodchanicznie
powinien wykaza sic mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

a) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

b) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtanych do zagszczania. W

miejscach trudno dogtnych powinny b¥y stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki
mechaniczne lub mate walce wibracyjne.



4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w SSTWiORB D-M-00.00.00 ,Wyaradg
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaagh je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi magéderi, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.



Tablica 1 Wymagania dla kruszywa

Wyszczegolnienie Wymagania Badania
Lp. wiasciwosci wedtug
1 | Zawartd¢ ziarn mniejszych 0,075 mm, % (m/m) od 2 do 10 PN-B-06714-15
2 | Zawartd¢ nadziarna, % (m/m), nie wgej niz 5 PN-B-06714-15
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych %(m/m), nie gaej niz 35 PN-B-06714-16
4 Zgwa.rt@;f’: zanieczyszczeorganicznych, %(m/m), nie PN-B-04481
wigcej niz 1

5 | Wskanik piaskowy po piciokrotnym zagszczeniu od 30 do 70 BN-64/8931-01
metod, | lub Il wg PN-B-04481, %

6 |Scieralng¢ w bebnie Los Angeles
a) scieralna¢ catkowita po petnej liczbie obrotow, ni¢

174

PN-B-06714-42

wigcej niz 35
b) scieralnag¢ czesciowa po 1/5 petnej liczby obrotow,
nie wigcej niz 30
Nasakliwos¢, %0(m/m), nie wecej niz 3 PN-B-06714-18
8 | Mrozoodpornéc, ubytek masy po 25 cyklach PN-B-06714-19
zamraania, %(m/m), nie wcej niz 5
9 | Rozpad krzemianowyzelazawy 4cznie, % (m/m), nie PN-B-06714-37
wigcej niz i PN-B-06714-39
10 | Zawarté¢ zwiazkdw siarki w przeliczeniu na SO PN-B-06714-28
%(m/m), nie wgcej niz 1
11 | Wskanik nasnosci whes mieszanki kruszywa, %, nie
mniejszy ni: PN-S-06102
a) przy zagszczeniud= 1,00 80
b) przy zagszczeniud> 1,03 120

5 WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SSTWIORB DE&M0.00 ,Wymagania ogolne” pkt
5.

5.2. Przygotowanie podiea

Podiaze pod podbudow powinno spetnid odpowiednio wymagania oldlene w SSTWIORB
D-04.01.01 Profilowanie i zagzczanie podita, SSTWIORB D-04.05.01 ,Ulepszone pati
kruszywa stabilizowanego cementem”.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowaniaodbudowy powinny by wcze&niej
przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w gdach rownolegtych do osi drogi, lub
w inny sposOb zaakceptowany przezyimera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno uthweia¢ naciagniccie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robot w odgpach nie wikszych nk co 10 m.



5.3. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna dyozktadana w warstwie o jednakowej gretiptakiej, aby jej
ostateczna grulé po zagszczeniu byta réwna gruba projektowanej. Warstwa podbudowy
powinna by roztazona w sposob zapewnialy oshgniecie wymaganych spadkow igdnych
wysokaciowych.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas gagczania powinna odpowiadawilgotnosci
optymalnej, okrédonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-0448fetpbda Il). Materiat
nadmiernie nawilgocony, powinien zo&tasuszony przez mieszanie i napowietrzanieelde
wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest 2zsza od optymalnej o 20% jej wafth, mieszanka
powinna by zwilzona okrélong iloscia wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy
wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest vilgza od optymalnej o 10% jej wadtd, mieszank nalezy
0Suszy.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagoniem nasfpnej warstwy, powinna kyutrzymywana w
dobrym stanie. Jeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgad Inzyniera, gotow

podbudow do ruchu budowlanego, to jest obgwany naprawd wszelkie uszkodzenia
podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napveymiktych z niewtdciwego

utrzymania podbudowy olgia Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénabadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstawyniki tych bada Inzynierowi w celu
akceptacji materiatéw. Badania te powinny obejmowazystkie wiaciwosci okreslone w pkt 2
niniejszej SSTWIORB.

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.



Tablica 2. Cgstotliwos¢ ora zakres badaprzy budowie podbudowy z kruszyw oraz
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwos¢ bada

Maksymalna powierzchnia

Minimalna liczba dbud dai
Lp. | WyszczegOdlnienie bada bada na dziennejpo. udowy przypadaga
dziatce roboczej na jedno badanie (1
1 | Uziarnienie mieszanki 2 600
Wilgotnas¢ mieszanki
Zag:szczenie warstwy 5 probek 2 000 mila jezdni, 500

m? dla chodnika,

4 | Badanie whciwosci kruszywa wg tab. 1dIa kazdej partii kruszywa i przy kalej zmianie
pkt 2.3.2 kruszywa

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno bygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probkeiya
pobier& w sposob losowy, z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki bada
powinny by na bieaco przekazywane #ynierowi.

6.3.3.Wilgotnaos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiaglavilgotnosci optymalnej, okrdonej wedtug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda Il), z erep +10% -20%.
Wilgotnaos¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.

6.3.4.Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywasic az do osagniccia wymaganego wskaika
zagszczenia.
Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie zgalezn& za prawidiowe, gdy
stosunek wtérnego modult, do pierwotnego modutu odksztatceliajest nie wekszy od 2,2
dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

Ex

Es 2,2

6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacere wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Prébki do bad@ petnych powinny by pobierane przez Wykonawow sposéb losowy w
obecndci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w
tablicy 3.

Tablica 3. Cgstotliwaos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie



Lp. |Wyszczegdlnienie bada i|Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw

pomiarow

1 Szeroké¢ podbudowy co 50 m

2 R6WNG¢ podhina w spo_séb aigly planografem dla jezdni, co 20 mgatal
chodniku

3 RoOwnda¢ poprzeczna

4 Spadki poprzeczne co 100 m

5 Rzdne wysokéciowe

6 Uksztattowanie osi w planie

7 Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktacma kadej dziatce roboczej, lecz nie rzadz
niz raz na 400 M
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziepmaz na 2000 fm

8 Nosnos¢ podbudowy - modul co najmniej w 10 punktach
odksztatcenia

6.4.2.Szeroké¢ podbudowy

Szerokaé¢ podbudowy nie mee r&nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5
cm.

6.4.3.ROwna¢ podbudowy

Nieréwnaici podiuzne podbudowy naly mierzye 4-metrovg tata lub planografem, zgodnie z
BN-68/8931-04.

Nieréwnaici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy fata.

Nierownaici podbudowy nie magprzekracz&10 mm

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukacwipoy by zgodne z dokumentac]
projektows, z tolerangj = 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Réznice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztattowanie osi podbudowy

Os$ podbudowy w planie nie mie by przesungta w stosunku do osi projektowanej ccogj niz
+5cm.

6.4.7.Gruba¢ podbudowy i ulepszonego podé

Grubas¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz + 10%,
6.4.8.Nosnas¢ podbudowy

Wtérny modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powmniBt nie mniejszy ni:

180 MPa dla podbudowy z kruszywa pod jezdni

100 MPa dla podbudowy pod chodnikami



6.5. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazujicksze odchylenia od okilenych w
punkcie 6.4 powinny kiynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie dbakasci co najmniej

10 cm, wyrownane i powtOrnie zgggczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokeé¢ podbudowy jest mniejsza od szerégioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom #ey lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt
poszerzy podbudow przez spulchnienie warstwy na pelgrubag¢ do potowy szerokixi pasa
ruchu, dotaenie materiatu i powtérne zeggczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wgzgm grubéci, Wykonawca wykona
naprave podbudowy. Powierzchnie powinny dyaprawione przez spulchnienie lub wybranie
warstwy na odpowiedai gigbokas¢, zgodnie z decyaj Inzyniera, uzupetnione nowym
materialem o odpowiednich wigiwosciach, wyrGwnane i ponownie zgggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wagkdiu tych robot nagpi ponowny
pomiar i ocena gruldai warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa n@gnos¢ podbudowy

Jezeli naénos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelsz
roboty niezledne do zapewnienia wymaganegnaici, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawcalpaowy tylko wtedy, gdy zangnie
nosnosci podbudowy wynikio z niewkziwego wykonania robét przez Wykonawwodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SSTWIORB DEM0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilianego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SSTWIORB DB0.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagrojektows, SSTWIORB i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy platrssi podano w SSTWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frpodbudowy obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robat,



— sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,

— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recep

— dostarczenie mieszanki ha miejsce wbudowania,

— roztozenie mieszanki,

— zag:szczenie rozionej mieszanki,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie rob6t.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probeityr
2. PN-B-06714-12Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zaweirt@anieczyszcze
obcych
PN-B-06714-15Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skiadunaiaego
PN-B-06714-16Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie kszta#ttnzi
PN-B-06714-17Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgétno
PN-B-06714-18Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanieakdigiosci
PN-B-06714-19Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodgornmetod
bezpdrednh
PN-B-06714-26Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zaweirt@anieczyszcze
organicznych
9. PN-B-06714-28Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zaweairtsiarki metod
bromowg
10. PN-B-06714-37Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadenkignowego
11. PN-B-06714-39Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpatazawego
12. PN-B-06714-42Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczad@eralndgci w bebnie Los
Angeles
13. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamao@awierzchni drogowych
14. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kmstabilizowanych mechanicznie
15. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@eehnia z ttucznia kamiennego
16. BN-84/6774-02Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne famane do ieaehni
drogowych
17. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskiia piaskowego
18. BN-64/8931-02Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcamsvierzchni
podatnych i podtza przez obeizenie ptyt
19. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowdoonawierzchni planografem i tat
20. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ggipodatnych ugiciomierzem belkowym
21. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaika zagszczenia gruntu

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D-05.03.05 NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

Nookw

o

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczadgwej specyfikacji technicznej wykonania i odbionobdt
budowlanych (SSTWiORB)aswymagania dotycce wykonania i odbioru robé6t zgzdanych z
wykonywaniem warstw konstrukcji nawierzchni z bet@sfaltowego.



1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szczegtowa specyfikacja techniczna wykonania i odbiorlbépbudowlanych (SSTWIORB)
stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy oswie ulicySw. Anny w Kowarach

1.3. Zakres robot obgtych SSTWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robot awanych z
wykonywaniem warstwyscieralnej, wazacej, wyréwnawczej i wzmacnigej z betonu
asfaltowego wg PN-S-96025:2000.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa ipeipiacza mineralnego o
okreslonym sktadzie i uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankanenalna z odpowiedsiiloscia
asfaltu lub polimeroasfaltu, wytworzona na ggar, w okrélony sposéb, spetnigia okrélone
wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaioutazona i zagszczona.

1.4.4.Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czyktéa poprawia adhegpsfaltu do
materiatdbw mineralnych oraz zgiisza odporn& btonki asfaltu na powierzchni kruszywa na
odmywanie wod; maze by dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5. Podize pod warstw asfaltowa - powierzchnia przygotowana do wémia warstwy z
mieszanki mineralno-asfaltowej.

1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lgtmi rozpuszczalnikami.

1.4.7.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego asfaltu
w wodzie.

1.4.8.Prdba technologiczna — wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia,
czy jej wiaciwosci s3 zgodne z recepiaboratoryjma.

1.4.9. Pozostate oké&enia podstawowe aszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wyn®aga ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagagalne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotyaze materiatdbw, ich pozyskiwania i sktadowania, padaw
SSTWIORB D-M-00.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniagy wymagania okridone w PN-EN-12591:2004.
Nalezy stosowa asfalty drogowe podane w tablicy 11 2.

2.3. Wypetniacz

Nalezy stosowdé wypetniacz, spetniagy wymagania okrdone w PN-S-96504:1961 dla
wypetniacza podstawowego i zgstzego.



Przechowywanie wypetniacza powinnotlagodne z PN-S-96504:1961.
Tablica 1. Wymagania wobec materiatébw do wars{eigralnej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Wymagania wobec

nr normy materiatow

1 Kruszywo tamane granulowane wg PN-B-11112:199%; |P
B-11115:1998
a) ze skat magmowych i przeoboaych kl. 1, 1I; gat.1, 2
b) ze skat osadowych jw.
C) z surowca sztucznegaugle pomiedziowe i stalownicze) | jw.
2 Kruszywo famane zwykte

wg PN-B-11112:1996 kl. I, Il; gat.1, 2
3 Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 kIl I, 1l
4 Grys izwir kruszony z naturalnie rozdrobnionego surowca
skalnego wg WT/MK-CZDP 84 kl. 1, 1I; gat.1, 2
5 Piasek wg PN-B-11113:1996] gat. 1, 2
6 Wypetniacz mineralny: podstawowy,
a) wg PN-S-96504:1961 zastpczy

b) innego pochodzenia wg orzeczenia laboratorgneg | pyty z odpylania,
popioty lotne

7 Asfalt drogowy D 50/70
wg PN-EN-12591:2004

8 Polimeroasfalt drogowy DES8O A,B,C,
wg TWT PAD-97 DP80

1) tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla kl. I; gat. 1

2) tylko dolomity kl. I, gat.1 w iléci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance z innymi
kruszywami, w ildci < 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcyty i [Kas/ce bez
ograniczenia iléciowego

3) preferowany rodzaj asfaltu

Tablica 2. Wymagania wobec materiatéw do warstwyzudej, z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Wymagania wobec
materiatow
nr normy
1 | Kruszywo tamane granulowane wg PN-B-11112:199¢.BP
11115:1998
a) z surowca skalnego kI I, II; gat.1, 2

b) z surowca sztucznegaugle pomiedziowe i stalownicze) |jw.

2 | Kruszywo tamane zwykte

wg PN-B-11112:1996 kl. 1, 1I; gat.1, 2
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 kI. 1, 1l

4 | Grys izwir kruszony z naturalnie rozdrobnionego surowca
skalnego wg WT/MK-CZDP 84 kl. I, Il; gat.1, 2




5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 gat. 1, 2
6 | Wypetniacz mineralny: podstawowy,
a) wg PN-S-96504:196 zastpczy
b) innego pochodzenia pyty z odpylania,
wg orzeczenia laboratoryjnego popioty lotne
7 | Asfalt drogowy
wg PN-EN-12591:2004 D 50/70
1) tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla kl. [; gat. 1

2.5. Kruszywo

W zaleznoéci od kategorii ruchu i warstwy nate stosowd kruszywa podane w tablicy 1 i 2.
Sktadowanie kruszywa powinno odbytvasic w warunkach zabezpieczaych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyamnkruszywa lub jego frakcjami.

2.6. Asfalt uptynniony
Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniagy wymagania okigone w PN-C-96173:1974
2.7. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehti@j wymagania oki&one w
WT.EmA-99.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogdblne wymagania dotygee sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprzt do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedigo powinien

wykaza si¢ mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

— wytworni  (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lubagiym do wytwarzania mieszanek
mineralno-asfaltowych,

— ukfadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfgitbviypu zagszczanego,

— skrapiarek,

— walcéw lekkich,srednich i cézkich ,

— walcéw stalowych gtadkich ,

- walcéw ogumionych,

— szczotek mechanicznych lub/i innych agzen czyszczacych,

— samochodow samowytadowczych z przykryciem lub tesdw.

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wyarag
ogolne” pkt 4.



4.2. Transport materiatow

4.2.1.Asfalt

Asfalt nalery przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991.
Transport asfaltow drogowych e odbywa sie w:

— cysternach kolejowych,

— cysternach samochodowych,

— bebnach blaszanych,

lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanyaep Irzyniera.

4.2.2 . Wypetniacz

Wypetniacz luzem naly przewoz¢ w cysternach przystosowanych do przewozu mateviatd
sypkich, umaliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mama przewozi dowolnymi $rodkami transportu w sposob
zabezpieczony przed zawilgoceniem i uszkodzeniemk@va

4.2.3.Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegzaaih
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innyortyasentami kruszywa lub jego frakcjami
i nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.4.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nélg przewoz¢ pojazdami samowytadowczymi z przykryciem
W czasie transportu i podczas oczekiwania na roniekl

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie piewiprzekracza2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@wvan

Zaleca s} stosowanie samochoddéw termosow z podwojn§ecranami skrzyni wyposanej w
system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w SSTWIORB DE&W0.00 ,Wymagania ogolne” pkt
5.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysipieniem do rob6t, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki emaino-asfaltowej oraz wyniki baifla
laboratoryjnych poszczeg6lnych sktadnikéw i prébiateriatdw pobrane w obeciwd Inzyniera
do wykonania badakontrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega

— doborze sktadnikbw mieszanki mineralnej,

— doborze optymalnej ikei asfaltu,

— okresleniu jej wiaciwosci | porownaniu wynikow z zal@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna $uie€ sic w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naimgch do warstwyscieralnej z
betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawaitasfaltu podano w tablicy 3.



Tablica 3. Rezdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maiveej do warstwy
scieralnej z betonu asfaltowego oraz orientacyjagvartégci asfaltu

Wymiar oczek Rzedne krzywych granicznych MM
Sit #, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawarta¢ asfaltu od 0dol6 Ilubod 0do 12,8
Przechodzi przez: 25,0
20,0
16,0 100
12,8 90+10(0
9,6 80+100
8,0 69+10(0
6,3 62+93
4,0 56+87
2,0 4576
zawartgé 35+64
ziarn > 2,0
(36+65
0,85
0,47 26+50
0,30 19+39
0,18 17+33
0,15 13+25
0,075 1222
7+11
Orientacyjna zawartd asfaltu 5,0¢6,5
w MMA, % m/m

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnydt warstwy $cieralnej z betonu
asfaltowego przedstawiono na rysunku 1.

NR ASTM100 200 100 80 50 40 20 10 . RyS

y 1. Krzywe

¥ ¥ 10 graniczne

e % // 20 uziarnienia

g A » ., Mieszanki

w S °> . .

8 0 o 4 «© ¢ Mmineralne;

5 50 @ BA od 0 do

g — ® $ 16mm, od
jo]

g % Z 0 do 12,8

£ 30 A 70 § mm do

20 //' - B0 vyarstwy_

10 = o scieralnej

- nawierzchn

° 100 i drogi o

0,075 0,15 018 0,3 042 0,85 2 4 63 896 16 25 381 obciajeniu

128 20 31,5 ruchem

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm KR1 lub

KR2



Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinienc bystalony na podstawie badgrobek
wykonanych wg metody Marshalla. Probki powinny sj@étwymagania podane w tablicy 4 Ip.
od 1 do 5.

Wykonana warstwdacieralna z betonu asfaltowego powinna spétngymagania podane w
tablicy 4 Ip. od 6 do 8.

5.2.2.Warstwa wazaca z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naimgch do warstwy wizacej,
wyroéwnawczej i wzmacniagej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawairtasfaltu
podano w tablicy 5.

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralngiohwarstwy wizacej, wyrownawczej i
wzmacniagcej z betonu asfaltowego przedstawiono na rysunkkiad mieszanki mineralno-
asfaltowej powinien by ustalony na podstawie badgprébek wykonanych wg metody
Marshalla; prébki powinny spetriiavymagania podane w tablicy 6 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwa wkaca z betonu asfaltowego powinna speini@ymagania podane w
tablicy 6 Ip. od 6 do 8.



Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralndtagfgch oraz warstwyscieralnej z
betonu asfaltowego

Lp Wiasciwosci Wymagaqinobec_MMA
I warstwyscieralnej z BA
1 | Modut sztywnéci petzania”, MPa nie wymaga si
2 | Stabilng¢ probek wg metody Marshalla W e )
temperaturze 60C, kN -
3 | Odksztalcenie prébek jw., mm od 2,0do 5,0
4 | Wolna przestrzew probkach jw., % viv od1,5do4,5
5 | Wypelnienie wolnej przestrzeni w probkach jw., % od 75.0 do 90.0
6 | Grubd¢ w cm warstwy z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 6,3 mm od 1,5do 4,0
od 0 mm do 8,0 mm od 2,0 do 4,0
od 0 mm do 12,8 mm od 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0do 5,0
od 0 mm do 20,0 mm od 5,0do 7,0
7 | Wska&nik zag:szczenia warstwy, % >98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 1,5do 5,0

N

1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, ingtcje - zeszyt nr 48 [16], dotyczy
tylko fazy projektowania sktadu MMA
2) prébki zagszczone 2 x 50 udenzelbijaka

3) prébki zagszczone 2 x 75 udenzelbijaka
4) specjalne warunki, olagienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowangm,




Tablica 5. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek darstwy whzacej,
wyréwnawczej i wzmacniagej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweirto

asfaltu
Wymiar oczek sit Rzedne krzywych
4 mm granicznych uziarnienia MM
' Mieszanka mineralna, mm
od 0 do 20

Przechodzi przez:

31,5

25,0 100

20,0 87+ 100

16,0 75+100

12,8 65+93

9,6 57+86

8,0 52+81

6,3 47+76

4,0 40+67

2,0 30+55
zawartgc
ziarn > 2,0 mm (45+70)

0,85 20+40

0,42 13+30

0,30 10+25

0,18 6+17

0,15 5+15

0,075 3+7
Orientacyjna zawarté asfaltu w MMA, %
m/m 4,3+5,8

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnygdh warstwy wizacej z betonu
asfaltowego przedstawiono na rysunku 2.
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Rys. 2. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankneralnej BA od 0 do 20 mm do warstwy
wiazacej
Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralnotasfgch 1 warstwy wazacej,
wyréwnawczej oraz wzmacnigjej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA,
Lp Wiasciwosci warstwy whzacej
1 | Modut sztywnéci petzania”, MPa nie wymaga si
2 | Stabilng¢ probek wg metody Marshalla |w
temperaturze 60 C, zagszczonych 2x75 uderze> 8.0
ubijaka, kN
3 | Odksztatcenie prébek jw., mm od 2,0do 5,0
4 | Wolna przestrzew probkach jw., %(v/v) 0d 4,0do 8,0
5 | Wypetnienie wolnej przestrzeni w probkach jw., % od 65,0 do 80,0
6 | Gruba¢ warstwy w cm z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 12,8 mm od 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0 do 6,0
od 0 mm do 20,0 mm od 6,0 do 8,0
od 0 mm do 25,0 mm -
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 4,5do 9,0

1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, instry&c zeszyt nr 48 [16],dotyczy
tylko fazy projektowania sktadu MMA
2) specjalne warunki, obgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowarntpm,




5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lulagtym
zapewniajcej prawidtowe dozowanie sktadnikow, ich wysuszeniewymieszanie oraz
zachowanie temperatury sktadnikdw i gotowej miekzarineralno-asfaltowe;j.

Dozowanie sktadnikow, w tym tak wstpne, powinno by wagowe [
zautomatyzowane oraz zgodne z regeptopuszcza gidozowanie oljosciowe asfaltu, przy
uwzgkdnieniu zmiany jegogptosci w zaleznosci od temperatury.

Tolerancje dozowania sktadnikdw mpwynosk: jedna dziatka elementarna wagi, wallie
przeptywomierza, lecz nie wéej niz = 2 % w stosunku do masy skfadnika.

Jezeli jest przewidziane dodanieodka adhezyjnego, to powinien on¢kldozowany do asfaltu w
sposob i w iléciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien b§ ogrzewany w sposob gedni, z ukladem termostatowania,
zapewniajcym utrzymanie statej temperatury z tolerancp’ C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyrgosil 145 C do 165 C,

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minemtnalodaniu
wypetniacza uzyskata wdaiwa temperatug. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie
powinna by wyzsza o wgcej niz 30° C od maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-
asfaltowe].

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powingaosi od 146 C do 176 C,

5.4. Przygotowanie podiea

Podtaze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinnd lwyprofilowane i réwne.
Powierzchnia podta powinna b§ sucha i czysta.

Nierownaici podtaza pod warstwy asfaltowe nie powinnycbyicksze nk 15 mm dla warstwy
wiazacej i 12 mm dla warstwycieralnej.

W przypadku gdy nierowrici podiaza ss wicksze od podanych w tablicy 7, pogdonaley

wyrowna poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawczej.

Przed roztaeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowegojq@dnaley skropt emulsj

asfaltows lub asfaltem uptynnionym w ifgi ustalonej w SSTWIORB. Zalecanesid asfaltu po

odparowaniu wody z emulsji lub uptynniacza podan@ailicy 8.

Powierzchnie czotowe kraumikow, wtazéw, wpustow itp. usdzer powinny by pokryte

asfaltem lub materialem zaakceptowanym przeyriiera.

Tablica 8. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltohwdy uptynniacza z
asfaltu uptynnionego

llos¢ asfaltu po odparowaniu wody
z emulsji lub uptynniacza z asfaltu
uptynnionego, kg/fm

L Podtaze do wykonania warstwy
P-"| 2z mieszanki betonu asfaltowego

Podtaze pod warstw asfaltovg
1 Podbudowa z kruszywa stabilizowanega 0.5 do 0.7
mechanicznie ' '

2 Warstwa wizaca 0d0.1do 03

5.5. Pohczenie medzywarstwowe

Kazda utozona warstwe nalezy skropt emulsp asfaltowa lub asfaltem uptynnionym przed
utozeniem nasfpnej, w celu zapewnienia odpowiedniego gpaknia m¢dzywarstwowego, w
ilosci ustalonej w SSTWIORB.

Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowdj uptynniacza podano w
tablicy 8.



Skropienie powinno hywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianynod@arowanie
wody lub ulotnienie uptynniacza; orientacyjny cragprzedzenia wynosi co najmniej:

- 8h przyildci powyzej 1,0 kg/nf emulsji lub asfaltu uptynnionego,

- 2h przyildci od 0,5 do 1,0 kg/fmemulsji lub asfaltu uptynnionego,

- 0,5 h przyiléci od 0,2 do 0,5 kg/fmemulsji lub asfaltu uptynnionego.

Wymaganie nie dotyczy skropienia ragrgiaczarki.

5.6. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest
nie nizsza od +8 C dla wykonywanej warstwy grubci > 8 cm i + 18 C dla wykonywanej
warstwy grubéci < 8 cm. Nie dopuszczacsiuktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na
mokrym podtau, podczas opadoéw atmosferycznych oraz silnegowfst> 16 m/s).

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykdénbadania asfaltu, wypetniacza
oraz kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszamineralno-asfaltowej i przedstatvi
wyniki tych bada Inzynierowi do akceptacii.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow w czasie wytwarzania mieszanki minesaln
asfaltowej podano w tablicy 9.

6.3.2.Skiad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowe] poleg wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-
04001:1967. Wyniki powinny kyzgodne z receptlaboratoryja.. Dopuszcza siwykonanie
bada innymi rbwnowanymi metodami.

6.3.3.Badanie wtaciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug micknienia asfaltu.
6.3.4.Badanie wiaciwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg zaytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotnéé wypetniacza.

Tablica 9. Cestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarOw podczas wytwarzania mieszanki
mineralno-asfaltowej



Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegollnienie bada Minimalna liczba badana dziennej
dziatce roboczej

1 |[Skfad i uziarnienie mieszanki mineralnd-prébka przy produkcji do 500 Mg

asfaltowej pobranej w wytworni 2 probki przy produkcji ponad 500 Mg
2 | Wiaciwosci asfaltu Dla kadej dostawy (cysterny)
3 | Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 | Wiasciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5 T(_emperatura s[dadnikéw mieszauﬂsz(jr cigly
mineralno-asfaltowej
6 | Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej zdgapojazd przy zatadunku i w czasie

wbudowywania
7 | Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowe] jw.

8 | Wiasciwosci prébek mieszanki mineraln

; ) o Jeden raz dziennie
asfaltowej pobranej w wytworni

Ip.1iIp.8 — badania magoy¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000 [10]

6.3.5.Badanie wiaciwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa natg okresli¢ klas; i gatunek kruszywa.
6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki mineralstaitowej

Pomiar temperatury sktadnikbw mieszanki mineralsfaéowej polega na odczytaniu
temperatury na skali odpowiedniego termometru zdowenego na otaczarce. Temperatura
powinna by zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie laboyateyi SSTWIORB.

6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowejega na kilkakrotnym zanurzeniu
termometru w mieszance i odczytaniu temperatury.

Doktadn@¢ pomiaru+ 2° C. Temperatura powinna bygodna z wymaganiami podanymi w
SST.

6.3.8.Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Sprawdzenie wygtu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocese@alnej jej wyghdu w
czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowgiaa

6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej nzje okresla¢c na prébkach zagzczonych
metod, Marshalla. Wyniki powinny b§zgodne z receptaboratoryjn.



6.4. Badania dotycgce cech geometrycznych i wigiwosci warstw nawierzchni
z betonu asfaltowego

6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow wykonanych warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego podaje tablica 12.

Tablica 12. Cestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw wykonanej warstwy z betonu
asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiarow

1 | Szerokéc¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dhégol km

2 | Réwna¢ podiuzna warstwy kady pas ruchu planografem lubgato 10 m

3 | Réwna¢ poprzeczna warstwy nie rzadzieg 1o 5m

4 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidrafjugasci 1 km

5 | Rzdne wysokéciowe warstwy pomiar gdnych niwelacji podtanej i poprzecznej
oraz usytuowania osi wedtug

6 | Uksztattowanie osi w planie dokumentacji budowy

7 | Gruba¢ warstwy 2 prébki z kadego pasa o powierzchni do 3000 m

8 | Zlacza podiune i poprzeczne cata diugoziacza

9 | Krawedz, obramowanie warstwy | cata diugo

10 | Wyghd warstwy ocena ggta

11 | Zagszczenie warstwy 2 prébki z #dego pasa o powierzchni do 3006 m

12 | Wolna przestrzew warstwie jw.

6.4.2.Szerok@¢ warstwy

Szeroké¢ warstwy scieralnej z betonu asfaltowego powinnaé¢bggodna z dokumentag)
projektows, z tolerangj +5 cm. Szerok& warstwy asfaltowej rej potazonej, nie ograniczonej
kraweznikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji nawierzehpowinna by szersza z kalej
strony co najmniej o grulsé warstwy na niej potaonej, nie mniej jednak ai5 cm.

6.4.3.Réwna¢ warstwy

Nieréwnaici podiuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mmerzeg BN-68/8931-04
nie powinny by wicksze nk 12 mm dla warstwy wiacej i 9 mm dla warstwycieralnej.

6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegodtinkach prostych i na tukach powinny
by¢ zgodne z dokumentacprojektows, z tolerancj £ 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe

Rz¢dne wysokéciowe warstwy powinny byzgodne z dokumentacprojektows, z toleranc +
1cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie



Os warstwy w planie powinna Byusytuowana zgodnie z dokumentapjojektows, z tolerancj
5cm.

6.4.7.Gruba¢ warstwy
Grubas¢ warstwy powinna by zgodna z grubiwia projektows, z toleranci = 10 %.
6.4.8.Ztacza podhane i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny kbywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofgado osi.
Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny bprzesunjte wzgkdem siebie co najmniej o
15 cm. Zhkcza powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny by w
jednym poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i adzeniach w jezdni powinna wystagvad 3
do 5 mm ponad ich powierzchniWarstwy bez opornikéw powinny by wyprofilowane a w
miejscach gdzie zaszta konieczéobckcia pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien énigednolity tekstue, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, tuszcych sg i spckanych.

6.4.11.Zagzszczenie warstwy i wolna przestize warstwie

Zageszczenie i wolna przestnzev warstwie powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi w
SSTWIORB i recepcie laboratoryjne;j.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SSTWIORB DEM0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonatisfvego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SSTWIORB DOB0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje gi za wykonane zgodnie z dokumengagrojektows i SSTWIORB, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerawg pktu 6 i PN-S-96025:2000 daty

wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy pfatrici podano w SSTWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 frwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie rob6t, zgodnie z zatwierdzonym prejekorganizacji ruchu,



— dostarczenie materiatow,

— wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfgnsport na miejsce wbudowania,

— posmarowanie lepiszczem kredei urzdzer obcych i krawgznikdw,

— skropienie mgdzywarstwowe,

— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,

— obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,

— przeprowadzenie pomiarow i badalaboratoryjnych, wymaganych w specyfikaciji

technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-
11111:1996
2. PN-B-
11112:1996
3. PN-B-
11113:1996

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawienzcinogowych.Zwir
I mieszanka
Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzdnogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzctirogowych.
Piasek
Kruszywa mineralne. Kruszywa sztuczne zzizla stalowniczego do

4.PN-B-11115:1998 nawierzchni drogowych

5. PN-C-
04024:1991
6. PN-EN-
12591:2004
7. PN-C-
96173:1974
8. PN-S-
04001:1967
9. PN-S-
96504:1961

10. PN-S-
96025:2000

Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie, znaowe/ [
transport
Asfalty i produkty asfaltowe Wymagania dla asfaltdgowych

Przetwory naftowe. Asfalty uptynnione AUN do navziehni drogowych
Drogi samochodowe. Metody badamas mineralno-bitumicznych i

nawierzchni bitumicznych
Drogi samochodowe. Wypetniacz kamienny do mas bidmnych

Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaé. Wymagania

11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rédennawierzchni planografem i tat

10.2. Inne dokumenty

12.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnyichotsztywnych. IBDiM, Warszawa,

1997

13. Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfaltgadwe. TWT-PAD-97. Informacje,
instrukcje - zeszyt 54, IBDiM, Warszawa, 1997

14.Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &afed EmA-99. Informacje, instrukcje
- zeszyt 60, IBDiM, Warszawa, 1999

15.WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jakb grysow i zwirOw kruszonych z
naturalnie rozdrobnionego surowca skalnego przexmsgo do nawierzchni drogowych,
CZDP, Warszawa, 1984

16. Zasady projektowania betonu asfaltowego cckezonej odpornai na odksztatcenia trwate.
Wytyczne oznaczania odksztatcenia i modutu sztyenmieszanek mineralno-bitumicznych
metod, petzania pod obgieniem statycznym. Informacje, instrukcje - zesz§t ¥BDIM,
Warszawa, 1995



17.Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejdaia 2 marca 1999 r. w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpada& drogi publiczne i ich
usytuowanie (Dz.U. Nr 43 z 1999 r., poz. 430).



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D - 03.03.01 8CZKI PODtU ZNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczadgwej specyfikacji technicznej wykonania i odbiorobot
budowlanych (SSTWiORB)aswymagania dotycice wykonania i odbioru roboét zgzanych z
wykonaniem gczkow podhinych — drenow za krawnikami.

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szczegtowa specyfikacja techniczna wykonania i odbiorlbék)quowlanych (SSTWIORB)
stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przygimadowie ulicySw. Anny w Kowarach

1.3. Zakres rob6t obgtych SSTWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robot aganych z

wykonywaniem gczkéw podtinych, uktadanych za kragnikami w celu obnienia poziomu

wod gruntowych i niedopuszczenia do nawodnienigplsu drogi §czek podhany wykonuje

sig w postaci rowka wypetnionego samym kruszywem lubpwstaci drenu z rurkami
obsypanymi kruszywem.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Saczek podtany - siczek stiacy do odprowadzenia wody z podéogruntowego zek
gteboki) lub do odwodnienia warstw nawierzchni droggwesytuowany réwnolegle do osi
korony drogi.

1.4.2.Dren - gczek podtany z rurkami na dnie, utatwigymi przeptyw wody w kierunku
wylotu drenu.

1.4.3. Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SSTWIORB D-M-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgece robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagargalne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotyaze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudaw
SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow stosowanych waszkach podtuznych

Materialami stosowanymi przy wykonywanigcgkow podtinych s
— rurki drenarskie zotworami (z tworzywa sztucznego),
— material filtracyjny gwir, piasek),



2.3. Rurki drenarskie z tworzywa sztucznego

Rurki drenarskie z tworzywa sztucznego powinny adpda wymaganiom BN-78/6354-12 t;.
by¢ rurkami spiralnie karbowanymi, perforowanymi, wygukowanymi z polichlorku winylu i
odpowiednich dodatkéw metgdavyttaczania.

Rurki drenarskie powinny mégpowierzchn¢ bez gcherzy, powinny b§ obckte prostopadle do
osi, w sposoOb urmitiwiajacy doktadne ichdczenie.

Szczeliny wlotowe (szparki podine) powinny znajdowasie miedzy karbami rurki, powinny
by¢ wolne od grudek i resztek materiatu i powinny lbgk wykonane, aby przeptywaag przez
nie woda nie napotykata oporow. Szczeliny powinng lbdwnomiernie rozmieszczone na
dtugasci i obwodzie rurki.

Wymagania dla rurek drenarskich z policklo winylu podano w tablicy 2.

Rurki drenarskie naly przechowywd& na utwardzonym placu, w nienastonecznionych
miejscach. Zwoje rurek drenarskich nglaiktada& ptasko w stosy do wysoko 4 zwojow w
temp. do 28C, a powyej 25°C do wysokéci 2 zwojoéw. Rurki drenarskie zwykte (typu Z,
barwy naturalnego PVC) nale chront przed dziataniem sit mechanicznych w temperaturze
ponizej °C, natomiast rurki o zwkszonej odporrnci na obntong temperatu (typu O, barwy
czarnej) nalgy chront w temperaturze poigj -10C.



Tablica 2. Wymagania dla rurek drenarskich karbowhre nieplastyfikowanego

polichlorku winylu

Srednica zewetrzna nominalna, mm

Lp. | Wiasciwosci i cechy
50 65 80 100 125
1 |Srednica zewegtrzna, mm 50,5 65,5 80,5 100,5 126,5
2 | Dopuszczalna odchytkaednicy| .1 5 -1,5 -1,5 -1,5 2.0
zewrgtrznej, mm
3 |Srednica wewatrzna, mm 43,9 58,0 71,5 91,0 115,0
4 | Dopuszczalna odchytkaednicy +2 +2 +2 +2 +25
wewretrznej, mm ’
Dlugas¢ rurki, m 200 150 100 75 50
Szeroké¢ szczelin wlotowych,od 0,6 do 1,0 lub od 1,1 do 1,5 od 1,7
mm 2
7 | Ogoblna powierzchnia szczelin
wlotowych na diug. 1 m, cico
najmniej
- dla szerokéci od 0,6 do 1,012 12 12 13 -
mm 16 32 32 33 -
- dla szerokéci od 1,1 do 1,5- - - - 46
mm
- dla szerokéci od 1,7 do 2,0
mm
8 | Liczba szczelin wszych na 1 Moo 2l 20 20 20
rurki, % 0
9 | Odporné¢ na uderzenie, w , . R e
BN-78/6354-12 gﬁopuszcza giuszkodzenie najwigj 1 probki
10 | Odporné¢ na zginanie, wg BN-probka nie powinna zatamywaic
78/6354-12 I wykazywa peknigé
11 | Wytrzymatd¢ na zerwanie, w(g., « - - :
BN-78/6354-12 gprobka nie powinna ulec zerwaniu
12 |Zmiana wymiaréwsrednicy, wg
BN-78/6354-12, %, nie wcej 12 ;12 12112

niz

Ztaczki, stwace do pajczenia rurek drenarskich karbowanych (przez ickcgie) powinny
by¢ wykonane z polietylenu wysokdoieniowego. Wymagania dla agizki o srednicy

zewretrznej nominalnej 50 mm powinny odpowig&dadN-84/6366-10.

Ztaczki naley przechowywa w workach, pudtach kartonowych i innych pojemnika®rzy
sktadowaniu na odkrytych placach nglehront przed oddziatywaniem promieni stonecznych.

do

W magazynach zamkgtich temperatura otoczenia nie ieoprzekracza 40°C, a odlegtéc

skladowania powinna Bywicksza nz 1 m od czynnych usdzen grzejnych. W przypadku

sktadowania w workach zaleca siktad& je w warstwach nie przekraczeych wysokdéci 5
workow.

2.4. Materiat filtracyjny i podsypka w saczku podtuznym

Jako materiaty filtracyjne natg stosowa:



— zwir naturalny, sortowany o wymiarach ziarngkgzych ni otwory w rurocagu drenarskim,
ktorymi mégtby s¢ do nich dosta Do otwordw tych naley szczeliny stykowe mdzy
rurkami oraz dziurki i szparki podtne w rurkach dziurkowanych,

— piasek gruby o wielki ziarn do 2 mm, w ktorym zawakdziarn osrednicy wikszej ni
0,5 mm wynosi wicej niz 50 %, wg PN-B-02480,

— piaseksredni o wielkdci ziarn do 2 mm, w ktGrym zawakid ziarn osrednicy wekszej ni
0,5 mm wynosi nie wicej niz 50 %, lecz zawartgé ziarn osrednicy wekszej n¢ 0,25 mm
wynosi wicej niz 50 %, wg PN-B-02480.

Wskaznik wodoprzepuszczaldo piaskdw powinien wynoéico najmniej 8

m/dolg, przy oznaczaniu wg PN-B-04492.

Zwiry i piaski nie powinny mié zawartdci zwiazkow siarki w przeliczeniu na S@igkszej niz

0,2 % masy, przy oznaczaniu ich wg PN-B-06714-28.

Podsypk pod rurki drenarskie natg wykona& z piasku odpowiadagego wymaganiom PN-B-

11113.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania siczka podtuznego

Saczek podtany maze by wykonywany gcznie lub mechanicznie, chogiawykle, ze wzgidu

na niewielki zakres robot wgbnych odwodnieniowych, prace ekonomiczniefltie wykona

recznie.

W przypadku mechanizacji wykonania drenow paditth Wykonawca powinien wykagaie

mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

a) koparek do kopania rowkow drenarskich,

b) koparko-uktadarek do wykonywania rowkow i uktadanieek ceramicznych lub z tworzyw
sztucznych, z ewentualrzautomatyzowanzasypla materiatem filtracyjnym,

c) uktadarek rurek drenarskich, o czydaach jak dla koparko-uktadarek, lecz bez kopania
rowkow,

d) wiertnic specjalnych do wykonywania otworéw poziahyub pochylych pod nasypami w
celu ut@enia w nich rurek drenarskich,

e) innego sprztu - do transportu, robo6t ziemnych i drenarskich.

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wyarag
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport przy wykonywaniu syczka podtuznego

Rurki z tworzyw sztucznych, zabezpieczone przeg@guwaniem i wzajemnym uszkodzeniem,
maozna przewozi dowolnymi srodkami transportu. Podczas zatadunku i wyladunkek nie
nalezy rzuc&. Szczegdla ostraznoié nalezry zachowa w temperaturze®C i nizszej.

Ztaczki w workach i pudtach natg przewozé w sposéb zabezpiecaay je przed zgnieceniem.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w SSTWIORB DE&W0.00 ,Wymagania ogolne” pkt
5.

5.2. Wykonanie wykopu pod gczek podiuzny

Metoda wykonania wykopu drenarskiegec@gna lub mechaniczna) powinnacbgostosowana
do gkbokadsci wykopu, danych geotechnicznych i posiadanegozefjpr mechanicznego.
Wymiary wykopu powinny b§ zgodne z dokumentagcprojektows lub wskazaniami liayniera.
Wykop rowka drenarskiego nalerozpoca¢ od wylotu rurki drenarskiej i prowadzku gorze,
w celu zapewnienia wodzie statego odptywu. Szefokima rowka drenarskiego powinnathoo
najmniej o 5 cm wiksza od zewgtrznejsrednicy uktadanej rurki drenarskiej. Nachylenierpka
rowkéw naley wykona zgodnie z dokumentacjprojektows, a je&li w dokumentacji nie
okreslono inaczej, nachylenie powinno wynésbd 10:1 do 8:1 w gruntach spoistych. W
gruntach osuwagych st nalery skarpie zapewnistateczné& lub stosowé obudowe wykopu
zgodnie z BN-83/8836-02.

Wydobyty grunt powinien hysktadowany z jednej strony wykopu z pozostawienveoinego
pasa terenu o szerada co najmniej 1 m, liczc od krawedzi wykopu - dla komunikacji; &
nachylenia skarpy odktadu wydobytego gruntu nie ip@m by wigkszy od kta jego stoku
naturalnego.

W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem awadopadéw atmosferycznych, naje
powierzchn¢ terenu wyprofilowa ze spadkiem unmiwiajacym tatwy odptyw wody poza teren

przylegajcy do wykopu.
5.3. Utazenie podsypki

Przed przysipieniem do uktadania rurek drenarskich, zwtaszaaaroicznych, dno rowkdéw
nalezy oczysci¢ (np. tyzkami drenarskimi) tak aby woda §jejest) wszdzie siczyta sé rowm
warstewl, nie tworzc zagtbien. Na oczyszczonym dnie nalewykona podsypk z piasku o
grubaici 5 cm, jeeli dokumentacja projektowa lub ustaleniayiniera nie przewiduajinaczej.
Podsypk przy siczacej st wodzie naley wykon& tuz przed uktadaniem rurek drenarskich.

5.4. Ukfadanie rurociagu drenarskiego

Uktadanie rurocigu zaleca si wykona niezwiocznie po wykopaniu rowka dla zmniejszenia
niebezpieczéstwa osuwania siskarp. Gdy rowkiem ptynie woda w dgch ilosciach, ukladanie
nalery przerw& do czasu zmniejszenia strumienia wody, nie powgmegjo osuwania skarp.
Skrajny, ut@ony najwyzej otwor rurki naley zastoné odpowiedm zalepka (np. kamieniem,
ksztaltly plastykova) w celu unieméliwienia przedostawania ipiasku i castek gruntu do
whetrza rurki.

Zasada dziatania drenu wymaga utiwienia doptywu do niego wody gruntowej poprzez

szczeliny stykowe lub otwory (dziurki, szparki paite) w rurkach.

Jeili dokumentacja projektowa lub agnier nie okréla inaczej, to na budowie moa wy¢ tylko

jednego rodzaju materiatu, zgodnie zajipodanymi zasadami.

Rurki ceramiczne nabky uktada albo:

- z mazliwie najmniejszymi szczelinami stykowymi, bez aby ich zabezpieczania, w celu
uniemealiwienia zamulania rurek drobnym piaskiem; przy rceya sciste ut@enie rurek
uznaje st, gdy po podniesieniwgka jednej z rurek unosisiz nia kilka rurek gsiednich,

— ze szczelinami stykowymi szerakd od 2 do 15 mm, zabezpieczonymi przed
przedostawaniem gidrobnych czstek gruntu do rurek za pomppaskow papy, paskow
widkniny, obsypkizwirowej i innych materiatéw zaakceptowanych przezyhiera.



Perforowane rurki z tworzyw sztucznych, z gtadkpowierzchniami ich stykow, natg taczy¢
za pomog specjalnie produkowanychazkek.

5.5. Zasypanie rurocagu

Zasypanie ruroggu nalgy wykona& materiatem filtracyjnym Awirem, piaskiem) zgodnie z
dokumentagj projektowa lub wskazaniami liyniera. Zasypanie powinno bywykonane w
sposOb nie powodagy uszkodzenia ulmnego rurocigu. Jéli w dokumentacji projektowej nie
okreslono inaczej, to po uteniu rurek nalgy wykona obsypk ze zwiru do wysokaéci 10 cm
nad wierzchem rurki, zagzczonl ubijakiem po obu stronach przewodu, a gasie ukladé
warstwy materiatu filtracyjnego, okilenego w p. 2.6, gruldci nie wigkszej nz od 20 do 25 cm
w stanie ldnym, ktére nalgy lekko ubt w sposob nie powodagy uszkodzenia i
przemieszczenia rurek.

Jeili dokumentacja projektowa nie przewiduje inacze), nad zasypk uktada st warstwe
ochronn, z darniny (traw w dot) lub ubitej gliny. Cal&t zasypuje i ziemi i zag;szcza.

5.6. Dopuszczalne tolerancje wykonaniaszka podtuznego

Przy wykonywaniu gczka podtiznego dopuszczalna sastpujace tolerancje:
— odchylenia wymiaréw szeroka i giebokasci rowu: nie weksze od+ 10 cm,
— pochylenia skarp wykopu nie powinnyzri¢ sic wiecej niz +5 %,
— pochylenia skarp statego odktadu nie powinnynié sie¢ wiccej niz +10 %,
— odchylenia odlegkri osi ut@onego drenau od osi przewodu ustalonego na tawach
celowniczych - nie powinny przekracza5 cm,
— odchylenie spadku uwonego drenau od przewidywanego w dokumentacji projektowej, nie
powinno przekracza
przy zmniejszeniu spadku -5 % projektowansggdku,
przy zwgkszeniu spadku +10 % projektowanego spadku,
— odchylenia grubixi warstw zasypek filtracyjnych: 5 cm, a jedménie +25 %
zaprojektowanej gruldci warstwy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.



6.2. Kontrola wstgpna przed wykonaniem gczka podtuznego

6.2.1.Rurki drenarskie z tworzywa sztucznego

Kazda dostawe rurek naley zbad& wyrywkowo w zakresie cech zewtrznych, okrélonych w
punkcie 2.4 i tablicy 2, Ip. od 1 do 8, wybiei@w sposob losowy 6 % zwojow, wedtug wskaza
Inzyniera, z ktdrych naley pobra& odcinki rurek do bada

Sprawdzenie wykonania szczelin wlotowych bgl@rzeprowadzi od wewntrz, po rozatciu
odcinka rurki o dluggci 1 m.

W przypadkach watpliwych lub spornych nafsy przeprowadzi badania wymienione w tablicy
2,lp.od 9do 12.

Ztaczki rurek z tworzywa sztucznego natebad#& w zakresie cech zewtnznych (gtadkeécé
powierzchni, brak gcherzy), a w przypadkach agpliwych i spornych - na zerwanie
obciaznikiem o masie 25 kg z wysoka 0,5 m.

6.2.2.Materiat filtracyjny

Badaniezwiru i piasku obejmuje sprawdzenie dlazélaj partii dostawy, pochodeej z jednego
sktadu i ztaa, o wielkdci do 1500 t:

- sktadu ziarnowego, wg PN-B-06714-15 ,

— zawartdci zwiazkow siarki, wg PN-B-06714-28,

— wskaznika wodoprzepuszczaléa piaskow, wg PN-B-04492.

6.3. Kontrola w czasie wykonywania sczka podtuznego

W czasie wykonywaniagszka podtinego naley zbadé:

a) zgodna¢ wykonywania gczka z dokumentagjprojektows (lokalizacg, wymiary),

b) zachowanie dopuszczalnych odchytek wykonanigezliea podhinego, wymienionych
w p. 5.8,

c) prawidtowa¢ wykonania podsypki, zgodnie z p. 5.3,

d) poprawnd¢ utozenia rurocigu drenarskiego, zgodnie z punktami 5.4 1 5.5,

e) prawidtowa¢ wykonania zasypki filtracyjnej, zgodnie z p. 5.6,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SSTWIORB DEM0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow saczka podtanego jest - m (metr).

Obmiar robét polega na okteniu rzeczywistej diugi rurocagu drenarskiego, podstawowego
i odgakzien, w tym dochodzcych do zewstrznejsciany czotowej wylotu drenu.

Wyloty drenu nie podlegajosobnemu obmiarowi i mieszcgic w jednostce obmiaroweaszka
podiuznego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w SSTWIORB DB0.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagprojektows, SSTWIORB i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug
punktu 6 daty wyniki pozytywne.



8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu dlagzka podhinego podlega:
- row pod gczek,

— podsypka ruroggu drenarskiego,

— zasypanie ruroggu kolejnymi warstwami materiatu filtracyjnego,

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi
~Wymagania ogolne” pkt 9.

podano w SSTWIORB D-M-00.00.00

9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 myszka podtanego obejmuje:

- wyznaczenie robot w terenie,

— dostarczenie materiatow,

- wykopanie rowkéw w gruncie oddo V kat. z wyrGwnaniem i ubiciem dna,

— roztozenie podsypki z ubiciem,

— utozenie aczkow z kruszywa lub rurek drenarskich,

— zasypanie warstwami z kruszywa naturalnego lub #mga, a naspnie gruntem
I zaggszczenie zgodnie z dokumentapyojektow, i specyfikacy technicza,

— przeprowadzenie pomiaréw i badalaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-01080 Kamie dla budownictwa i drogownictwa . Podziat i m@s®wanie
wedtug wiasnéci fizyczno-mechanicznych
Kruszywa mineralne. Kruszywa skakRwdziat, nazwy i ok&enia

Grunty budowlane. O#emia, symbole, podziati opis gruntéw

2. PN-B-01100
3. PN-B-02480

4. PN-B-03264 Konstrukcje betonoweelbetowe i spgzone. Obliczenia statyczne i
projektowanie
5. PN-B-04100 Materiaty kamienne. Badangstgsci pozornej, gstasci, porowatgci
I szczelndci
6. PN-B-04101 Materiaty kamienne. Oznaczenieakégiosci woda
7. PN-B-04102 Materialy = kamienne.  Oznaczenie rozmodpornéci metod
bezpdrednih
8. PN-B-04110 Materiaty kamienne. Oznaczenierayyhatagci nasciskanie
9. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczénieralngci na tarczy Boehmego
10. PN-B-04115 Materiaty kamienne. Oznaczenie rayyhatgci kamienia na
uderzenie (zvaztosci)
11. PN-B-04492 Grunty budowlane. Badania wiéshofizycznych. Oznaczanie
wskaznika wodoprzepuszczalka
12. PN-B-06250 Beton zwykty
13. PN-B-06251 Roboty betonoweedlbetowe. Wymagania techniczne
14. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu
15. PN-B-06714-15Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skia@mawego
16. PN-B-06714-28Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawdartsiarki



metod, bromowy

17. PN-B-06751 Wyroby kanalizacyjne kamionkowe. YRuksztattki. Wymagania i
badania

18. PN-B-11104 Materiaty kamienne. Brukowiec

19. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa natealo nawierzchni drogowych.
Piasek

20. PN-B-12040 Ceramiczne rurki drenarskie

21. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania [
ocena zgodni

22. PN-B-23010 Domieszki do betonu. Klasyfikacjkreslenia

23. PN-B-24620 Lepik asfaltowy stosowany na zimno

24. PN-B-24625 Lepik asfaltowy z wypetniaczami stwany na gayco

25. PN-B-27617 Papa asfaltowa na tekturze budoyvlane

26. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

27. BN-78/6354-12 Rury drenarskie karbowane z nieplastyfikowanegachtdrku winylu

28. BN-84/6366-10 Ksztaltki drenarskie typ 50 z polietylenu wysolkimienio-
wego

29. BN-70/6716-02 Materiaty kamienne. Kamigtamany

30. BN-78/6741-07 Wyroby przemystu ceramiki budowlanej. Przechowywani i
transport

31. BN-67/6744-08 Rury betonowe

32. BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i tiadprzy
odbiorze.

10.2. Inne dokumenty

33. Katalog powtarzalnych elementéw drogowychCBPBDIM  ,Transprojekt”,
Warszawa 1979-1982.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D - 03.02.01 KANALIZACJA DESZCZOWA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczadgwej specyfikacji technicznej wykonania i odbiorobot
budowlanych (SSTWiORB)aswymagania dotycice wykonania i odbioru roboét zgzanych z
przebudow kanalizacji deszczowej.

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szczegtowa specyfikacja techniczna wykonania i odbiorlbépbudowlanych (SSTWIORB)
stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy oscie ulicySw Anny w Kowarach

1.3. Zakres rob6t obgtych SSTWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robot aganych z
wykonaniem kanalizacji deszczowej przy remonciégdr

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Kanalizacja deszczowa - 8i&analizacyjna zewgtrzna przeznaczona do odprowadzania
sciekdéw opadowych.

1.4.2. Kanaty
1.4.2.1. Kanat - liniowa budowla przeznaczona dgwmggacyjnego odprowadzaniaiekow.
1.4.2.2. Kanat deszczowy - kanat przeznaczony goadadzanigciekdw opadowych.

1.4.2.3. Przykanalik - kanat przeznaczony doagm#nia wpustu deszczowego z Sieci
kanalizacji deszczowe.

1.4.3.Urzadzenia (elementy) uzbrojenia sieci

1.4.3.1. Studzienka kanalizacyjna - studzienka zgwa - na kanale nieprzetazowym
przeznaczona do kontroli i prawidtowej eksploat&ematow.

1.4.3.2. Wpust deszczowy - gdzenie do odbiorgciekéw opadowych, sptywagych do kanatu
Z utwardzonych powierzchni terenu.

1.4.4.Elementy studzienek i komor

1.4.4.1. Komora robocza - zasadniczasézstudzienki lub komory przeznaczona do czyeno
eksploatacyjnych. Wysoké komory robocze] jest to odlegi® pomkdzy rzdng dolnej
powierzchni ptyty lub innego elementu przykryciadgienki lub komory, a kxlng spocznika.

1.4.4.2. Komin wlazowy - szyb pgmdzeniowy komory roboczej z powierzchnziemi,
przeznaczony do Zajia obstugi do komory robocze;j.

1.4.4.3. Piyta przykrycia studzienki lub komoryytp przykrywaaca komog roboca.

1.4.4.4. Wiaz kanatowy - elemergliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych sigikzk
rewizyjnych lub komér kanalizacyjnych, umiwiajacy dostp do uradzex kanalizacyjnych.

1.4.4.5. Kineta - wyprofilowany rowek w dnie stuelzki, przeznaczony do przeptywu w nim
sciekow.



1.4.4.6. Spocznik - element dna studzienki lub kgmk@nalizacyjnej pomidzy kinet asciam
komory roboczej.

1.4.5. Pozostale ok&tenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SSTWIORB D-M-00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogdélne wymagania dotygeze robét podano w SSTWIORB D-M-00.00.000 ,Wymagania
0golne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania pudaw
SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rury kanatowe

Do wykonania kanalizacji deszczowej zaprojektowanooy PCW o srednicy 200 mm. Do
wykonania przykanalikow zaprojektowano rury PVC 1I6éh. Rury winny posiadaaprobat
techniczia wydary przez uprawniofjednostk

2.3. Studzienki kanalizacyjne
2.3.1.Komora robocza

Komora robocza studzienki (powgj wegcia kanatow) powinna ldywykonana z:

— kregow betonowych luielbetowych odpowiadagych wymaganiom BN-86/8971-08

— muru cegtly kanalizacyjnej odpowiadeg] wymaganiom PN-B-12037.

Komora robocza ponej wefcia kanatdbw powinna gy wykonana jako monolit z betonu
hydrotechnicznego klasy B 25; W-4, M-100 odpowiadaego wymaganiom BN-62/6738-03, 04,
07 lub alternatywnie z cegty kanalizacyjnej.

2.3.2.Komin wiazowy

Komin wtazowy powinien b§ wykonany z kggow betonowych lukzelbetowych osrednicy
0,80 m odpowiadagych wymaganiom BN-86/8971-08 .

2.3.3.Dno studzienki

Dno studzienki wykonuje sijako monolit z betonu hydrotechnicznego o detavosciach
podanych w pkt 2.3.1.

2.3.4.Wiazy kanatowe

Wiazy kanatowe nalgy wykonywa jako:

— wiazy zeliwne typu atzkiego klasy min D-400 odpowiadge wymaganiom PN-H-74051-02
umieszczane w korpusie drogi,

— witazy zeliwne typu c¢zkiego klasy minimum C-250 odpowiagdaeg wymaganiom PN-H-
74051-01

2.3.5.Stopnie ztazowe
Stopnie ztazoweeliwne odpowiadace wymaganiom PN-H-74086.



3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania kanalizacji deszczowe]

Wykonawca przyspujacy do wykonania kanalizacji deszczowej powinien azé& Sig
moazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

— zurawi budowlanych samochodowych,

— koparek przedsbiernych,

— spycharek kotowych lubagiennicowych,

— sprztu do zagszczania gruntu,

— weciagarek mechanicznych,

- beczkowozow.

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wyarag
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport rur kanatowych

Rury mog, by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu w sposob zabezpiegagje przed
uszkodzeniem lub zniszczeniem.

Wykonawca zapewni przew0z rur w pozycji poziomegituz srodka transportu.

Wykonawca zabezpieczy wyroby przexwoe w pozycji poziomej przed przesuwaniem i
przetaczaniem pod wptywem sit bezwtadciovystepujacych w czasie ruchu pojazdow.

Przy wielowarstwowym ukfadaniu rur gorna warstwa mnaze przewysza& scian srodka
transportu o wicej niz 1/3$rednicy zewgtrznej wyrobu

4.3. Transport kregow

Transport kegéw powinien odbywaé sic samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadle
do pozycji wbudowania.

Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przewgch elementow, Wykonawca dokona ich
usztywnienia przez zastosowanie przektadek, rozpar@&linow z drewna, gumy lub innych
odpowiednich materiatow.

4.4. Transport cegty kanalizacyjnej

Cegta kanalizacyjna nie by przewaona dowolnymisrodkami transportu w jednostkach
tadunkowych lub luzem.

Jednostki tadunkowe nale uktada nasrodkach transportu samochodowego w jednej warstwie.
Cegly transportowane luzem nafeuktada na srodkach przewozowychcisle jedne obok
drugich, w jednakowej liczbie warstw na powierzcénoidka transportu.

Wysoka¢ tadunku nie powinna przekra@zaysokaci burt.

Cegly luzem mog by¢ przewaone srodkami transportu samochodowego pod warunkiem
stosowania opinek.

Zatadunek i wytadunek cegty w jednostkach tadunkawgowinien si odbyw& mechanicznie
za pomog urzadzen wyposaonych w osprgt kleszczowy, widlowy lub chwytakowy.



Zatadunek i wytadunek wyrobow przemamych luzem powinien odbywasie recznie przy
uzyciu przyradow pomocniczych.

4.5. Transport wkazow kanatowych

Wiazy kanatlowe mag by¢ transportowane dowolnymérodkami transportu w sposob
zabezpieczony przed przemieszczaniem i uszkodzeniem

Wiazy typu cezkiego mog by¢ przewaone luzem, natomiast typu lekkiego naleiktada& na
paletach po 10 szt.4dz\¢ tasma stalow.

4.6. Transport wpustoéwzeliwnych

Skrzynki lub ramki wpustow magby¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu w sposob
zabezpieczony przed przesuwaniempgdczas transportu.

4.7. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewakietsrodki transportowe, ktére nie
spowoduj segregacji skiadnikow, zmiany sktadu mieszankinieayszczenia mieszanki i
obnizenia temperatury przekraczegj granie okreslona w wymaganiach technologicznych.

4.8. Transport kruszyw

Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu, w sposéb zabezpiegaaje
przed zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

4.9. Transport cementu i jego przechowywanie
Transport cementu i przechowywanie powinny bgodne z BN-88/6731-08.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SSTWIORB DE&WD0.00 ,Wymagania ogolne” pkt
5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robét Wykonawca dokona ich wytyczerravale oznaczy je w terenie
za pomog kotkdéw osiowych, kotkdwswiadkow i kotkow kravedziowych.

W przypadku niedostatecznej 4 reperow statych, Wykonawca wbuduje repery tyrsoxze
(z rzednymi sprawdzonymi przez gy geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperow i reldme
przekae Inzynierowi.

5.3. Roboty ziemne

Wykopy naley wykona jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonaniaato- wykopu
(recznie lub mechanicznie) powinny dydostosowane do ¢dokasci wykopu, danych
geotechnicznych oraz posiadanego gprmechanicznego.

Szeroké¢ wykopu uwarunkowana jest zegirenymi wymiarami kanatu, do ktérych dodaje si
obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskewércian i uszczelnienie stykow.
Deskowaniescian naley prowadzé w miark jego gkbienia. Wydobyty grunt z wykopu
powinien by wywieziony przez Wykonawcna odkiad.

Dno wykopu powinno by rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokunufinta
projektowej, przy czym dno wykopu Wykonawca wykama poziomie wyszym od rzdnej
projektowanej o 0,20 m.



Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinna@ byykonane bezpwednio przed
utozeniem przewodow rurowych. Zgijie tej warstwy Wykonawca wykonacznie lub w sposob
uzgodniony z laynierem.

W gruntach skalistych dno wykopu powinno¢bywykonane od 0,10 do 0,15 mglgiej od
projektowanego poziomu dna.

5.4. Przygotowanie podiea

W gruntach suchych piaszczystychwirowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych paeim
jest grunt naturalny o nienaruszonej strukturzewlyleopu.

W gruntach nawodnionych (odwadnianych w trakciedtppodiae naley wykona z warstwy
ttucznia lub zwiru z piaskiem o grubmi od 15 do 20 cmaktznie z utgonymi siczkami
odwadniagcymi. W gruntach skalistych gliniastych lub stangmyich zbite ity naley wykona
podiaze z pospoitki,zwiru lub ttucznia o grub&i od 15 do 20 cm. Zagzczenie podim
powinno by zgodne z okridonym w SST.

5.5. Roboty montaowe

Spadki i gtbokas¢ posadowienia ruroggu powinny by zgodne z projektem.

Rury kanatowe uktada szgodnie Instrukg wydary przez producenta ruradzenie rur PVC —
na wcisk

Przy wykonywaniu przykanalikbw naftg przestrzega zasad zawartych w Instrukcji wydanej
przez producenta rur. \Adzenie przykanalika przez studziengolaczeniowy wykonywa tak,
aby wysoké¢ spadku przykanalika nad podtpsgtudzienki nie przekraczata 50 cm

Studzienki rewizyjne wykonane z dgow betonowych winny ky posadowione zgodnie z
dokumentagj projektows. Pohczenia studni z rurami winny byvykonane w sposéb szczelny..
Dno studzienki naley wypetnic betonem B-15 na mokro w formie ptyty dennej z vofpowana
kineta, Kineta powinna mie przekrdj zgodny z przekrojem kanatu. Studzienkivipmy miet
wiaz typu cezkiego klasy D-400. Poziom wtazu powinienctipwny z poziomem jezdni.
Studzienkisciekowe powinny posiadaosadnik o wysok&ei nie mniejszej rii 50 cm oraz wpust
uliczny boczny z poziom poétka, klasy C-250, z zawiasem. Korpus wpustu winiert by
usytuowany w linii krawznika, przy czym dolna poétka winnagsinajdowa 0,5 cm poniej
poziomuscieku, a géra rowno z gokraweznika.

Do obsypek kolektora nalg uzy¢ gruntow sypkich (piasekwir, miat kamienny). Do zasypania
wykopu mana wy¢ gruntu pochodcego z wykopow. WskKaik zag:szczenia obsypki nie
maoze by mniejszy od 1,00

W miejscach, gdzie zagdienie kanatu jest mniejsze od 120 cm kanat zyalocieplt 30 cm
warstwy keramzytu lukzuzla

Wykonane kanaly naky obsyp& warstwa piasku na wysokd 10 cm powyej gory rury.
Dalsze zasypanie kanatu wme nasipi¢ gruntem rodzimym pochodeym z wykopdw.
Zasypywanie wykopow winno odbywasic warstwami nie grubszymi hi30 cm, kolejno
zagiszczanymi. Wskanik zag:szczenia gruntu kalej warstwy nie mze by mniejszy nk 1,00

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Kontrola, pomiary i badania
6.2.1.Badania przed przygiieniem do robot



Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykénaadania materiatdw do betonu i
zapraw i ustadi recept.

6.2.2.Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowtany do statej i systematycznej kontroli prowadzdnyob6t w

zakresie i z ogstotliwascia okreslona w niniejszej SSTWIORB i zaakceptowgprzez Irryniera.

W szczegdlnéci kontrola powinna obejmowa

— sprawdzenie rgnych zataonych taw celowniczych w nawzaniu do podanych statych
punktéw wysokéciowych z doktadnéria do 1 cm,

- badanie zabezpieczenia wykopéw przed zalanienawod

— badanie i pomiary szerokd, grubdgci i zagszczenia wykonanej warstwy podéo z
kruszywa mineralnego lub betonu,

— badanie odchylenia osi kolektora,

- sprawdzenie zgodldoi z dokumentagj projektowy zatazenia przewodow i studzienek,

— badanie odchylenia spadku kolektora deszczowego,

— sprawdzenie prawidtowéoi utozenia przewodéw,

— sprawdzenie prawidtowici uszczelniania przewodow,

— badanie wskanikbéw zagszczenia poszczegolnych warstw zasypu,

— sprawdzenie rgnych posadowienia studziengiekowych (kratek) i pokryw wiazowych,

— sprawdzenie zabezpieczenia przed karozj

6.2.3.Dopuszczalne tolerancje i wymagania

— odchylenie odlegkxi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopie
powinno wynosi wigcej niz £ 5 cm,

— odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwicksze nk 0,1 m,

— odchylenie grubgci warstwy podtaa nie powinno przekracéa 3 cm,

— odchylenie szerokai warstwy podtaa nie powinno przekracéa 5 cm,

— odchylenie kolektora rurowego w planie, odchyleottegtcci osi utazonego kolektora od
osi przewodu ustalonej na tawach celowniczych oiwipna przekraczat 5 mm,

— odchylenie spadku utonego kolektora od przewidzianego w projekcie n@wipno
przekraczd -5% projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadk +10%
projektowanego spadku (przy zkszonym spadku),

— wskanik zag:szczenia zasypki wykopow okteny w trzech miejscach na diugd 100 m
powinien by zgodny z pkt 5.5.9,

— rzedne krateksciekowych i pokryw studzienek powinny dwykonane z doktadricia do+ 5
mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SSTWIORB D&MB0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest

- m (metr) wykonanej i odebranej kanalizacji.
- szt. (sztuka wykonanej studni lub wpustu

- kpl (komplet) w zakresie pogiizen sieciowych
- m® dla docieplenia kanatu



8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SSTWIORB DOMB0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje s8i za wykonane zgodnie z dokumengacprojektows, SSTWIORB i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6
daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajicych zakryciu podlegaj

— roboty montaowe wykonania rur kanatowych i przykanalika,

— wykonane studzienkiciekowe i kanalizacyjne,

- wykonane komory,

— wykonana izolacja,

— zasypany zagpzczony wykop.

Odbidr robot zanikagych powinien by dokonany w czasie unliwiajacym wykonanie korekt
I poprawek, bez hamowania ogolnego ppstrobot.

Dlugos¢ odcinka robét ziemnych poddana odbiorowi nie poaiby mniejsza od 50 m.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotyaze podstawy pfatrioi podano w SSTWIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 jednostki obmiarowej wykonanej i odebramgjatizacji obejmuje:

- oznakowanie robat,

— dostave materiatow,

— wykonanie robot przygotowawczych,

— wykonanie wykopu w gruncie kat. I-IV wraz z umoam@m scian wykopu i jego
odwodnienie,

— przygotowanie podia i fundamentu,

— wykonanie rob6t montawych

— wykonanie izolacji rur i studzienek,

— zasypanie i zagzczenie wykopu,

— przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

2. PN-B-06751 Wyroby kanalizacyjne kamionkowReiry i ksztattki. Wymagania
I badania

3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywaturelne do nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywamdme do nawierzchni
drogowych

5. PN-B-12037 Cegta petna wypalana z glikgnalizacyjna



6. PN-B-12751 Kamionkowe rury i ksztattki kdizacyjne. Ksztaity i

wymiary
7. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte
8. PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypetniasiysowany na gaco

9. PN-H-74051-00 Wiazy kanatowe. Ogdlne wyarag i badania
10. PN-H-74051-01 Wiazy kanatowe. Klasa A (whagpu lekkiego)
11. PN-H-74051-02 Wiazy kanatowe. Klasy B, Cvidazy typu cezkiego)
12. PN-H-74080-01  Skrzynkeliwne wpustéw deszczowych. Wymagania i

badania
13. PN-H-74080-04  Skrzynkeliwne wpustéw deszczowych. Klasa C
14. PN-H-74086 Stopnieeliwne do studzienek kontrolnych

15. PN-H-74101 Zeliwne rury cknieniowe do paiczer sztywnych
16. BN-88/6731-08  Cement. Transport i przechoauye

17. BN-62/6738-Beton hydrotechniczny

03,04, 07

18. BN-86/8971-Rury bezcdinieniowe. Kielichowe rury betonowe ielbetowe

06.00, 01 ~Wipro”

19. BN-86/8971-Rury bezdinieniowe. Rury betonowezelbetowe

06.02

20. BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betdfregi betonowe [
zelbetowe.

10.2. Inne dokumenty

21. Instrukcja zabezpieczania przed kogokpnstrukcji betonowych opracowana przez
Instytut Techniki Budowlanej - Warszawa 1986 r.

22. Katalog budownictwa
KB4-4.12.1.(6) Studzienki pgizeniowe (lipiec 1980)

KB4-4.12.1.(7)  Studzienki przelotowe (lipiec809)

KB4-4.12.1.(8) Studzienki spadowe (lipiec 1980)

KB4-4.12.1.(11) Studzienkiepe (lipiec 1980)

KB4-3.3.1.10.(1) Studzienktciekowe do odwodnienia drég @aziernik 1983)
KB1-22.2.6.(6) Kegi betonowerednicy 50 cm; wysokii 30 lub 60 cm

23. ,Katalog powtarzalnych elementéw drogowych”. rgiisprojekt” - Warszawa
1979-1982 .

24. Tymczasowa instrukcja projektowania i budowyeprodéw kanalizacyjnych z rur
~Wipro”, Centrum Techniki Komunalnej, 1978 r.

25. Wytyczne eksploatacyjne do projektowania sieci urzadzen sieciowych,
wodociagowych i kanalizacyjnych, BPC WiK ,Cewok” i BPBBO ikktoprojekt-
Warszawa, zaakceptowane i zalecone do stosowaumiez pZesp6t Doradczy ds.
procesu inwestycyjnego powotany przez Prezydensa Warszawy - sierpiel984 r.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D - 01.03.04 PRZEBUDOWA KABLOWYCH LINII
TELEKOMUNIKACYJNYCH PRZY PRZEBUDOWIE
| BUDOWIE DROG

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SSTWIORB

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacghtecznej wykonania i odbioru roboét
budowlanych (SSTWIORB) as wymagania dotycce wykonania i odbioru obudowy
podziemnych linii telekomunikacyjnych dla zabezpmua przed uszkodzeniem

1.2. Zakres stosowania SSTWIORB

Szczegotowa specyfikacja techniczna wykonania iardirob6t budowlanych (SSTWIORB)
stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy omie ulicySw. Anny w Kowarach.

1.3. Zakres robot obgtych SSTWIORB

Niniejsza ogdlna specyfikacja techniczna dotyczkenania zabezpieczenia podziemnych linii
telekomunikacyjnych kolidggcych z remotem drogi

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Rura ochronna - ruragwednicy wikszej od linii uzbrojenia podziemnego, usytuowana w
przyblizeniu wspétosiowo z limj, stuzaca do przenoszenia ohgen zewrgtrznych

1.4.2. Pozostate oki&enia podstawowe aszgodne z definicjami podanymi w SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotyaeze robot podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatobw podano w SSTWiIORB D-M-00.00.00 ,Wyrauaig
ogolne”.

2.2. Obudowa kabla telekomunikacyjnego
Do wykonania obudowy kabla telekomunikacyjnega anota osr 160 mm dwuptaszczaw

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.



3.2. Sprzt do robot
Wykonawca zapewni nagtujacy sprzt do wykonania robét:

koparle podsebiern 0,25 ni do 0,40 m,

sprzt do zagszczania gruntu, a mianowicie: zagczark wibracyjm, ubijak spalinowy,
walec wibracyjny,

samochéd skrzyniowy do 5 t,

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wyarag
0golne” pkt 4.

4.2. Transport rur
Rury mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportowymi w sposéb zabezpiegaaj
przed uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SSTWIORB DEMD0.00 ,Wymagania ogolne” pkt
5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robét Wykonawca dokona ich wytyczeniavale oznaczy je w terenie

za pomog kotkdéw osiowych, kotkowswiadkow i kotkow krawvedziowych.

W przypadku niedostatecznejdto reperow statych Wykonawca wbuduje repery tymomnaes(z

rzednymi sprawdzanymi przez sloy geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperow izetme

przekae Inzynierowi.

W celu zabezpieczenia wykopow przed zalaniemaymimpowan z wykopow lub z opadow

atmosferycznych powinny byachowane przez Wykonagco najmniej nagpujace warunki:

a) gorne krawdzie bali przyciennych powinny wystawaco najmniej 15 cm ponad szczelnie
przylegajcy teren;

b) powierzchnia terenu powinna bwyprofilowana ze spadkiem urmaviajacym tatwy odptyw
wody poza teren przyleggjy do wykopu;

c) w razie koniecznei wykonany zostanie gy odprowadzagcy wod: na bezpiecznodlegiaé.

5.3. Roboty ziemne

Wykopy naley wykona jako otwarte obudowane.

Wykopy naley wykona recznie Wydobyty grunt z wykopu powinien bwywieziony przez
Wykonawe w miejsce wskazane przezymiera.

Wykopy pod przewody powinny byozpoczynane od naj@j potazonego punktu ruroggu
przesuwajc sk stopniowo do gory. Wykonanie obrysu wykopu agldokona przez utagenie
przy jego krawdziach bali lub dyli deskowania w ten sposob, aunpczénie byty ustalone
odcinki robocze. Elementy te naleprzytwierdz¢ kotkami lub klamrami.

Minimalna szerok& wykopu wswietle ewentualnej obudowy powinnadbgostosowana do
srednicy przewodu i wyno&i0,8 m plussrednica zewetrzna przewodu. Deskowarieian
wykopu naley prowadz¢ w miar jego gebienia. Struktura gruntu dna wykopu nie powinna
by¢ naruszona na gbokasci wickszej niz 0,2 m i na odcinkach diszych nz 3 m.



Zdjecie pozostawionej warstwy (0,20 m) gruntu aglerykona bezpdrednio przed ukkeniem
obudowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SSTWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola, pomiary i badania

Wykonawca jest zobowtany do statej i systematycznej kontroli prowadzdnyob6t w
zakresie i z agstotliwoscia zaakceptowanprzez Irkyniera. W szczegolsoi kontrola powinna
obejmowd:

— zbadanie materiatéw i elementow obudowy patkin ich zgodnéci z cechami podanymi w
dokumentaciji technicznej i warunkami technicznymi@nymi przez wytwokg

— badanie zachowania warunkéw bezpiéste&a pracy,

— badanie zabezpieczenia wykopéw przed zalanienawod

- badanie prawidiowsxi podicza naturalnego, w tym gtdwnie jego nienarusz&ino
wilgotnosci i zgodndci z okrglonym w dokumentacji,

— badanie w zakresie zgodiwd z dokumentag] techniczm i warunkami okrédonymi w
odpowiednich normach przedmiotowych lub warunkagchhicznymi wytworni materiatow,
ewentualnie innymi umownymi warunkami,

— badanie gibokasci utozenia przewodu, jego odleglm od budowli gsiadupcych i ich
zabezpieczenia,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SSTWIORB DEM0.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest m (metr) wykonanej i odebranej obudowy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w SSTWIORB DB0.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenigajojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajicych zakryciu podlegajwszystkie technologiczne
czynndci zwiagzane budow obudéw a mianowicie:

- roboty przygotowawcze,

— roboty ziemne z obudawécian wykopdw,

— przygotowanie podim,

— roboty montaowe,

— zasypanie i zagzczenie wykopu.



Odbior robot zanikagych powinien by dokonany w czasie umliwiajacym wykonanie korekt
i poprawek bez hamowania og6lnego ppatrobot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SSTWiIORB D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej obudowy obejmuje:

— dostave materiatow,

wykonanie robot przygotowawczych,

wykonanie wykopu w gruncie | - IV kat. wraz z umaamem scian wykopu i jego
odwodnieniem,

przygotowanie podiam,

pomiary i badania.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagarzakresie wykonywania
i badania przy odbiorze.

2. PN-88/B-06250 Beton zwykty.

3. PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizaeyinie kablowe.
Projektowanie i budowa.

4. PN-80/H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowangamgo ogolnego
zastosowania.

5. PN-79/H-74244 Rury stalowe ze szwem przewodowe.

6. PN-75/H-93200 Walcéwka i gy stalowe okigte walcowane na geco.

7. BN-74/6366-03 Rury polietylenowe typ 50. Wymiary

8. BN-74/6366-04 Rury polietylenowe typ 50. Wymaigaechniczne.

9. BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty zierivigmagania i badania przy

odbiorze.



